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Agradecemos por ter selecionado o nosso produto. Caso tenha questdes a colocar
ou pedidos, ndo hesite em entrar em contacto com o seu fornecedor.

Este manual aplica-se ao Sistema de Posicionamento de Rede Termométrico
Bi-espectro.

Este manual podera conter erros técnicos ou de impressdo e o conteudo esta sujeito
a alteracOes sem aviso prévio. As atualizacOes serdo adicionadas a nova versdo deste
manual. Melhoraremos ou atualizaremos prontamente os produtos ou os
procedimentos descritos no manual.

Os diferentes modelos podem ter func¢Ges diferentes, consulte o GUI de cada
modelo.

DECLARACAO DE ISENCAO DE RESPONSABILIDADE

A “Underwriters Laboratories Inc. (“UL”) ndo testou o desempenho, a fiabilidade da
seguranga nem os aspetos de sinalizagdao deste produto. A UL testou apenas contra
riscos de incéndio, choque ou acidente, conforme previsto na(s) Norma(s) de
Seguranca da UL, UL60950-1. A Certificacdo UL ndo cobre o desempenho, a
fiabilidade da seguranca ou os aspetos de sinalizacdo deste produto. A UL NAO FAZ
REPRESENTACOES, GARANTIAS OU CERTIFICACOES RELATIVAS AO DESEMPENHO OU
FIABILIDADE DE QUALQUER UMA DAS FUNCOES RELACIONADAS COM A SEGURANCA
OU SINALIZACAO DESTE PRODUTO.”
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Informagdes sobre as normas reguladoras

Informacgoes sobre a Comissao Federal de Comunicagoes (FCC)

Conformidade com a Comissao Federal de Comunicagdes (FCC): Este equipamento

foi testado e considerado em conformidade com os limites de um dispositivo de

Classe A, de acordo com a parte 15 dos Regulamentos da FCC. Estes limites foram

criados para providenciar uma protec¢do razoavel contra eventuais interferéncias

prejudiciais quando o equipamento for utilizado em ambientes comerciais. Este

equipamento gera, utiliza e pode emitir energia de frequéncia de radio e, se ndo

for instalado e utilizado de acordo com o manual de instrugdes, pode provocar

interferéncias prejudiciais as comunicagées por radio. O funcionamento deste

equipamento numa zona residencial poderd provocar interferéncias prejudiciais

e o utilizador tera de as corrigir por conta propria.

Condig¢6es da FCC

Este dispositivo estd em conformidade com a parte 15 das Normas da FCC.

O seu funcionamento estd sujeito as duas seguintes condicdes:

1. Este dispositivo ndo pode provocar interferéncias prejudiciais.

2. Este dispositivo tem de aceitar quaisquer interferéncias recebidas, incluindo
interferéncias que possam um funcionamento indesejado.

Declaragao de conformidade UE

Este produto e, se aplicavel, os acessoérios fornecidos também tém

c € a marca "CE" e estdo em conformidade com as normas europeias
harmonizadas aplicdveis, listadas ao abrigo da Diretiva de Baixa
Tens3o 2006/95/CE, da Diretiva CEM 2004/108/CE e da Diretiva
RoHS 2011/65/UE.

2012/19/UE (Diretiva REEE): Os produtos com este simbolo ndo
podem ser eliminados como residuos urbanos indiferenciados na
Unido Europeia. Para uma reciclagem adequada, devolva este
produto ao seu fornecedor local quando adquirir um novo
equipamento equivalente ou elimine-o através dos pontos de

I recolha adequados. Para obter mais informagdes consulte:
www.recyclethis.info.

2006/66/CE (diretiva relativa a baterias): Este produto contém

uma bateria que ndo pode ser eliminada como residuo urbano
indiferenciado na Unido Europeia. Consulte a documentacdo do
produto para obter informacdes especificas acerca da bateria.

A bateria estd marcada com este simbolo, que podera incluir
inscricOes para indicar a presenca de cadmio (Cd), chumbo (Pb), ou
mercurio (Hg). Para reciclar o produto de forma adequada, devolva
a bateria ao seu fornecedor ou coloque-a num ponto de recolha
apropriado. Para mais informacodes, consulte: www.recyclethis.info.

Conformidade com a norma ICES-003 do Industry Canada
Este dispositivo estd em conformidade com os requisitos padrao
CAN ICES-3 (A)/NMB-3(A).
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Instrugoes de seguranca

Estas instrucGes servem para assegurar que o utilizador utilize o produto
corretamente, de modo a evitar perigos e perda de propriedade.

As medidas de precaucdo estao divididas entre "Aviso" e "Adverténcia":

Avisos: Poderdo ser causadas lesGes graves ou morte se estes avisos forem
negligenciados.

Adverténcia:Poderdo ser causadas lesdes ou danos ao equipamento se estas

precaugdes forem negligenciadas.

Aviso  Siga estas protec¢des para Adverténcia Siga estas precaucdes para
prevenir lesdes graves ou evitar lesdes potenciais ou
morte. danos materiais.

Avisos:

® Utilize um adaptador de alimentacdo que va de encontro as normas da tensdo de
seguranga extra baixa (SELV). O consumo de alimentacdo ndo pode ser menor
gue o valor requerido.

® N3o ligue varios dispositivos a um unico adaptador de alimentacdo, pois a
sobretensdo de um adaptador podera causar sobreaquecimento e podera haver
perigo de incéndio.

® Se o produto for instalado numa parede ou no teto, o dispositivo deverd estar
bem fixado.

® Para reduzir o rico de choque elétrico, ndo exponha o produto destinado a ser
utilizado no interior a chuva ou humidade.

® Ainstalacdo deve ser feita por uma pessoa qualificada para o servico e deve estar
em conformidade com todos os cédigos locais.

® Proceda a instalacdo de equipamento de prevencdo de falhas de energia no
circuito de alimentacdo elétrica para uma conveniente interrupcdo do
fornecimento elétrico.

® Se o produto ndo funcionar corretamente, contacte o seu fornecedor ou o seu
centro de servicos local. Nunca tente desmontar o produto pessoalmente.
(Nao assumimos qualquer responsabilidade por problemas causados por

reparacdes ou manutencdes ndo autorizadas.)
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Adverténcia:

® Certifique-se de que a voltagem de alimentacdo é a correta antes de utilizar
o produto.

® N3o deixe o produto cair, nem o sujeite a impactos fisicos. Ndo instale o produto
em superficies ou locais vibratorios.

® N3o o exponha a ambientes altamente eletromagnéticos.

® N3o aponte a lente a fortes fontes de iluminacdo tais como o sol ou uma lampada
incandescente. A luz forte pode danificar permanentemente o produto.

® O sensor poderd ser queimado por um feixe de laser, por isso quando qualquer
equipamento laser estiver a ser utilizado, certifique-se de que a superficie do
sensor nao seja exposta ao feixe do laser.

® Para a temperatura de funcionamento, consulte o manual de especificagdes para
obter mais detalhes.

® Para evitar acumulacdo de calor, é necessaria uma boa ventilacdo para um bom
ambiente de funcionamento.

® Quando expedido, o produto devera ser embalado na sua embalagem original.

® Utilize a luva fornecida ao abrir a cobertura do produto. Ndo toque diretamente
com os dedos na cobertura do produto, pois a transpiracao acida dos dedos
podera causar erosao no revestimento da cobertura do produto.

® Utilize um pano seco e suave para limpar as superficies interiores e exteriores da
cobertura do produto. Ndo utilize detergentes alcalinos.

® A utilizacdo ou substituicdo inadequadas da bateria podera resultar em risco de

explosdo. Utilize o tipo de bateria recomendado pelo fabricante.
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Capitulo 1 Visao geral

1.1 Visao geral

O sistema de posicionamento de rede termométrico bi-espectro (denominado
sistema de posicionamento nos capitulos abaixo) integra a funcdo de descodificador,
camara térmica e camara de zoom de alta definicdo. Efetua a medicdo de
temperatura, detegdo de fonte de incéndio dinamica e outras detegOes inteligentes
na vigilancia remota do sistema de alimentacdo, sistema metallrgico, engenharia
petroquimica e assim por diante.

Pode obter uma visualizacdo em direto de elevada qualidade através de um
navegador web ou do software cliente.

A imagem abaixo mostra a visdo geral do sistema de posicionamento.

Figura 1-1 Visao geral do sistema de posicionamento termométrico

1.2 Requisito do sistema

O requisito do sistema para acesso ao navegador de internet é o seguinte:

Sistema operativo: Microsoft Windows XP SP1 e versdo superior/Vista/Win7/Server
2003/Server 2008 de 32 bits

CPU: Intel Pentium IV 3.0 GHz ou superior

RAM: 1G ou superior

Monitor: Resolucdao 1024x768 ou superior

Navegador de internet: Internet Explorer 7.0 e versdes superiores, Apple Safari 5.02
e versoes superiores, Mozilla Firefox 5 e versdes superiores e Google Chrome 8 e
versOes superiores.
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1.3 Funcgoes

(nore]

As fungdes variam consoante o modelos de sistema de posicionamento.
® Bi-espectro
O sistema de posicionamento possui duas lentes, uma oética e uma térmica, e duas
imagens sdo facultadas para cada lente, respetivamente.
® Limites PTZ
O sistema de posicionamento pode ser programado para se deslocar dentro das
paragens da PTZ (esquerda/direita, cima/baixo).
® Modos de analise
O sistema de posicionamento oferece 5 modos de pesquisa: Pesquisa automatica,
pesquisa inclinada, pesquisa de fotograma, pesquisa aleatdria e pesquisa
panoramica.
® Programas
Um programa é uma posicdo de imagem pré-definida. Quando a predefinicao é
chamada, o sistema de posicionamento vai deslocar-se automaticamente para a
posicao definida. Os programas podem ser adicionados, modificados, eliminados e
solicitados.
® Exibicao de etiqueta
A etiqueta no ecra do titulo da predefini¢do, da elevagdo/azimute, do zoom, da hora
e do nome do sistema de posicionamento pode ser exibida no monitor. A exibicao da
hora e do nome do sistema de posicionamento pode ser programada.
® Inversdes automaticas
No modo de rastreio manual, quando um objeto alvo passa diretamente por baixo do
sistema de posicionamento, o video roda automaticamente 180 graus na horizontal
para continuar a rastrear. Esta funcdo também pode ser realizada por espelhamento
automatico da imagem, dependendo dos diferentes modelos de camara.
® Mascara de privacidade
Esta fungdo permite bloquear ou mascarar uma certa drea ou cena, para prevenir a
gravacdo ou visualizacdo em direto da privacidade pessoal. Uma area com mascara
irdA mover-se com as fun¢des de rotacdo horizontal e inclinagdo e ira ajustar
automaticamente o tamanho a medida que o zoom da lente fique na posicdo
telefoto e panoramico.
® Posicionamento 3D
No software cliente, use o botdao esquerdo do rato para clicar na posi¢cdo desejada na
imagem do video e arraste uma area retangular para o canto inferior direito; em
seguida o sistema de posicionamento deslocarad a posicdo para o centro e permitira
fazer zoom in na area retangular. Use o botdo esquerdo do rato para arrastar uma
area retangular em dire¢do ao canto superior esquerdo, para mover a posi¢cdo para o
centro e permitir fazer zoom out na area retangular.
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® Rotacdo horizontal/inclinagdo proporcional
A rotacdo horizontal/inclinagdo proporcional reduz ou aumenta automaticamente as
velocidades de rotacdo horizontal e inclinagdo de acordo com a quantidade de zoom.
Nas definicbes de zoom telefoto, as velocidades de rotacdo horizontal e inclinagdo
serdo mais baixas que em definicbes de zoom panoramico. Isto impede que a
imagem se mova demasiado depressa na imagem da visualizacdo em direto quando
existe uma grande aproximacao.
® Focagem automatica
A focagem automatica permite a focagem automaticamente da camara para manter
imagens de videos nitidas.
® Comutag¢do automatica dia/noite
Os sistemas de posicionamento fornecem imagens a cores durante o dia. E como a
luz diminui a noite, os sistemas de posicionamento mudam para o modo noturno e
apresentam imagens a preto e branco com elevada qualidade.
® Obturador lento
No modo obturador lento, a velocidade do obturador ird diminuir automaticamente
com condi¢Oes de baixa luminosidade de modo a manter as imagens do video nitidas
ao aumentar o tempo de exposicdo. A funcionalidade pode ser ativada ou desativada.
® Compensagao de retroiluminag¢ao (CRI)
Se focar um objeto que esteja contra uma forte iluminagdo de fundo, o objeto ira
ficar demasiado escuro para ser visto claramente. A funcdo CRI (Compensacdo de
retroiluminacdo) pode compensar a luz relativamente ao objeto para o tornar mais
claro, mas, no entanto, isto provoca uma exposicao excessiva do fundo onde a
iluminacdo é mais forte.
® |Intervalo dindamico largo (WDR)
A funcdo de intervalo dindmico largo (WDR) ajuda a camara a fornecer imagens
nitidas mesmo em circunstancias de retroiluminacdo. Quando existem
simultaneamente areas muito claras e muito escuras no campo de visdo, o WDR
equilibra o nivel de brilho de toda a imagem e fornece imagens com detalhes.
nore]

Esta funcionalidade varia dependendo dos modelos de sistema de posicionamento.
® Balanco de brancos (BB)
O balango de brancos de brancos consegue remover os conjuntos de cores irrealistas.
O balanco de brancos consiste na funcdo de representacdo de brancos da camara
para ajustar automaticamente a temperatura cromdtica de acordo com o ambiente.
® Patrulha
Uma patrulha é uma série de fungbes predefinidas programadas memorizadas.
A velocidade de anadlise entre dois programas e o tempo de espera no programa sdo
programaveis.
® Padrao
Um padrdo consiste numa série de funcbes de rotacdo horizontal, inclinacdo, zoom e
programas memorizadas. Por predefinicdo, o foco e a iris estdo no estado automatico
enguanto o padrdo é memorizado.
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® Memodria de encerramento

O sistema de posicionamento suporta a capacidade de memdria sem alimentacao
com a hora de retomar predefinida. Permite ao sistema de posicionamento retomar
a posicdo anterior depois de a alimentacdo ser restaurada.

® Tarefa de temporizagdo

Uma tarefa horaria é uma acdo pré-configurada que pode ser executada
automaticamente a uma data e hora especifica. As acOes programaveis incluem:
pesquisa automatica, pesquisa aleatédria, patrulha 1-8, padrdo 1-4, predefini¢cdo 1-8,
pesquisa de fotograma, pesquisa panoramica, pesquisa de inclinacdo, dia, noite,
reinicio, ajuste de PT, saida auxiliar, etc.

® Acao de inatividade

Esta funcionalidade permite que o sistema de posicionamento inicie uma acgdo
predefinida automaticamente, apds um periodo de inatividade.

® Gestao de utilizadores

O sistema de posicionamento permite-lhe editar utilizadores com diferentes niveis de
permissdo no estado de login de admin. Varios utilizadores tém permissdo para
aceder e controlar em simultdneo o sistema de posicionamento de rede através da
rede.

® Reducgdo de ruido digital 3D

Comparada com a reducdo de ruido digital 2D, a funcdo de reducdo de ruido digital
3D processa o ruido entre dois fotogramas para além de processar a redugdo de
ruido num fotograma. O ruido serda menos e o video ficara com uma imagem mais
nitida.

® VCA dual

Relne a informagdo VCA com a transmissdo de video, que pode ser utilizada para a
segunda analise no dispositivo de back-end.

® Detecdo de VCA

O sistema de posicionamento permite realizar a andlise inteligente e varias regras
podem ser configuradas para diferentes requisitos.
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Capitulo 2 Conexao de rede

Antes de comecgar:

® Se desejar configurar o sistema de posicionamento via LAN (Rede de Area Local),
consulte a Secgdo 2.1 Configurar o sistema de posicionamento de rede através
da LAN.

® Se desejar configurar o sistema de posicionamento via WAN (Rede de Area
Alargada), consulte a Sec¢do 2.2 Configurar o sistema de posicionamento de
rede através da WAN.

2.1 Configurar o sistema de posicionamento de rede

através da LAN

Finalidade:

Para visualizar e configurar o sistema de posicionamento através de uma LAN, deve
ligar o sistema de posicionamento de rede a mesma sub-rede do seu computador e
instalar o SADP ou o software cliente para procurar e alterar o IP do sistema de
posicionamento de rede.

==

Para informacdes detalhadas sobre o SADP, consulte o Apéndice 1.

2.1.1 Ligacao dos cabos sobre a LAN

As imagens a seguir mostram as duas formas de ligacdo por cabo de um sistema de

posicionamento de rede e um computador:

Finalidade:

® Para testar o sistema de posicionamento de rede, pode ligar diretamente o
sistema de posicionamento ao computador com um cabo de rede, conforme
ilustrado na Figura 2—-1 .

® Consulte Figura 2-2 para configurar o sistema de posicionamento de rede sobre
LAN através de um switch ou de um router.
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Camara PT

Figura 2—1 Ligar diretamente

S

“\ Cabo de rede ~L7 Caboderede
\ '\ — S ——————> N\
Camara PT Comutador ou Router 2

Figura 2—-2 Ligar através de um switch ou de um router

2.1.2 Ativar o sistema de posicionamento

Finalidade:

E necessdrio ativar primeiro o sistema de posicionamento antes de poder utiliza-lo.
As ativacOes através do navegador de internet, de SADP e através do software de
cliente sdo suportadas. Nas seguintes seccles, a ativacao através do navegador de
internet e de SADP serdao tomadas como exemplo. Pode consultar o manual de
utilizacdo do sistema de posicionamento para obter os detalhes de ativacdo através
do software cliente.

€ Ativacdo através do navegador de internet

Passos:

1. Ligue a alimentacdo do sistema de posicionamento e ligue o sistema de
posicionamento a rede.

2. Introduza o endereco IP na barra de enderec¢os do navegador e clique em Enter
para aceder a interface de ativagao.

%:
‘ O endereco IP predefinido do sistema de posicionamento é 192.168.1.64.
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English v

Activation

User Name admin

Password

Confirm

OK

Figura 2—-3 Interface de ativagdo (Internet)

3. Crie uma palavra-passe e introduza-a no campo especifico.

criar uma palavra-passe forte a sua escolha (utilizando no minimo 8
caracteres, incluindo pelo menos trés das sequintes categorias: letras
maiusculas, letras minudsculas, numeros e caracteres especiais) de modo
a aumentar a seguranca do seu produto. Recomendamos igualmente que
altere a palavra-passe regularmente, especialmente no sistema de alta
seguranga, pois a alteragdo mensal ou semanal da palavra-passe pode
ajudar a proteger o seu produto.

ij PALAVRA-PASSE FORTE RECOMENDADA — Recomendamos vivamente

4. Confirme a palavra-passe.
5. Cliqgue em OK para ativar o sistema de posicionamento e entrar na interface de
visualizagdao em direto.

€ Ativagio através do software SADP

O software SADP é utilizado para detetar o dispositivo que estd online, ativar

o dispositivo e repor a palavra-passe.

Obtenha o software SADP a partir do disco fornecido ou do site oficial e instale o SADP

de acordo com as instrucdes. Siga os passos para ativar o sistema de posicionamento.

Passos:

1. Execute o software SADP para procurar pelos dispositivos que estejam online.

2. Verifique o estado do dispositivo na lista do dispositivo e selecione um
dispositivo inativo.
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. Online Devices ? Help
0 Total number of online devices: 3 [5] Save as Excel | & Refresh Modify Network Parameters
ID Device Type IPvd Address Security Port Software Version |IPvd Gateway HTTP Port St 192.168.1.64

001 XXXXXXKXXXX-X 192.168.1.64 Active 8000  Vxxxxbuildxoooxx  192.168.1.1 NiA i 8000

002 XXOO0000(K 192.168.1.64  Inactive 8000  Vxxxbuildwopoox  192.168.11 80 S s 256.256.265.0

003 XXXO0O0000GX 192.168.1.64 Active 8000  Vwxxbuildwoocor  192.168.11 80 IPvd Gateway: pozscsLl
IPvG Address:
|PvE Gateway:
IPv& Prefix Length 0
HTTP Port 80
Device Serial No XOX-X0O00CK-X00N00CXK

Enable DHCP

% Password Save

Device Activation

MNew Password ssssssse
Strong

Confirm Password. esesesss

OK

Figura 2—4 Interface do SADP

3. Crie uma palavra-passe, introduza-a no campo designado e confirme a
palavra-passe.

PALAVRA-PASSE FORTE RECOMENDADA — Recomendamos vivamente

& criar uma palavra-passe forte a sua escolha (utilizando no minimo 8
caracteres, incluindo pelo menos trés das sequintes categorias: letras
maiusculas, letras minudsculas, numeros e caracteres especiais) de modo
a aumentar a seguranca do seu produto. Recomendamos igualmente que
altere a palavra-passe regularmente, especialmente no sistema de alta
seguranga, pois a alteracdo mensal ou semanal da palavra-passe pode
ajudar a proteger o seu produto.

4. Cligue em OK para guardar a palavra-passe.
Verifique se a ativacdo esta completa na janela suspensa. Se a ativacdo falhar,
certifiqgue-se de que a palavra-passe esta de acordo com os requisitos e tente
novamente.

5. Altere o endereco IP para a mesma sub-rede que o seu computador ao modificar
o endereco IP manualmente ou marcar a caixa de sele¢ao Enable DHCP.
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6. Introduza a palavra-passe e clique no botao Save para ativar a alteragao do

enderego IP.

Maodify Metwork Parameters

IP Address:
Port:

Subnet Mask:
IPvd Gateway:
IPvG Address:

IPvG Gateway:

IPvE Prefix Length:

HTTF Port:

Device Serial Mo.:

Enable DHCP

Passwaord

192.168.1.64
8000
255.255.255.0

192.168.1.1

80

O OO - OO

Save

Figura 2—5 Modificar o endereco IP

€ Ativacdo através do software de cliente

O software de cliente é um versatil software para gestao de video para diversos tipos

de dispositivos.

Obtenha o software de cliente a partir do disco fornecido ou do site oficial e instale
o software de acordo com as instrugées. Siga os passos para ativar a camara.

Passos:

1. Execute o software de cliente e o painel de controlo do software aparecer3, tal

como mostrado na figura abaixo.
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File System View Tool Help A vMs-4200 admin @ 8 &% 145208 & - o x

-
m=  Control Panel

Operation and Control

Maintenance and Management

i System
w and backup local and Configur
o

ck E-map
he record files and g, deleting, and basic
ck E C jons of E-map.

al parameters.

Figura 2—6 Painel de controlo

2. Clique no icone do Device Management para entrar na interface do Gestor

dispositivos, tal como mostrado na figura abaixo.

File System View Tool Help = iVMS3-4200 admin @@ #8 [} 162504 @ - A x
BE  Contral Panel 2 Device Management
2= Server W Group
Organization Device for Management (0}
_ Add Device Modif Delete Remote C. CA Alloca.... Activate Refresh All Filter
Add New Device Type Nickname 4 [IP Device Serial No. Security Net Status HDD Statu
Online Device (3) Refresh Every 155
Addto Client Add All Modify Netinfo ResetPassword Activate Filter
P Device Type Firmware Version | Security ServerPort | Starttime Adl
192.168.1.64 XX-XO0GOOO0OO Vo x.xbuild xoo00c Inactive 8000 2015-03-20 16:13:47 N
Encading device 10.16.1.222 HHXOOOXX-XX V. x.xbuild xxxoo Active 8000 2015-03-20 10:27:51 Ne ™
DVRIDVSINVRAPCAPDAVMS-4200
PCNVR/iVMS-4200 EncodeCard 192.0.0.54 XXX XXX Vi x.xbuild xeoooo Active 3000 2015-03-20 07:53.43 Nc .
sernver . .

& B = uotion Detection Alarm
@ s @

Figura 2—7 Interface do Gestor dispositivos

3. \Verifique o estado do dispositivo na lista do dispositivo e selecione um

dispositivo inativo.
4. Cligue no botdo Activate para aparecer a interface de ativacao.
5. Crie uma palavra-passe, introduza-a no campo designado
palavra-passe.
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/_"j PALAVRA-PASSE FORTE RECOMENDADA — Recomendamos vivamente

criar uma palavra-passe forte a sua escolha (utilizando no minimo 8
caracteres, incluindo pelo menos trés das sequintes categorias: letras
maiusculas, letras minusculas, numeros e caracteres especiais) de modo
a aumentar a seguranga do seu produto. Recomendamos igualmente que
altere a palavra-passe regularmente, especialmente no sistema de alta
seguranga, pois a alteracéo mensal ou semanal da palavra-passe pode
ajudar a proteger o seu produto.

6.
7.

User Name: admin
Password: I

Strong

Valid password range [3-16]. You can
use a combination of numbers,
lowercase, uppercase and special
character for your password with at least
two kinds of them contained.

Confirm New Password: [uunu|

Ok Cancel

Figura 2—-8 Interface de ativagao

Cligue no botdo OK para iniciar a ativacao.
Clique no botdao Modify Netinfo para abrir a interface Modificacdo de Parametros
de Rede, conforme ilustrado na imagem abaixo.

Modify Network Parameter x

MAC Address: JOC-X00- X000 XK Copy

Software Version: Vo x.xbuild oo Copy

Device Serial Mo.: K- ROOGOOOOOGOOOOOOOOOOOGOM X Copy
DHCP

Port: 2000

+ |Pv4(Enable)

IP address: 192.168.1.64

Subnet Mask: 255255 2550

Gateway: 192.168.1.1
IPvB(Disable)

Password:

OK Cancel

Figura 2—9 Modificar os parametros de rede
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8. Altere o endereco IP para a mesma sub-rede que o seu computador ao modificar
o endereco IP manualmente ou marcar a caixa de selecdo Enable DHCP.
9. Introduza a palavra-passe para ativar a modificacdo do seu endereco IP.

2.2 Configurar o sistema de posicionamento de rede

através da WAN

Finalidade:
Esta sec¢do explica como ligar o sistema de posicionamento de rede a WAN com um
IP estdtico ou um IP dinamico.

2.2.1 Ligacao com IP estatico

Antes de comecgar:

Solicite um IP estatico a um ISP (Fornecedor do servico de internet). Com o endereco

IP estdtico, podera ligar o sistema de posicionamento de rede através de um router

ou liga-lo diretamente a WAN.

e Ligar o sistema de posicionamento de rede através de um router

Passos:

1. Ligue o sistema de posicionamento de rede ao router.

2. Designe um endereco de IP da LAN, a mdscara da sub-rede e o gateway. Consulte
a Sec¢do 2.1.2 para a configuracdo detalhada do endereco IP do sistema de
posicionamento.

3. Guarde o IP estatico no router.

4. Defina o mapeamento de portas, ex., portas 80, 8000 e 554. Os passos para o
mapeamento de portas varia consoante os diferentes routers. Contacte o
fabricante do router para obter assisténcia para o mapeamento de portas.

o

Consulte o Apéndice 2 para obter informacdes detalhadas sobre mapeamento
de portas.
5. Visite o sisteme de posicionamento de rede através de um navegador web ou do
software cliente através da internet.

Cabo de Cabo de Cabo de
rede i rede rede
. / \_’ ’
Sistema de Router com
posicionamento IP estatico

Figura 2—10 Aceder ao sistema de posicionamento através do router com um IP estatico
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e Ligar o sistema de posicionamento de rede diretamente com o IP estatico

Também pode guardar o IP estatico no sistema de posicionamento e liga-lo
diretamente a internet sem usar um router. Consulte a Sec¢do 2.2.2 Ligagdo com IP
dindmico para uma configuracdo detalhada do endereco IP do sistema de

posicionamento.
| J
PC\

Figura 2—11 Aceder diretamente ao sistema de posicionamento com um IP estatico

T Cabo de Cabo de
‘n\ rede rede

Sistema de
posicionamento

2.2.2 Ligagao com IP dinamico

Antes de comecgar:
Solicite um IP dindmico a um ISP. Com o endereco IP dindmico, pode ligar o sistema
de posicionamento de rede a um modem ou a um router.

e Ligar o sistema de posicionamento de rede através de um router

Passos:

1. Ligue o sistema de posicionamento de rede ao router.

2. No sistema de posicionamento, atribua um endereco IP LAN, a mdscara de
sub-rede e a gateway. Consulte a Sec¢do 2.1.2 para a configuracao detalhada
da LAN.

3. No router, defina o nome de utilizador do PPPoE, a palavra-passe e confirme a
palavra-passe.

A

® Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
seguranga, recomendamos vivamente a utilizagdo de palavras-passe para
todas as fungbes e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser criada por
si (utilizando no minimo 8 carateres, incluindo pelo menos trés das seguintes
categorias: letras maiusculas, letras minusculas, nimeros e carateres
especiais) de modo a aumentar a sequranga do seu produto.
® A configuragdo adequada de todas as palavras-passe e outras defini¢oes
de seguranca é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.
4. Definir o mapeamento de portas. P.ex. portas 80, 8000 e 554. Os passos para
0 mapeamento de portas varia consoante os diferentes routers. Contacte
o fabricante do router para obter assisténcia para o mapeamento de portas.
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s

NOTE
Consulte o Apéndice 2 para obter informacgdes detalhadas sobre mapeamento
de portas.
5. Solicite um nome de dominio a um fornecedor de nomes de dominio.
6. Configure as definicdes DDNS na interface de definicGes do router.
7. Visite o sistema de posicionamento através do nome de dominio aplicado.

leno!

e Ligar o sistema de posicionamento de rede através de um modem

Finalidade:

Este sistema de posicionamento suporta a funcdo de marcagdo automatica PPPoE.
O sistema de posicionamento obtém um endereco IP publico através via ADSL, apds
o sistema de posicionamento ser ligado a um modem. Necessita de configurar os
parametros de PPPoE do sistema de posicionamento de rede. Consulte a
Secgdo 6.3.3 Configurar as definigoes PPPOE para a configuracdo detalhada.

Cabo de Cabo de Cabode 1

rede rede [
—_— — oyl .
J
C\

Sistema de
posicionamento

p

Figura 2—12 Aceder ao sistema de posicionamento com um IP dinamico

[Nore

O endereco IP obtido é atribuido dinamicamente via PPPoE, por isso, o endereco
IP muda sempre depois de reiniciar o sistema de posicionamento. Para resolver a
inconveniéncia de um IP dinamico, deve solicitar um nome de dominio a partir
de um provedor DDNS (ex. DynDns.com). Siga os passos abaixo para a resolucdo
normal do nome de dominio e a resolu¢do do nome de dominio privado para
resolver o problema.

4 Resolucido do nome de dominio normal
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Servidor da resolugdo
= do nome de dominio

Cabo de Cabo de

‘.\ rede
—_—

Sistema de Router com IP estatico
posicionamento (Mapeamento de portas)

Figura 2—13 Resolugdao do nome de dominio normal

Passos:

1. Solicite um nome de dominio a um fornecedor de nomes de dominio.

2. Configure as definigdes de DDNS na interface Definicoes de DDNS do sistema de
posicionamento de rede. Consulte a Secgdo 6.3.4 Configurar as definicoes DDNS
para a configuracao detalhada.

3. Visite o sistema de posicionamento através do nome de dominio aplicado.

end!

4 Resoluc¢do de nome de dominio privado

PC + Servidor de IP + IP estdtico

Cabo de Cabo de Cabode
rede ~IZ rede rede s{
“.‘\'\ —>! ey l—> —_— T .
Sistema de Router com IP estatico 2
C\

posicionamento (Mapeamento de portas) b

Figura 2—14 Resolucdo de nome de dominio privado

Passos:

1. Instale e execute o software IP Server num computador com IP estatico.

2. Aceda ao sistema de posicionamento de rede via LAN com um navegador web ou
o software cliente.

3. Ative o DDNS e selecione IP Server como tipo de protocolo. Consulte a Sec¢do 6.3.4
Configurar as definigoes DDNS para a configuragdo detalhada.

i
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Capitulo 3 Aceder ao sistema de

posicionamento de rede

3.1 Aceder através de navegadores de Internet

Passos:

1. Abra o navegador.

2. No campo do enderego, introduza o endereco IP do sistema de posicionamento
de rede, por exemplo, 192.168.1.64 e prima na tecla Enter para entrar na
interface de login.

3. Para ativar o sistema de posicionamento, consulte a
Secgdo 2.1.2 Ativar o sistema de posicionamento.

4. Selecione o Portugués como o idioma da interface no canto superior direito da
interface do inicio de sessao.

5. Introduza o nome de utilizador e a palavra-passe e clique em

Lagin
O utilizador administrador deve configurar as contas do dispositivo e as
permissdes do utilizador/operador corretamente. Elimine contas e permissGes
de utilizador/operador que ndo sejam necessarias.
s

[NoTe]

O endereco IP bloqueia apds 7 tentativas falhadas de introducdo da palavra-passe
por parte do utilizador administrador (5 tentativas para o utilizador/operador).
H’KVISION English v

User Name
Password
Login
Figura 3—1 Interface de login
6. Instale o plug-in antes de visualizar o video em direto e de operar o sistema de

posicionamento. Siga as instrugdes de instalagdo do plug-in.
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Live View Playback Log Configuration & admin | @ Logout
w3 |lsea) |« || [M] Sub Stream Main Stream | Webcomponents ¥ X«

Close the browser when

Figura 3—2 Descarregar e instalar o plug-in

[ =

Message from webpage @

:] Mew version of plug-in is detected, Update it?

| ok || Concel |

Figura 3—3 Instalar o plug-in (1)

o) & =]

@ Setup - Web Compenents

Click MNext to continue, or Cancel to exit Setup.

[ MNext = ] [ Cancel

Figura 3—4 Instalar o plug-in (2)
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@ Setup - Web Components | o[ @ =

Setup has finished installing Web Components on your
computer.

Click Finish to exit Setup.

Figura 3-5 Instalar o plug-in (3)

-
(hore]

Poderd ter que fechar o navegador para instalar o plug-in. Volte a abri-lo e a
iniciar sessdo apos a instalacdao do plug-in.

3.2 Aceder através do software de cliente

O CD do produto contém o software de cliente. Pode visualizar o video em direto e
gerir o sistema de posicionamento com o software cliente.

Siga as instrugdes para instalar o software de cliente e o WinPcap. A interface de
configuragao e a de visualizagdo em direto do software de cliente sdo mostradas abaixo.

File System View Tool Help @

iVMS-4200 admin @ 8 &% 145208 @ - o x

mm Control Panel

Operation and Control
Main View P23 Remote Playback E-map
iewing o, controlling PTZ R Searching the record files and ﬁ Adding, modifying, deleting, and basic
functionality and setting image = playback. = operations of E-map.

Maintenance and Management
ﬂ_ Event Management = Record Schedule
e \ ‘I‘ Configuration of alarm, abnormal L Configure the recording schedule and
are | parameters and linkage actions ofthe — related parameters.
config servers
M Account Management ==5]  Log Search System Configuration
Jei Adding, deleting users and assigning Search, view and backup local and Configure general parameters.
@B e permissions remote logs. 53

Figura 3—6 Painel de controlo da iVMS-4200
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System View Tool Help A ivMs-4200 admin @ £ &

BE  Control Panel 5 wain view

View

Search. [-]

L 1-screen
[ 4-Screen
| 9-Screen
) 16-Screen

+ [ Custom View

Camera v

Search P

PTZ Control

Figura 3—7 Interface da visualizagdo em direto da iVMS-4200

L

® Se utilizar software VMS de terceiros, entre em contacto o suporte técnico da
nossa filial para o firmware da camara.

® Para informagdes detalhadas sobre o software de cliente da nossa empresa,

consulte o manual de utilizador do software. Este manual apresenta

principalmente o acesso ao sistema de posicionamento de rede através de um

navegador web.
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Capitulo 4 Visualizacao em direto

No presente e seguintes capitulos, a operacdo do sistema de posicionamento através
do navegador web R serd tomado como exemplo.

4.1 Agao de inicializagao

Apds receber alimentagcdo, o sistema de posicionamento realizard auto-testes.
Comega pelas acdes da lente e depois movimentos de rotagdo horizontal e
inclinagdo. Depois destas acOes de auto-teste, a informagdo, conforme ilustrado na
Figura 4-1, sera apresentada no ecra durante 40 segundos.

As Informac¢des do Sistema apresentada no ecrd inclui o modelo do sistema
de posicionamento, enderego, protocolo, versdo e outras informagdes.
A COMOMUNICACAO refere-se a taxa de baud, paridade, bit de dados e bit de
paragem do sistema de posicionamento. Por exemplo, “2400, N, 8, 1” indica que o
sistema de posicionamento estad configurado com uma taxa de baud de 2400, sem
paridade, 8 bits de dados e 1 bit de paragem.

Model XX-XXXXXX-X
Address 0
Communication 0000,0,0,0
Software Version VX.X.X
Camera Version VX. XX
Language English

Figura 4-1 Informagdo de alimentagao

4.2 Pagina da visualizacao em direto

Finalidade:

A pagina da visualizacdo em direto permite-lhe ver o video em direto, capturar
imagens, realizar o controlo PTZ, definir/solicitar programas e configurar parametros
de video.

Faca o login no sistema de posicionamento de rede para entrar na pagina de

Live View

visualizacdo em direto ou clique em na barra do menu da pagina
principal para entrar na pagina de visualizacdo em direto.
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DescrigOes da pagina da visualizagdo em direto:

Barra de menu

Live View Playback Log Configuration & admin | Mostrar ou
Parametros da ) ocultar o painel
visualizagdo em direto camera 5 as| @) Sub Sweam MainSteam 22~ o de controlo PTZ
R n @& camera01 3 " % N -
Lista de cAmaras p—— h nER TN B | c lo PTZ
Camera 02 Y Nl 0.0 ontrolo
) R (-]
Janela da visualizagdo e @
em direto
3 Preset2
6 Preset6
5 e)— ¢ @@ a § t
Barra de ferramentas Programa/Patrulha/Padrdo

Figura 4-2 Pagina da visualizacdo em direto

Barra de menu:

Cligue no separador para entrar nas pdaginas Visualizacdo em Direto, Reproducao,
Registo e Configuragao, respetivamente.

Janela da visualiza¢do em direto:

Apresenta o video em direto.

Barra de ferramentas:

Operagdes na pagina de visualizagdo em direto, por exemplo, visualizagdao em direto,
captura, gravacao, ligar/desligar audio, audio bidirecional, etc.

Controlo de PTZ:

AcOGes de rotacdo horizontal, inclinacdo, focagem e zoom do sistema de
posicionamento. A luz, escova, focagem de um toque e o controlo de inicializacdo de
lente

Programa/patrulha/padrdo:

Defina e chame a predefinicdo/patrulha/padrio para o sistema de posicionamento.
Parametros da visualizagdo em direto

Configure o tamanho da imagem e o tipo de transmissao do video em direto.

4.3 Iniciar a visualizacao em direto

Na janela de visualizacdo em direto, conforme ilustrado na imagem Figura 4-3, clique
em L% na barra de ferramentas para iniciar a visualizacdo em direto do sistema de
posicionamento.
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. R ¢ @ @ Qi

Figura 4-3 Iniciar a visualizacdo em direto

Tabela 4—1 Descri¢des da barra de ferramentas

icone Descri¢do icone Descricdo
= & Inicie/pare a visualizagdo Capture as imagens
o em direto manualmente
=l o Gravacdo manual %l /| Siléncio/audio ligado
/ desligada/ligada e ajuste de volume
| W)
Audio bidirecional
¢ /& . . Q* Posicionamento 3D
desligado/ligado
Y Rastreio manual
b

® Nem todos os modelos de sistema de posicionamento suportam as fungdes
acima. Tome a interface do navegador do produto real como modelo.

® Antes de ativar o 4udio bidirecional ou a gravacdao com fung¢des de dudio,
defina Video Type para Video & Audio, consultando a Sec¢do 6.4.1 Configurar
as defini¢oes de video.

Modo de ecra inteiro:

Pode clicar duas vezes no video em direto para mudar a visualizacdo em direto atual
para ecra cheio ou regressar ao modo normal a partir do ecra inteiro.
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Modo de muiltiplos ecras:

Pode selecionar o modo de divisdo de janela na lista suspensa; as opgées Unica e 2x2
podem ser selecionadas. E pode clicar para selecionar uma janela e, em seguida,
clicar duas vezes numa camara para especificar a ordem das camaras a visualizar.

Posicionamento 3D:
Passos:

Q‘Bﬂ

1. Cligueem na barra de ferramentas da interface da visualizacdo em direto.

2. Operar a funcdo de posicionamento 3D:

® C(Cligue com o botdo esquerdo do rato numa posicdo no video em direto.
A posicao correspondente ird ser movida para o centro do video em direto.

® Prima sem soltar o botdo esquerdo do rato e arraste-o para o canto inferior
direito do video em direto. A posi¢cdo correspondente ird ser movida para o
centro do video em direto e aumentada.

® Prima sem soltar o botdo esquerdo do rato e arraste-o para o canto superior
esquerdo do video em direto. A posicdo correspondente ira ser movida para
o centro do video em direto e diminuida.

™~
END!

Rastreio manual:

Antes de comecgar:

Primeiro entre na interface das definicbes de Rastreio inteligente e ative o rastreio
inteligente.

Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Smart Tracking

Passos:

e
5

1. Cligue em na barra de ferramentas da interface da visualizagao em direto.

2. Cligue num objeto em movimento no video em direto.
O sistema de posicionamento rastreara o objeto automaticamente.

‘1‘\ e \Im
|

END
N

Consulte as seguintes sec¢des para mais informacoes:

® Configurar a gravacdo remota na Secgdo 8.3 Configurar a agenda de gravagoes.

® Definir a qualidade da imagem do video em direto na Secg¢do 6.1 Configurar os
Pardmetros locais e na Secgdo 6.4.1 Configurar as defini¢oes de video.

® Definir o texto OSD no video em direto na Secgéo 6.5.2 Configurar definigoes de
OSD.
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4.4 Gravagao e captura de imagens manual

Na interface de visualizacdo em direto, clique em B na barra de ferramentas para

capturar imagens em direto e a imagem capturada sera guardada por defeito no seu
computador como um ficheiro JPEG.

W=

Pode clicar em para gravar o video em direto.

Os caminhos de armazenamento local das imagens e clipes de video capturados
podem ser definidos na interface Configuration > Local Configuration; o formato da
imagem também pode ser editado nesta interface.

Para configurar a gravacdo remota automatica, consulte a Sec¢do 8.3 Configurar a
agenda de gravagoes.

4.5 Operar o Controlo PTZ

Finalidade:
Na interface da visualizagdo em direto, pode utilizar os botdes de controlo PTZ para
controlar a rotagao horizontal, a inclinagao e o zoom.

4.5.1 Painel de controlo de PTZ

Na pégina da visualizagdo em direto, clique em | % < para mostrar o painel de
controlo PTZ ou clique em % > para oculta-lo.
Cligue nos botdes de sentido para controlar os movimentos de rotacao
horizontal/inclinagdo, enquanto o dngulo de rotagdo horizontal varia de 0° a 360°, o
angulo de inclinagdo varia de -15° a 90°.
Clique nos botdes de zoom/iris/focagem para realizar o controlo da lente.

)

® O intervalo do angulo de movimento de inclinagdao varia de acordo com os

diferentes modelos.
® As operacOes de controlo de lente sdo suportadas apenas pelo canal ético.

e
=

F 3

O
» v 4|l © | O
- = 4

+ o [0 &

Figura 4—4 Painel de controlo PTZ
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Tabela 4-2 Descri¢des do Painel de controlo PTZ

Botao Descrigao
+ i m Ampliar/reduzir a imagem
e & Focagem perto/longe
) iris +/-
~ .| Alustara velocidade dos movimentos
de rotacdo horizontal/inclinacdo

4.5.2 Definir/solicitar um programa

Finalidade:
Um programa é uma posicao de imagem pré-definida. Para o programa definido, pode
clicar no botdo de solicitacdo para ver rapidamente a posicdo da imagem pretendida.

® Definir um programa:

Passos:
1. No painel de controlo PTZ, selecione um nimero de programa da lista de
programas.

1 Preset1 o i
2 Preset 2 1
3 Preset 3
4 Preset 4
5 Preset 5
i Preset &

Figura 4-5 Definir um programa

2. Utilize os botdes de controlo PTZ para mover a lente para a posi¢ao pretendida.
e Rode o sistema de posicionamento para a esquerda ou para a direita.
e Incline o sistema de posicionamento para cima ou para baixo.
e Aumente ou diminua o zoom.
e Foque a lente.
3. Clique em para terminar a definicdo do programa atual.
4. Podeclicarem para eliminar o programa.

5=
[Nore
Pode configurar até 300 programas.

*‘1\\ /‘I‘y
| i
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® Solicitar um programa:
No painel de controlo PTZ, selecione um programa definida da lista e clique em
para solicitar o programa.

Preset 1 % &%

2 Preset2
3 Freset 3
4 Preset 4
5 Freset5
i Freset G

Figura 4—6 Solicitar um programa

Para uma sele¢do de programas conveniente, consulte os passos seguintes para
navegar para o programa que quer.

Passos:

1. Selecione qualquer programa da lista.

2. Clique no numero do programa que precisa no teclado.

=k
| ‘

[‘g«ﬂ
e

Os seguintes programas encontram-se predefinidos com comandos especiais.
Apenas pode solicitd-los, ndo configura-los. Por exemplo, o programa 99 é
“Iniciar pesquisa automadtica”. Se chamar a predefinicdo 99, o sistema de
posicionamento inicia a funcdo de procura automatica.

Tabela 4-3 Programas especiais

Predefinicao Funcgdo Predefinicao Funcgdo
especial especial
33 Inversdao automatica 93 Definir limites de
paragem manualmente
34 Voltar a posicdo inicial 94 Reinicializagdo remota
35 Solicitar patrulha 1 95 Chamar menu OSD
36 Solicitar patrulha 2 96 Parar uma pesquisa
37 Solicitar patrulha 3 97 Iniciar pesquisa aleatoria
38 Solicitar patrulha 4 98 Iniciar pesquisa de
fotogramas
39 Entrada de filtro de 99 Iniciar pesquisa
corte IV automatica
40 Corte de filtro IV 100 Iniciar pesquisa de
inclinacdo
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Predefinicao Funcgdo Predefinicao Fungdo
especial especial
41 Solicitar padrao 1 101 Iniciar pesquisa de
panorama
42 Solicitar padrao 2 102 Solicitar patrulha 5
43 Solicitar padrao 3 103 Solicitar patrulha 6
44 Solicitar padrao 4 104 Solicitar patrulha 7
45 Criar uma patrulha 105 Solicitar patrulha 8
automaticamente
92 Comegar a definir limites
de paragem

Auto-flip L

3 Backto in--
35 Call patrol 1

36 Call patrol 2

Figura 4—7 Programa especial
[Nore
Podera precisar de usar o menu de OSD (On Screen Display) quando
controlar o sistema de posicionamento remotamente. Para apresentar o
menu OSD no ecra da visualizacao em direto, pode solicitar o programa 95.

4.5.3 Definir/solicitar uma patrulha

Finalidade:

Uma patrulha é uma série memorizada de funcbes de programas. Pode ser
configurada e solicitada na interface das definicbes de patrulha. Existem até 8
patrulhas que podem ser personalizadas. Uma patrulha pode ser configurada com 32
programas.

Antes de comegar:

Certifique-se de que os programas que pretende adicionar a uma patrulha ja se
encontram definidos.

® Definir uma patrulha:
Passos:

1. No painel de controlo PTZ, clique em < para entrar na interface das

defini¢cdes da patrulha.

2. Selecione um numero de patrulha de Path 01 E
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3. Clique em & para entrar na interface de adi¢do de programa, como mostrado
na Figura 4-8.
Patrol

Preset [T~

Patrol duration 4

Patrol Speed 1

0K Cancel

Figura 4-8 Adicionar programas

4. Configure o nimero do programa, o tempo e a velocidade da patrulha.

Nome Descrigao

Tempo da E a duracdo da estadia num ponto de patrulha. O sistema

patrulha de posicionamento desloca-se para outro ponto de
patrulha apds o tempo de patrulha.

Velocidade E a velocidade de deslocamento de um programa para

da patrulha outro.

oK

5. Cliqgue em para guardar uma predefini¢ao na patrulha.

6. Repita os passos 3 a 5 para adicionar mais programas.
7. Clique em E para guardar todas as defini¢des de patrulha.

™~ ‘l\p
|

® Solicitar uma patrulha:
No painel de controlo PTZ, selecione uma patrulha definida de P2 01 [~] e clique

em & para solicitar a patrulha, conforme ilustrado na Figura 4-9.
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1 Presetl 15 1

B2 Preset2 15 1

[+

Figura 4-9 Chamar uma patrulha

® Botdes na interface Patrulhas:

Botdes Descrigao

B Guardar uma patrulha

[+ | Solicitar uma patrulha

= ] Parar uma patrulha

[+ Entrar na interface de adicdo de predefinicao
Modificar uma predefinicao

(] Apagar uma predefinicdo

(3] Apagar todas as predefini¢des na patrulha selecionada

4.5.4 Definir/solicitar um padrao

Finalidade:

Um padrao consiste numa série de funcdes de rotacao horizontal, inclinacdo, zoom e
programas memorizadas. Pode ser solicitado na interface de definigdes do padrao.
Existem até 4 padrdes que podem ser personalizados.

® Definir um padrao:

Passos:

>

1. No painel de controlo PTZ, clique em para entrar na interface de

definicdes do padrao.
2. Selecione um numero de padrao da lista, como mostrado na Figura 4-10.
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el
Patem1 O 8 ¢ ®
Pattern 2
Pattern 3

Pattern 4

Figura 4—-10 Interface de defini¢des dos padrdes

3. Clique em para ativar as a¢Oes de rota¢ao horizontal, inclinagdo e zoom.

4. Utilize os botdes de controlo PTZ para mover a lente para a posicdo pretendida
apos a informacdo da Program Pattern Remaining Memory (%) ser apresentada
no ecra.

* Rode o sistema de posicionamento para a esquerda ou para a direita.
* Incline o sistema de posicionamento para cima ou para baixo.

e Aumente ou diminua o zoom.

e Foque alente.

5. Clique em E para guardar todas as definicdes do padrao.

™~ 1

1 I

® Botdes na interface de Padroes:
Botdes Descrigao

Comecar a gravar um padrao.

Parar de gravar um padrao.

Chamar o padrao atual.

Parar o padrdo atual.

afajmis

Apagar o padrdo atual.

)

e Estes 4 padrdes podem ser operados separadamente e sem qualquer nivel de
prioridade

e Ao configurar e solicitar o padrdo, a rotacdo horizontal proporcional é vélida; as
paragens de limite e inversdo automatica serdo invalidas; e a operacdo de
posicionamento 3D ndo é suportada.
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4.6 Configurar os parametros da visualizagao em direto

® Transmissdo principal/Transmissdo secundaria:

Pode selecionar MainSteam o, SubSteam | .44 tino de transmiss3o da visualizacdo

em direto. A transmissao principal tem uma resolucdo relativamente alta e precisa de
muita largura de banda. A sub-transmissdao tem uma resolugao baixa e precisa de

menos largura de banda. A predefinicio do tipo de transmiss3o ¢ Main Stream

‘g%‘._
INoTE
Consulte a Sec¢do 6.4.1 Configurar as defini¢oes de video para definicbes de

parametros mais detalhadas da transmissdo principal e da transmissdo
secunddria, respetivamente.

® Tamanho daimagem:

u:3 16:8 el

Pode redimensionar a imagem da visualizacdo em direto, clicando em ==, = =]

'/ 0 tamanho da imagem pode ser 4:3, 16:9, original ou automatico.
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Capitulo 5 Configuracao PTZ

5.1 Configurar os parametros basicos PTZ

Finalidade:
Pode configurar os parametros bdsicos PTZ, incluindo a rotacdo horizontal
proporcional, o congelamento predefinido, a velocidade predefinida, etc.
1. Entre na interface de configuragdao dos parametros da PTZ basica:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Basic

Basic Parameter

7| Enable Proportional Pan

Preset Speed 4 E
Keyboard Control Speed Mormal E
Auto Scan Speed 28 E
Zooming Speed 3 E
PTZOSD

Zoom Status 25 E
PT Status 25 [+]
Preset Status 25 [=]
Power Off Memory

SetResume Time Point | 30s E

Figura 5—-1 Interface de configuracdo bdsica PTZ

2. Configure as seguintes defini¢bes:
Basic Parameter: Ative/desative a rotacdo horizontal proporcional, defina
a velocidade da predefinicdo, defina a velocidade de controlo do teclado,
a velocidade de procura automatica e a velocidade do zoom.

¢

¢

¢

¢

Proportional Pan: Se ativar esta funcdo, a velocidade de rotacdo
horizontal/inclinacgdo muda de acordo com a quantidade de zoom. Quando
existe muito zoom,a velocidade de rotacdo horizontal/inclinagcdo serd mais
baixa para impedir que a imagem se mova demasiado depressa na imagem da
visualizacdo em direto.

Preset Speed: Pode definir a velocidade de uma predefinicao definida entre
1a8.

Keyboard Control Speed: Defina a velocidade do controlo PTZ como Low,
Normal ou High através do teclado.

Auto Scan Speed: O sistema de posicionamento oferece 5 modos de
pesquisa: Pesquisa automatica, pesquisa inclinada, pesquisa de fotograma,
pesquisa aleatdria e pesquisa panoramica. A velocidade de pesquisa pode ser
definida entre os niveis 1 a 40.
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4 Zooming Speed: A velocidade de zoom é ajustével entre os niveis 1 a 3.
e PTZ OSD: Defina a duracdo da apresentacdo no ecra do estado PTZ.
4 Zoom Status: Defina a duracdo da OSD do estado do zoom como 2s, 5s, 10s,
Always Close ou Always Open.
4 PT Status: Defina a durac3o da apresentacdo do angulo do azimute durante a
rotacdo horizontal e a inclinagdo como 2s, 5s, 10s, Always Close ou Always Open.
4 Preset Status: Defina a duracdo da apresentacdo do nome do programa
durante a solicitacdo do programa como 2s, 5s, 10s, Always Close ou Always
Open.
e Power-off Memory: O sistema de posicionamento pode retomar o estado de PTZ
ou agoes anteriores depois de reiniciado apds desligado da corrente. Pode definir
o0 ponto de tempo em quem o sistema de posicionamento retoma o respetivo
estado de PTZ. Pode defini-la para retomar o estado no qual se encontrava 30s,
60s, 300s ou 600s antes do desligamento.

3. Clique em =

&)

para guardar as defini¢des.

5.2 Configurar os limites PTZ

Finalidade:
O sistema de posicionamento pode ser programado para se deslocar dentro dos
limites configurdveis (esquerda/direita, cima/baixo).
Passos:
1. Entre nainterface de configuracao dos limites:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Limit

Y
O 0 »
IRSRE

Preset1

m s

Preset2

Preset3

Enable Limit

Limit Type Manual Stops [+]

Type Status

Set ] [ Clear ]

Figura 5-2 Configurar o limite PTZ
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2. Cligue na caixa de verificacdo Enable Limit e defina Limit Type como Manual
Stops ou Scan Stops.
® Manual Stops:
Quando as paragens de limites manuais estdo definidas, pode operar
manualmente o painel de controlo PTZ apenas na area de vigilancia limitada.
® Scan Stops:
Quando paragens de limite de pesquisa sdo definidas, a pesquisa aleatodria,
a pesquisa de fotogramas, a pesquisa automatica, a pesquisa de inclinacdo
e a pesquisa de panorama sdo efetuadas apenas dentro da area de vigilancia
limitada.

=
(vore]
As Manual Stops do Limit Type sdo anteriores as Scan Stops. Quando define
estes dois tipos de limite ao mesmo tempo, Manual Stops sido vélidas e Scan
Stops invalidas.
3. Cligue nos botGes do controlo PTZ para encontrar as paragens da
esquerda/direita/cima/baixo limite; também pode chamar as predefinicdes

existentes e defini-las como limites do sistema de posicionamento.
4. Clique em Set para guardar os limites ou em Clear para limpar os limites.

™~ %
|

END!
N

5.3 Configurar a posicao inicial

Finalidade:
A posicdo inicial da origem das coordenadas PTZ. Pode ser a posi¢do inicial da
predefinicdo de fabrica. Pode também personalizar a posic¢ao inicial de acordo com as
suas necessidades.
e Personalizar uma posigao inicial:
Passos:
1. Entre nainterface da configura¢ao da posicao inicial:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Initial Position
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A | v
| 2
A

Oy | 9w

sk

Preset 1

(= L *

Preset2

Preset 3

Preset4

Preset5

| €

Set ] [ Clear ] [ Goto ]

Figura 5-3 Configura¢do PTZ
2. Cligue nos botdes do controlo PTZ para encontrar uma posicdo para ser a
posicdo inicial do sistema de posicionamento; também pode chamar uma
predefinicdo e defini-la como a posicao inicial do sistema de posicionamento.
3. Clique em Set para guardar a posicao.

W"\ ped
!_VEND‘I

e Solicitar/eliminar uma posigdo inicial:
Pode clicar em para solicitar a posig3o inicial. Pode clicar em para

eliminar a posicdo inicial e restaurar a posicao inicial predefinida de fabrica.

5.4 Configurar as agoes de inatividade

Finalidade:

Esta funcionalidade permite que o sistema de posicionamento inicie uma ac¢do de
estacionamento predefinida (procura, predefinicdo, padrdo, etc.) automaticamente,
apos um periodo de inatividade (tempo de estacionamento).

o]

NOTE]
A funcdo Scheduled Tasks é anterior & funcdo Park Action. Quando estas duas
funcdes sdo definidas para a mesma altura, apenas a funcdo Scheduled Tasks
entra em efeito.

Passos:

1. Entre nainterface das defini¢des da acdo de inatividade:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Park Action
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Park Time 5 second

Action Type Auto Scan L

Figura 5—4 Definir a acdo de inatividade

2. Marque a caixa de verificacdo Enable Park Action.

3. Defina Park Time como o tempo de inatividade do sistema de posicionamento
antes que este inicie as acdes de estacionamento.

4. Selecione o Action Type na lista pendente.

Auto Scan E3
Auto Scan

Frame Scan

Random Scan

Patrol

Pattern

Preset

Panorama Scan

Tilt Scan

Figura 5-5 Tipos de acao

Save

5. Clique em para guardar as defini¢Oes.

q}\ A~ ‘I‘]\

5.5 Configurar a Mascara de privacidade

Finalidade:
A madscara de privacidade permite-lhe cobrir certas areas no video em direto para
evitar que certos pontos na area de vigilancia sejam mistos em direto e gravados.

o
[Nore

A funcdo de mascara de privacidade é suportada apenas por lentes 6ticas.
Passos:

1. Entre na interface das definicdes da mdscara de privacidade:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Privacy Mask
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Enable Privacy Masks

Preset 3
Preset 4
- = Presets ¥
Stop Drawing Cleér All
Privacy Mask List [ Add ] ’ el l
Mo. Mame Type Enable Active Zoom Ratio
1 Privacy Mask 1 green “ Yes |1 |
2 Privacy Mask 2 blue Yes i

Figura 5-6 Desenhar a mascara de privacidade

2. Cligue nos botdes de controlo PTZ para encontrar a drea onde pretende definir a
mascara de privacidade.

3. Clique em [DmwaAea |; clique e arraste o rasto na janela de video em direto para
desenhar a drea.

Pode arrastar os cantos da area do retangulo vermelho para desenhar uma
mascara de poligono.

4. Clique em para terminar de desenhar ou em para limpar
todas as dreas que definiu sem guardar.

5. Clique em para guardar a mascara de privacidade e ela sera listada na area
de Privacy Mask List. Defina o valor de Active Zoom Ratio como precisar e a mascara
apenas aparecera quando o racio do zoom for maior que o valor predefinido.

6. Pode ainda definir a cor das mascaras.

Figura 5—7 Definir a cor da mascara
7. Pode selecionar uma mascara e clicar em para elimina-la da lista.
8. Marque a caixa de verificacdo Enable Privacy Mask para ativar esta funcao.
5
Pode desenhar até 24 dreas na mesma imagem.
eno!
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5.6 Configurar tarefas agendadas

Finalidade:
Pode configurar o sistema de posicionamento para realizar automaticamente uma
determinada a¢dao num periodo de tempo definido pelo utilizador.
Passos:
1. Entre nainterface de defini¢cdes da tarefa agendada:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Scheduled Tasks

Enable Scheduled Task
Park Time 5 second
Timing Tasks m
i 2 1 [ & 10 12 14 16 18 20 23 24
Man
Tue
Wed
Thu
Fri
Sat
Sun

Mote: Red and green colors are used to distinguish the neighboring scheduled tasks.

Figura 5-8 Configurar tarefas agendadas

2. Marque a caixa de verificagdo Enable Scheduled Task.

3. Defina o Periodo de inatividade. Pode definir o tempo de estacionamento
(um periodo de inatividade) antes do sistema de posicionamento iniciar as
tarefas programadas.

4. Defina a programacao e os detalhes da tarefa.

(1) Clique em | Edit Tasks | para editar a programacao da tarefa.
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Timing Tasks
Mon || Tue | Wed | Thu || Fri | Sat | Sun
Al Day
@ Customize
Period  Start Time End Time Task Type Task Type ID
1 00:00 00:00 Close []
2 10 30 Close [+]
3 uuuu (LI Close E
4 00:00 00:00 Close []
5 00:00 00:00 Close []
6 00:00 00:00 Close =]
7 00:00 00:00 Close []
8 00:00 00:00 Close []
9 00:00 00:00 Close []
10 00:00 00:00 Close [=]
Copy to Week [ Select Al
Mon [] Tue [[] Wed [] Thu [] Fri [C] Sat [[] Sun Copy
OK Cancel

Figura 5-9 Editar o agendamento e o tipo de tarefa

(2) Escolha o dia que deseja para definir a programacao da tarefa.

(3) Clique em All Day para definir a programacdo para o dia inteiro ou clique em
Customize e introduza o Start Time e o End Time para cada tarefa e clique
em Enter no teclado para introduzir a hora.

(4) Escolha o tipo de tarefa da lista suspensa. Pode selecionar pesquisa,
programa, padrao, etc.

Close B2
Close

Auto Scan
Frame Scan
Random Scan
Patrol

Pattern

Preset
Pancrama Scan
Tilt Scan

Dome Reboot
Dome Adjust
Aux Qutput

Figura 5-10 Tipos de tarefa

(5) Depois de definir a tarefa programada, pode copia-la para outros dias
(opcional).

(6) Clique em 2.8 para guardar as definicGes.
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_%‘._
NoTE]
A hora de cada tarefa ndo pode ser sobreposta. Podem ser configuradas até
10 tarefas por dia.

Save

5. Clique em para guardar as definicoes.

™~

END/
N

5.7 Limpar configuragoes PTZ

Finalidade:
Pode apagar todas as configuracdes de PTZ nesta interface, incluindo todas as
predefinicdes, patrulhas, padrdes, mdscaras de privacidade, limites de PTZ e tarefas
programadas.
Passos:
1. Entre nainterface para limpar a configuragao:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Clear Config
2. Marque a caixa de verifica¢dao dos itens que deseja limpar.
3. Cligue em s para limpar as definigdes.

™~
END!
S

5.8 Configurara a prioridade do controlo PTZ

Passos:
1. Aceda a interface de configuracao:
Configuration > Advanced Configuration > PTZ > Prioritize PTZ.
® O sistema de posicionamento pode ser controlado pela rede e por sinais
RS-485. Pode definir a prioridade de controlo para estes dois sinais.
® A operacdo do Operator é mais prioritaria que a do User. Quando o Operador
estd a controlar o sistema de posicionamento, o Utilizador ndo podera
fazé-lo. Quando o Operador termina, o Utilizador pode controlar o sistema de
posicionamento apds o tempo de Atraso. O tempo de Delay pode ser
definido na interface de prioridade PTZ como mostrado de seguida.

Prioritize PTZ Network [+]

Delay 10 second

Figura 5—11 Prioridade PTZ

2. Clique em Save para ativar as definicGes.

T
s
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Capitulo 6 Configuracao do sistema

6.1 Configurar os Parametros locais

A configuracdo local refere-se ais parametros da visualizacdo em direto e de
outras operagdes utilizando o navegador.

Passos:

1. Entre nainterface Local Configuration:
Configuration > Local Configuration

Live View Parameters

Protocol @ TCP UDP MULTICAST HTTP
Live View Performance Shortest Delay @ Auto

Auto Start Live View Enable @ Disable

Rules Enable @ Disable

Image Format 9 JPEG BMP

Display Temperature Info. Enable @ Disable

Display Temperature Info. on Cap... Enable @ Disable

Record File Settings

Record File Size 256M @ 512M 1G
Save record files to ChUsers\yanjiaminWeb\RecordFiles Browse
Save downloaded files to ChUsers\yanjiaminWeb\DownloadFiles Browse

Picture and Clip Settings

Save snapshots in live view to ChUsers\yanjiaminWeb\CaptureFiles Browse
Save snapshots when playback to  C\UsersiyanjiamintWeb\PlaybackPics Browse
Save clips to Chllsersiwyanjiamin\Web\PlaybackFiles Browse

Figura 6—-1 Interface da configuragao local

2. Configure as seguintes definicbes:
e Live View Parameters: Defina o tipo de protocolo, tipo de transmissao, tamanho
da imagem e o desempenho da visualizacdo em direto.

4 Tipo de protocolo: TCP, UDP, MULTICAST e HTTP podem ser selecionados.
TCP: Assegura o fornecimento completo de dados em transmissdo e uma
melhor qualidade de video. No entanto, a transmissdao em tempo real sera
afetada.

UDP: Fornece transmissdo de audio e video em tempo real.
HTTP: Permite a mesma qualidade de TCP sem definir portas especificas para
transmissdo quando sob alguns ambientes de rede.
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¢

MULTICAST: Recomenda-se selecionar o tipo de protocolo como

guando usar a funcdo Multicast. Para outras informacgdes sobre Multicast,
consulte a Secgdio 6.3.1 Configuragdo das definicoes TCP/IP.

Live View Performance: Defina o desempenho da visualizacdo em direto
como Shortest Delay ou Auto.

g

Defina Live View Performance como Best Fluency para o sistema de
posicionamento de taxa de fotograma elevada.
Auto Start Live View: Pode ativar a funcdo, se quiser visualizar a imagem da
visualizacdo em direto quando faz o login no dispositivo.
Rules: Aqui pode ativar ou desativar as regras para a andlise dinamica de eventos.
Image Format: As imagens capturadas podem ser guardadas em formatos
diferentes. Estdo disponiveis JPEG e BMP.
Fire Point: Defina Dynamic Fire Source Detection como VCA Resource Type.
Marque a caixa de verificacdo para ativar a funcdo necessaria. Display Fire
Point Distance, Display Highest Temperature, Locate Highest Temperature
Point e Frame Fire Point podem ser selecionadas.
Display Temperature Info. on Stream: Selecione Temperature Measurement
como VCA Resource Type. Marque a caixa de verificacdo para apresentar a
informacdo da temperatura na interface da visualizacdo em direto.
Display Temperature Info. on Capture: Selecione Temperature Measurement
como VCA Resource Type. Marque a caixa de verificacdo para apresentar a
informac¢do da temperatura nas capturas.

o Record File Settings: Defina o caminho para guardar os ficheiros de video.

¢

Record File Size: Selecione o tamanho compactado dos ficheiros de video
gravados manualmente e descarregados. Pode definir o tamanho para 256M,
512M ou 1G.

Save record files to: Defina o caminho para guardar ficheiros de video
gravados manualmente.

Save downloaded files to: Defina o caminho para guardar os videos

. Playback
descarregados na interface

e Picture and Clip Settings: Defina o caminho para guardar as imagens capturadas
e dos ficheiros de video recortados.

¢

Save snapshots in live view to: Defina o caminho para guardar as imagens

Live View

capturadas manualmente na interface .
Save snapshots when playback to: Defina o caminho para guardar as

. i Playback
imagens capturadas na interface

Save clips to: Defina o caminho para guardar os ficheiros de videos

i Playback
recortados na interface
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NOTE
Pode clicar em para alterar o diretério para guardar ficheiros de

video, clips e imagens.

Save

3. Clique em para guardar as definicoes.

™~
|

END!
N

6.2 Configurar as definigoes da hora

Finalidade:

Pode seguir as instrugdes nesta sec¢ao para configurar a hora que pode ser
apresentada no video. Existem as fun¢des de fuso horario, sincroniza¢do de hora e
hordrio de verdo para definir a hora. A sincronizacdo de hora consiste no modo
automatico pelo servidor do Protocolo de hora de rede (NTP) e modo manual.

Para entrar na interface das defini¢des da hora:
Configuration > Basic Configuration > System > Time Settings
Ou Configuration > Advanced Configuration > System > Time Settings

Time Zone (GMT+08:00) Beijing, Urumqi, Singapore v
Time Sync.

@ NTP

Server Address time.windows.com

MNTF Port 123

Interval 1440 min.

(yManual Time Sync.
Device Time

SetTime Sync. with computer time

Figura 6-2 Defini¢des da hora

® Configurar a sincronizagdo de hora pelo servidor NTP
Passos:
(1) Margue o botdo de radio para ativar a funcdo NTP.
(2) Configure as seguintes definicbes:
Server Address: Endereco IP do servidor de NTP.
NTP Port: Porta do servidor de NTP.
Interval: O intervalo de tempo entre as duas acbes de sincronizacdo pelo
servidor NTP. Pode ser definido entrel a 10.080 minutos.
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Time Sync.

@ NTP

Server Address time. windows.com

MNTP Port 123

Interval 1440 min.

Figura 6-3 Sincroniza¢ao da hora pelo servidor NTP

(3) Pode clicar no botdo para verificar se a configuragao foi bem sucedida.

b
(nore]
Se o sistema de posicionamento estiver ligado a uma rede publica, deve
usar um servidor NTP com fun¢ao de sincronizagao de hora, tal como o
servidor no Centro de Tempo Nacional (endereco IP: 210.72.145.44). Se o
sistema de posicionamento estiver definido numa rede personalizada, o
software NTP pode ser usado para estabelecer um servidor NTP para
sincronizagao da hora.

i~ "U\
[ i

® Configurar manualmente a sincronizagao de hora
Passos:
(1) Clique no botdo de radio de Manual Time Sync.

(2) Cligue em para definir a hora do sistema a partir do calendario suspenso.

(3) Clique em Save para guardar as defini¢Ges.

b

NOTE
Também pode marcar a caixa de verificagdo Sync. with computer time para
sincronizar a hora do sistema de posicionamento com a hora do seu

computador.
44  Feb 2013 » »
Sun Mon Tue Wed Thu Fd Sat
1|2

3 4[s5]6 1 8 9

10 1 12 13 14 13 16

17 1819 20 2 2|53 @ Manual Time Sync.

M 25 2% 27 28
Device Time

Time| 14 - 24 0 10 0 . . )

Set Time 2012-06-25T21:14:03 Sync. with computer time

&~ Today OK

Figura 6—4 Sincronizagao manual da hora

™ /‘I‘]\
i !
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® Selecionar o fuso horario

Finalidade:

Quando o sistema de posicionamento é levado para outro fuso horario, pode
usar a funcdo Fuso Horario para acertar a hora. A hora serd ajustada de acordo
com a hora original e a diferenca horaria entre os dois fusos horarios.

No menu suspenso de Time Zone, conforme ilustrado na Figura 6-5, selecione o
fuso horario onde o sistema de posicionamento esta localizado.

Time Zone (GMT+08:00) Beijing, Urumgi, Singapore hd

Figura 6-5 Defini¢cdes do fuso horario

Configurar o horario de verao

Finalidade:

Se, no seu pais existe o habito de adiantar a hora a certa altura do ano, pode ligar
esta fungdo. A hora serd ajustada automaticamente quando for altura do Horario
de verao.

Passos:
(1) Entre nainterface de DST em Configuration > System > System Settings > DST
(2) Marque LI EnableDST para ativar a funcdo do horario de ver3o.

(3) Defina a data do periodo do horario de verao.

(4) Clique em = para guardar as definicdes.
DST
[#} Enable DST
Start Time Apr E First E Sun |Z| 02 Eo'clock
End Time Oct [=] Last [=] Sun [=] |02 [+]o'clock
DST Bias 30min [-]

Figura 6—6 Defini¢des do horario de verdao

“1‘\ e \Im
|

END
A

6.3 Configuracao das definicoes de rede

6.3.1 Configuracdo das definigées TCP/IP

Finalidade:
As definicdes de TCP/IP devem ser devidamente configuradas antes de operar
o sistema de posicionamento através da rede. IPv4 e IPv6 sao ambos suportados.
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Passos:
1. Entre na interface das definicdes TCP/IP:
Configuration > Basic Configuration > Network > TCP/IP
Ou Configuration > Advanced Configuration > Network > TCP/IP

HIC Settings
MIC Type Auto w

DHCP

IPv4 Address

IPv4 Subnet Mask

IPvd Default Gateway

IPvE Mode Route Advertisement b View Route Advertisement

IPvG Address

IPvG Subnet Mask

IPvG Default Gateway

Mac Address

MTU 1500

Multicast Address

DNS Server
Freferred DNS Server

Alternate DMS Server

Figura 6—7 Definicdes TCP/IP

2. Configure as defini¢gdes NIC, incluindo IPv4(IPv6) Address, IPv4(IPv6) Subnet
Mask e IPv4(IPv6) Default Gateway.

3. Clique em save para guardar as definigdes acima mencionadas.

b

® O servidor DHCP encontra-se disponivel. Pode marcar L] CHCP para obter
automaticamente um endereco IP e outras definicdes de rede daquele servidor.

® Se o endereco IP for definido manualmente, pode clicar em para
verificar se o endereco IP ja estd a ser usado para evitar que haja conflito de
endereco IP.

® O valor valido do intervalo da Unidade de transmissdao maxima (MTU) é de
500 ~ 9676. O valor predefinido é 1500.

® O multicast envia uma transmissao para o enderec¢o do grupo multicast e
permite que multiplos clientes recebam a transmissdo ao mesmo tempo ao
requisitarem uma cépia do endereco do grupo multicast.
Antes de utilizar esta fun¢ao, deve ativar a fungao Multicast do seu router e
configurar a gateway do sistema de posicionamento de rede.
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® Se as definicdes do servidor DNS forem necessarias para algumas aplicacées
(p.ex., enviar e-mail), deve configurar o Preferred DNS Server e o Alternate DNS
server corretamente.

® Marque a caixa de verificacdo Enable Multicast Discovery e, em seguida,
o sistema de posicionamento podera ser detetado pelo software cliente na LAN.

DNS Server
Preferred DNS Server 8888

Alternate DNS Server

Figura 6—8 Defini¢cdes do servidor DNS

[INoTe
O router deve suportar a funcdo de publicacao de rota, se selecionar Route
Advertisement como IPv6 Mode.

™ /\Im
il

6.3.2 Configurar as definicoes de porta

Finalidade:
Se houver um router e se quiser aceder ao sistema de posicionamento através da
Rede de Area Alargada (WAN), deve encaminhar as 3 portas para o sistema de
posicionamento.
Passos:
1. Entre nainterface de defini¢cbes de porta:

Configuration > Basic Configuration > Network > Port

Ou Configuration > Advanced Configuration > Network > Port

HTTP Fort a0

RTSF Port 554
HTTPS Fort 443
Server Port 3000

Figura 6—9 DefinicGes de porta

2. Defina a porta HTTP, a porta RTSP, a porta HTTPS e a porta do sistema de
posicionamento.
HTTP Port: O nimero predefinido da porta é 80.
RTSP Port: O numero predefinido da porta é 554.
HTTPS Port: O niumero predefinido da porta é 443.
Server Port: O numero predefinido da porta é 8000.

Save

3. Clique em para guardar as defini¢des.

™~k

i~
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6.3.3 Configurar as definicdes PPPoE

Finalidade:
Se ndo tiver um router, mas apenas um modem, pode utilizar a fungao de Protocolo
Ponto a Ponto pela Ethernet (PPPOE).
Passos:
1. Entre nainterface de definicdes PPPoE:
Configuration >Advanced Configuration > Network > PPPoE

[¥]Enable FPPoE
Diynamic IP

User Name
Password

Confirm

Figura 6—10 Defini¢des PPPoE

2. Marque a caixa de verificacdo Enable PPPoE para ativar esta funcionalidade.
3. Insira o User Name, Password, e Confirm a palavra-passe para acesso PPPoE.

o
NoTE]

O Nome de utilizador e a Palavra-passe devem ser atribuidos pelo seu ISP.

A

® Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
segurang¢a, recomendamos vivamente a utilizagdo de palavras-passe para
todas as fungées e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser escolhida
por si (utilizando no minimo 8 caracteres, incluindo pelo menos trés das
seguintes categorias: letras maiusculas, letras minusculas, numeros e
caracteres especiais) a fim de aumentar a seguranga do seu produto.

® A configuragcdo adequada de todas as palavras-passe e outras definicoes
de seguranca é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.

Save

4. Clique em para guardar e sair da interface.

™~ \I\,\
|

6.3.4 Configurar as definicoes DDNS

Finalidade:
Se o seu sistema de posicionamento estiver definido para usar PPPoE como ligacao
de rede predefinida, pode usar o DNS dindmico (DDNS) para aceder a rede.
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Antes de comecgar:
O registo no servidor DDNS é necessario antes de configurar as definices de DDNS
do sistema de posicionamento.

A\

® Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
seguranga, recomendamos vivamente a utilizagdo de palavras-passe para
todas as fungbes e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser escolhida
por si (utilizando no minimo 8 caracteres, incluindo pelo menos trés das
seguintes categorias: letras maiusculas, letras minusculas, nimeros e
caracteres especiais) a fim de aumentar a seguranga do seu produto.
® A configuragdo adequada de todas as palavras-passe e outras defini¢bes
de seguranca é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.
Passos:
1. Entre nainterface de definicdes DDNS:
Configuration > Advanced Configuration > Network > DDNS

Enable DDNS

DDNS Type DynDMNS v
Server Address

Domain

Port

User Mame

FPassword

Confirm

Figura 6—11 Definicdes DDNS

2. Marque a caixa de verificagdo Enable DDNS para ativar esta funcionalidade.
3. Selecione o DDNS Type. Sdo selecionaveis trés tipos de DDNS: IPServer, HiDDNS,
NO-IP e DynDNS.
e DynDNS:
Passos:

(1) Insira o Server Address do DynDNS (por exemplo, members.dyndns.org).

(2) No campo de texto do Domain, introduza o nome do dominio obtido no site
DynDNS.

(3) Introduza a Port do servidor DynDNS.

(4) Introduza o User Name e a Password registados no site DynDNS.

(5) Clique em Sae para guardar as defini¢des.
Enable DDMNS
DDMS Type DynDMS v
Server Address members.dyndns.org
Domain 123.dyndns.org
Part
User Mame test
Password seanne
Confirm Ly

Figura 6-12 Definigdes DynDNS
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IP Server:

Passos:

(1)
(2)

Introduza o endereco de servidor do servidor de IP.
Clique em save para guardar as definigdes.

O Server Address deve ser introduzido com o endereco IP estatico do
computador que executa o software do servidor de IP. Para o servidor de IP,
deve aplicar um IP estdtico, mdscara de subrede, gateway e DNS preferido
do ISP.

[#]Enable DOMS

DDME Type

Server Address

IPServer

202.23.10.117

Figura 6—13 Definicdes de Servidor IP

e HiDDNS:
Passos:

(1)
(2)

(3)

Introduza o enderego do servidor: www.hik-online.com.

Introduza o nome de dominio da cdmara. O dominio é o mesmo, com o
nome do dispositivo no servidor HiDDNS.

Cliqgue em Save para guardar as defini¢des.

[w]Enable DDNE
DDMS Type HIDDME v
Server Address www hik-online.com
Domain 450518811
Port

User Name

Password

Confirm

Figura 6—14 Configuragdes de HiDDNS

e NO-IP:
Passos:

(1)
(2)

(3)
(4)
(5)

™~ %

Introduza o Server Address de NO-IP.

No campo de texto do Domain, introduza o nome do dominio obtido no site
NO-IP.

Introduza a Port do servidor NO-IP.

Introduza o User Name e a Password registados no site NO-IP.

Cligue em save para guardar as definicdes.
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6.3.5 Configurar as definicoes SNMP

Finalidade:

Pode utilizar o SNMP para obter o estado do sistema de posicionamento e a
informacdo dos parametros relacionados.

Antes de comecgar:

Antes de definir o SNMP, use o software de SNMP e defina-o para receber a
informacdo do sistema de posicionamento através da porta SNMP. A definir o
endereco de trap, o sistema de posicionamento pode enviar o evento de alarme
e as mensagens de excecao para o centro de vigilancia.

g:_:
INoTe]

A versao SNMP que selecionar deve ser a mesma que a do software SNMP.

Passos:
1. Entre nainterface de definicdes SNMP:
Configuration > Advanced Configuration > Network > SNMP

SNMP viiv2
Enable SNMPv1
Enable SNMP v2c

Write SNMP Community private

Read SMMP Community public

Trap Address

Trap Port 162
Trap Community public
SNMP v3

Enable SNMPv3 O

Read UserName

Security Level

Authentication Algarithm MD5 SHA
Authentication Password

Private-key Algorithm DES AES
Private-key password

Write UserMame

Security Level

Authentication Algorithrm MD5 SHA
Authentication Password

Private-key Algorithm DES MES

Private-key password

SHMP Other Settings

SMMP Port 161

Figura 6—15 Definigdes SNMP
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2. Marque a caixa de verificacdo da versao correspondente (Enable SNMP v1,
Enable SNMP v2c, Enable SNMP v3) para ativar a funcionalidade.
3. Configure as definicdes SNMP.

«=
[Nore
A configuracdo do software SNMP deve ser a mesma que as definicdes que

configurar aqui.

Save

4. Cliqgue em para guardar e terminar as definicGes.

Jenp!

6.3.6 Configurar as definigoes 802.1X

Finalidade:

O sistema de posicionamento suporta o padrao IEEE 802.1X.

O IEEE 802.1X é um controlo de acessos de rede baseado em porta. Aumenta o nivel
de seguranca da LAN. Quando dispositivos se ligam a esta rede com o padrao
IEEE 802.1X, é necessaria a autenticacdo. Se a autenticacao falhar, os dispositivos ndo
se ligam a rede.

A LAN protegida com o padrao 802.1X é mostrada como se segue:

— P Comutador de rede do
O \/ autenticador

Speed Dome 1
Internet., :,3
N
Servidor de
r r autenticacdo
<y I/ Lyt / .y /
- g
PC PC Servidor RADIUS

Figura 6-16 LAN protegida

e Antes de ligar a Camara de rede a LAN protegida, solicite um certificado
digital na Autoridade de certificados

e A cdmara de rede requer o acesso a LAN protegida através do autenticador
(um comutador).

e O comutador reenvia a identificacdo e a palavra-passe para o servidor de
autenticacdo (servidor RADIUS).

e O comutador reenvia o certificado do servidor de autenticacdo para a
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camara de rede.
® Se todas as informagdes forem validadas, o comutador permite o acesso da
rede a rede protegida.

A

® Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
seguranga, recomendamos vivamente a utiliza¢éo de palavras-passe para
todas as fungdes e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser escolhida
por si (utilizando no minimo 8 caracteres, incluindo pelo menos trés das
sequintes categorias: letras maiusculas, letras minusculas, numeros e
caracteres especiais) a fim de aumentar a sequranca do seu produto.

® A configuragcdo adequada de todas as palavras-passe e outras definicoes
de seguranca é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.

Passos:
1. Ligue a camara de rede diretamente ao seu PC com um cabo de rede.
2. Entre nainterface de defini¢des 802.1X:
Configuration > Advanced Configuration > Network > 802.1X
[] Enable IEEE 802.1X
Protocol
EAPOL version
User Mame
Passward
Confirm
Figura 6—17 Defini¢des 802.1X
3. Marque a caixa de verificagao Enable IEEE 802.1X para ativar.
4. Configure as definigdes de 802.1X, incluindo o nome de utilizador e a palavra-passe.
'_%‘,_
[NoTE]
A versdao EAP-MD5 deve ser idéntica aquela do router ou do comutador.
5. Introduza o nome de utilizador e a palavra-passe (emitidos pela CA) para aceder
ao servidor.
6. Clique em save para terminar as defini¢Ges.
'_%‘,_
[NoTE]
A camara reinicializa quando guarda as definigdes.
7. ApOs a configuragado, ligue a camara a rede protegida.

=k
fenil
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6.3.7 Configurar as definigdes QoS

Finalidade:
A QoS (Qualidade de servico) pode ajudar a resolver o atraso de rede e o
congestionamento da rede ao configurar a prioridade de envio de dados.
Passos:
1. Entre nainterface de definicdes QoS:
Configuration >Advanced Configuration > Network > QoS

Video/Audio DECP 0
BventiAlarm DSCF 0
Management DSCP 0

Figura 6—18 Defini¢des QoS

2. Configure as definicdes QoS, incluindo Video/Audio DSCP, DSCP de Evento/Alarme
e DSCP de Gestao.
O valor DSCP valido estd entre os 0 e os 63. Quanto maior o valor DSCP, mais alta
a prioridade.

A

® Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
segurang¢a, recomendamos vivamente a utilizagdo de palavras-passe para
todas as fungdes e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser escolhida
por si (utilizando no minimo 8 caracteres, incluindo pelo menos trés das
sequintes categorias: letras maiusculas, letras minusculas, numeros e
caracteres especiais) a fim de aumentar a seguranca do seu produto.

® A configuragcdo adequada de todas as palavras-passe e outras definicoes
de seguranca é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.

Save

3. Clique em para guardar as definicdes.

'%E;

NOE

® Certifique-se de que ativa a fun¢do QoS do seu dispositivo de rede (tal como
um router).
® [rd solicitar uma reinicializacdo para as defini¢cOes ficarem efetivas.

™~ \I\,\
|

'END
=
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6.3.8 Configurar as definicoes FTP

Finalidade:
Pode definir um servidor FTP e configurar os seguintes parametros para carregar
imagens capturadas.
Passos:
1. Entre nainterface de defini¢des FTP:
Configuration >Advanced Configuration > Network > FTP

Server Address 0.00.0

Port 21

User Mame [JAnonymous
Password

Confirm

Directory Structure Save in the root directory. W

Farent Directary
Child Directary

Upload Type [] Upload Picture

Figura 6-19 Defini¢gdes FTP

2. Configure as definicbes de FTP, incluindo o endereco do servidor, a porta,
o nome de utilizador, a palavra-passe, o diretério e o tipo de carregamento.

A

® Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
sequrang¢a, recomendamos vivamente a utilizagdo de palavras-passe para
todas as fungdes e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser escolhida
por si (utilizando no minimo 8 caracteres, incluindo pelo menos trés das
sequintes categorias: letras maiusculas, letras minusculas, numeros e
caracteres especiais) a fim de aumentar a seguranga do seu produto.
® A configuragcdo adequada de todas as palavras-passe e outras definicoes
de seguranca é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.
O endereco do servidor suporta os formatos nome do dominio e endereco IP.
e Definir o diretdrio na servidor FTP para guardar ficheiros:
No campo de Directory Structure, pode selecionar a o diretdrio de raiz,
o diretdrio principal e o diretdrio secundario.
4 Root directory: Os ficheiros serdo guardados na raiz do servidor FTP.
4 Parent directory: Os ficheiros serdo guardados numa pasta no servidor
FTP. O nome da pasta pode ser definido como na Figura 6-20 seguinte.
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Use Device Name B3

Use Device Number
Use Device IP address

Figura 6—20 Diretdrio principal

4 Child directory: E uma sub-pasta que pode ser criada no diretdrio
principal. Os ficheiros serdo guardados numa sub-pasta no servidor FTP.
O nome da pasta pode ser definido como na Figura 6-21 seguinte.
Use Camera Name E3

Use Camera Name
Use Camera Number

Figura 6-21 Diretdrio secundario

e Tipo de carregamento: Para ativar o carregamento das imagens capturadas
no servidor FTP.

Clique em R

Se deseja carregar as imagens capturadas no servidor FTP, pode ainda ter
gue ativar o instantaneo continuo ou o instantaneo acionado por eventos na
interface Snapshot. Para informacdes detalhadas, consulte a Sec¢do 8.4
Configurar defini¢oes de instantédneo.

para guardar as definicOes.

b

6.3.9 Configurar as definicoes de UPnP™

Finalidade:

O Plug and Play universal (UPnP™) é uma arquitetura de rede que fornece
compatibilidade entre o equipamento de rede, o software e outros dispositivos de
hardware. O protocolo UPnP permite aos dispositivos ligarem-se sem problemas e
simplifica a implementacao das redes no lar e em ambientes empresariais.

Com a func¢do ativada, nao precisa configurar o mapeamento de portas para cada
porta e a camara esta ligada a rede de area ampla através do router.

Passos:

1.

Entre na interface de definigdes UPnP™:

Configuration >Advanced Configuration > Network > UPnP™

Marque a caixa de verificagdo para ativar a funcao UPnP™.

Pode editar o nome amigavel do sistema de posicionamento. Este nome pode
ser detetado por um dispositivo correspondente, tal como um router.
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| Enable UPnP™

Friendly Name Camera

Figura 6-22 Configurar as definicdes de UPnP

T

I~

6.3.10 Configurar as definicdes NAT (Tradugdo de enderego de rede)

Passos:
1. Defina o modo de mapeamento de portas:
Para o mapeamento de portas com os numeros predefinidos das portas:

. Port Mapping Mode Auto
Selecione

Para o mapeamento de portas com os numeros personalizados das portas:

Selecione Paort Mapping Mode Manual E

Pode ainda personalizar o valor do nimero da porta por sé préprio.

[¥] Enable Port Mapping

Port Mapping Mode Manual ¥
Port Type External Port External IP Address Status
HTTP 80 0.00.0 Mot Valid
RTSP 554 0.0.0.0 Mot Valid
Server Port 3002| 0.0.0.0 Mot Valid

Figura 6—23 Configurar o nimero da porta.

2. Cligue em . para guardar as definicGes.
A
6.3.11 Configurar defini¢oes de e-mail

Finalidade:

O sistema pode ser configurado para enviar uma notificacdo por e-mail a todos os
destinatarios se um evento de alarme for detetado, p.ex., evento de detecdo de
movimento, perda de video, anti-adulteracdo, etc.

Antes de comegar:

Configure as definicdes do servidor de DNS em Basic Configuration > Network > TCP/IP
ou Advanced Configuration > Network > TCP/IP antes de usar a fung¢do de e-mail.
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Passos:
1. Entre na interface de definicbes de e-mail:
Configuration > Advanced Configuration > Network > Email

Sender

Sender

Senders Address

SMTP Server

SMTP Port 25

[] Enable S5L

Interval [ Attached Image
[] Authentication

User Mame

Passwaord

Confirm

Receiver

Receiver1

Receiver1’s Address
Receiver2

Receiver?2's Address

Receiver3

Receiverd's Address

Figura 6—24 Defini¢des de e-mail

2. Configure as seguintes definigoes:
Sender: O nome do remetente do e-mail.
Sender’s Address: O endereco de e-mail do remetente.
SMTP Server: Endereco IP ou nome do anfitrido do Servidor SMTP (por ex.,
smtp.263xmail.com).
SMTP Port: Porta SMTP. A porta TCP/IP predefinida para SMTP é a 25.
Enable SSL: Marque a caixa de verificagdao para ativar o SSL se requisitado pelo
servidor SMTP.
Attached Image: Assinale a caixa de verificacdo de Imagem anexada se desejar
enviar um e-mail com imagens do alarme em anexo.
Interval: O intervalo refere-se ao tempo decorrido entre duas acdes de envio de
imagens em anexo.
Authentication (opcional): Se o seu servidor requerer autenticagdo, marque esta
caixa de verificagdo para utilizar a autenticagdo para iniciar sessdao neste servidos
e introduza o nome de utilizador de inicio de sessdo e a palavra-passe.
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A

® Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
seguranga, recomendamos vivamente a utiliza¢éo de palavras-passe para
todas as fungdes e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser escolhida
por si (utilizando no minimo 8 caracteres, incluindo pelo menos trés das
sequintes categorias: letras maiusculas, letras minusculas, numeros e
caracteres especiais) a fim de aumentar a sequranca do seu produto.
® A configuragcdo adequada de todas as palavras-passe e outras definicoes
de seguranca é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.
Receiver: Selecione o destinatdrio para quem o e-mail é enviado. Podem ser
configurados até 2 recetores.
Receiver: O nome do utilizador a ser notificado.
Receiver’s Address: O endereco de e-mail do utilizador a ser notificado.

bl
NOTE
Pode clicar em para verificar se a definicdo é invdlida apds os

parametros necessarios serem configurados.

Save

3. Clique em para guardar as definicoes.

™~ %

6.3.12 Configurar as definicoes HTTPS

Finalidade:
A HTTPS providencia a autenticacdo ao sitio Web e ao servidor Web ao qual esta a
comunicar, protegendo-o contra ataques "man-in-the-middle". Execute os passos
seguintes para definir o nimero da porta https.
Exemplo:
Se definir o nimero de porta como 443 e o endereco IP como 192.168.1.64, podera
aceder ao dispositivo introduzindo https://192.168.1.64:443 através do navegador
web.
Passos:
1. Entre nainterface Defini¢cdes de HTTPS.

Configuration > Advanced Configuration > Network > HTTPS
2. Crie o certificado autoassinado ou o certificado autorizado.
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Create

Create Self-signed Certificate
Create Certificate Request

Install Signed Certificate

Certificate Path Browse ][

Upload

Created Request

Created Request

Installed Certificate

Installed Certificate

Figura 6-25 Defini¢des HTTPS

OPCAO 1: Crie o certificado autoassinado.
1) Clique no botdo Create para criar a seguinte caixa de didlogo.

Country M *example:CH
Hostname/IP 10.16.1.15 *
Fassword sssnse

State or province
Locality
Qrganization
Organizational Unit

Email

OK Cancel

Figura 6—26 Criar o certificado autoassinado

2) Introduza o pais, nome/IP de anfitrido, palavra-passe e outras informacgdes.

3) Cligue em OK para guardar as definicGes.
OPCAO 2: Crie o certificado autorizado.

1) Clique no botdo Create para criar o pedido de certificado e preencha as

informacdes pedidas.

2) Transfira o pedido de certificado e envie o mesmo a autoridade de

certificacdo fidvel para respetiva assinatura.

3) Depois de receber o certificado assinado vélido, importe o certificado para

o dispositivo.

3. Depois de criar e instalar o certificado com sucesso surgirad a informacdo do

certificado.
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Installed Certificate

Installed Certificate

Property

Delete

Subject: C=CN, ST=ZJ, L=HZ, OU=embeddedsofteware
HIP=192.168.1.64, EM=com.cn

Issuer: C=CMN, ST=ZJ, L=HZ, OlU=embeddedsofteware,
HIP=192.168.1.64, EM=com.cn

Validity: 2015-07-23 14:29:46 ~ 2018-07-22 14:29:46

L

Figura 6-27 Propriedade do certificado instalado

o

Pode clicar para configurar o n.2 da porta HTTPS a sua escolha; consulte
a Secgdo 6.3.2 Configurar as defini¢coes de porta para detalhes.

=k
| ‘

6.4 Configurar as defini¢oes de video e audio

6.4.1 Configurar as defini¢coes de video

Passos:

1. Entre na interface de defini¢des de video:
Configuration >Basic Configuration > Video/Audio > Video
Ou Configuration > Advanced Configuration > Video/Audio > Video

Channel No. Camera 1 [+]
Stream Type Main Stream({MNormal) |Z|
Video Type video&Audio [+]
Resolution 1920°1080P [+]
Bitrate Type Variable [+]
Video Quality Medium [+]
Frame Rate 25 [+]fos
Max. Bitrate 2048 Kbps
Video Encoding H.264 [+]
Profile High Profile [+]

| Frame Interval 50

svC OFF [+]

Figura 6—28 Configurar as defini¢cdes de video

2. Selecione Channel No. na lista suspensa, se quiser configurar e selecionar o

Stream Type do
Sub-Stream.
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4. Clique em

Normalmente, a transmissdo principal é para gravar e visualizar em direto com
uma boa largura de banda e a sub-transmissdo pode ser utilizada para visualiza¢do
em direto quando a largura de banda é limitada. Consulte a Secgdo 6.1 Configurar
os Pardmetros locais para mudar a transmissdo principal e a sub-transmissado para
a visualizacdo em direto.

Pode personalizar os seguintes pardmetros para a transmissao principal e a
sub-transmissdo selecionadas:

Video Type:

Selecione o tipo de video como transmissdo de video ou transmissdo composta de
video e audio. O sinal de 3audio sé sera gravado quando o Video Type é
Video&Audio.

Resolution:

Selecione a resolucdo da saida de video.

Bitrate Type:

Selecione a taxa de bits para Constant ou Variable.

Video Quality:

Quando o tipo de taxa de bits esta definido como Variable, 6 niveis de qualidade
de video podem ser selecionados.

Frame Rate:

A velocidade de fotogramas serve para descrever a frequéncia na qual a
transmissdo de video é atualizada e é medida por fotogramas por segundo (fps).
Uma velocidade de fotogramas mais alta é vantajosa quando existe movimento
na transmissdo de video, pois mantém sempre a qualidade do video.

Max. Bitrate:

Defina a taxa de bits maxima de 32 a 16384 Kbps. O valor mais alto corresponde a
mais qualidade de video e a largura de banda maior também é necessaria.

Video Encoding:

A norma de Codificacdo de Video pode ser definida para H.264 ou MJPEG.

Profile:

Pode definir o nivel de perfil como High Profile, Main Profile ou Basic Profile.

| Frame Interval:

Defina o I-Frame Interval e 1 a 400.

SVC:

SVC é uma tecnologia de codificacdo de video. Extrai os fotogramas do video
original e envia-os para um gravador de video, que também suporta a funcdo SVC
guando a largura de banda da rede for insuficiente.

= para guardar as definicdes.

™~ ‘I‘”
|

END
N
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6.4.2 Configurar as defini¢does de dudio

Passos:

1.

3.

Entre na interface de defini¢Ges de dudio
Configuration > Basic Configuration > Video/Audio > Audio
Ou Configuration > Advanced Configuration > Video/Audio > Audio

Audio Encoding G.711ulaw (=]
Audio Input Lineln |E|
Input Yolume () 50
Environmental Moise Filter | OFF |E|

Figura 6—29 Definigdes de dudio

Configure as seguintes defini¢des.

Audio Encoding: G.722.1, G.711ulaw, G.711alaw, MP2L2 e G.726 podem ser
selecionados.

Audio Stream Bitrate: Quando a Audio Encoding esta selecionada como MP2L2,
podera configurar a Audio Stream Bitrate na lista pendente. Quanto maior for o
valor, melhor a qualidade do 4udio.

Audio Input: Quando um intercomunicador ¢é ligado ao sistema de
posicionamento, deve definir esta op¢do como Lineln. Quando um microfone é
ligado ao sistema de posicionamento, deve definir esta op¢do como Micin.

Input Volume: Deslize a barra para aumentar/diminuir o volume. O valor vai dos
0 aos 100.

Environmental Noise Filter: Quando o ambiente de monitoriza¢dao for muito
ruidoso, pode ativar esta funcdo para reduzir parte do ruido.

Cligue em Save para guardar as definicdes.

™~

6.4.3 Configurar as definicoes ROI

Antes de comecgar:

A codificagdo de ROI (Regido de interesse) é utilizada para aumentar a qualidade das
imagens que sao especificadas com antecedéncia.

Entre na interface Defini¢cdes de ROI:

Configuration > Advanced Configuration > Video/Audio > ROI
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Channel No. Camera 2 E|

Stop Drawing||  Clear

Stream Type

Stream Type Main Stream(Normal) E|
Fixed Region

[[] Enable

Region Mo. 1 E|
ROI Level 3 [=]

Region Name

Figura 6—-30 Regido de interesse

Channel No.:
Selecione Channel No. na lista suspensa e a area de ROl pode ser definida para a
Camara 1 e a Camara 2 respetivamente.
Stream Type:
Pode definir a funcdo de ROI para a transmissao principal ou para a sub-transmissao.
Selecione um tipo de transmissao e, de seguida, configure as definicdes de ROI.
Fixed Region: A codificacdo de regido fixa é a codificacdo de ROl para a area
configurada manualmente. Pode escolher o nivel de Otimizacdo de qualidade de
imagem para a codificagao de ROl e pode também nomear a area de ROL.
Passos:
1. Selecione um N.2 da Regido
2. Marque a caixa de verificacdo Enable em Fixed Region.
3. Selecione a regido na lista pendente para as definices de ROI. Pode selecionar
4 regioes fixas.
4. Cligue no botdo e clique e arraste o rato para desenhar a regido de
interesse no video em direto.
5. Ajuste o ROI level entre 1 e 6. Quando maior o valor, melhor a qualidade da
imagem dentro da moldura vermelha.
6. Introduza um Region Name e clique em Save para guardar as defini¢des.

[ I [
| l
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6.5 Configurar as definicoes de imagem

6.5.1 Configurar as definicdoes de apresentacao

Finalidade:
Pode definir a qualidade da imagem do sistema de posicionamento, incluindo a
luminosidade, contraste, saturagdo, contraste, etc.

g___
[NoTE|

® Os parametros da interface Display Settings variam de acordo com os modelos
de sistema de posicionamento.
® Pode clicar duas vezes na visualizagdo em direto para entrar no modo de ecra
inteiro e clicar novamente para sair.
Passos:
1. Entre na interface Display Settings:
Configuration > Basic Configuration > Image > Display Settings
Ou Configuration > Advanced Configuration > Image > Display Settings
2. Pode selecionar o Mounting Scenario na lista pendente com diferentes
parametros de imagem pré-definidos.
3. Defina os parametros de imagem do sistema de posicionamento.

™4
U]

i~

Definir a camara do canal 1

Defina o Channel No. como Camera 1.
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Channel Mo. Camera 1 E

~ Image Adjustment

Brightness =) a0
Contrast ) 50
Saturation ) 50
Sharpness ) 50

¥ Exposure Settings
¥ Focus Settings

~ Day/Night Switch

¥ Backlight Settings

¥ White Balance

¥ Image Enhancement
¥ Video Adjustment

* Other

Figura 6—-31 Defini¢Ges de exibicao- Canal ético

B Ajuste de imagem

® Brightness
Esta funcionalidade é utilizada para ajustar o brilho da imagem. O valor vai dos 0 aos 100.
® Contrast
Esta funcionalidade aumenta a diferenca da cor e da luminosidade entre as partes de
uma imagem. O valor vai dos 0 aos 100.
® Saturation
Esta funcionalidade é utilizada para ajustar a saturacdo da cor da imagem. O valor vai
dos 0 aos 100.
® Sharpness
A fungdo de .nitidez aumenta os detalhes da imagem ao definir os contornos na
imagem. O valor vai dos 0 aos 100.

55

Esta funcdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
B Defini¢coes de exposi¢cao

® Exposure Mode
Exposure Mode pode ser definido como Auto, Iris Priority, Shutter Priority, Manual.
¢ Auto:
Os valores da iris, do obturador e de ganho serdo ajustados automaticamente de
acordo com a luminosidade ambiente.
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@ lris Priority:
O valor da iris deve ser ajustado manualmente. Os valores do obturador e de ganho
serdo ajustados automaticamente de acordo com a luminosidade ambiente.

Exposure Mode Iris Priority w

Iris f2.4 L

Figura 6-32 iris manual

€ Shutter Priority:

O valor do obturador deve ser ajustado manualmente. Os valores da iris e de
ganho serdo ajustados automaticamente de acordo com a luminosidade
ambiente.

Exposure Mode Shutter Priority W

Shutter 1/50 w

Figura 6—-33 Obturador manual

€ Prioridade de ganho:

O valor do ganho deve ser ajustado manualmente. Os valores do obturador e da
iris poderdo ser ajustados automaticamente de acordo com a luminosidade do
ambiente.

Gain ) 49

Figura 6-34 Ganho manual

¢ Manual:
No modo Manual, podera ajustar os valores de Gain, Shutter, Iris manualmente.

5
(nore]

Esta fungdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
® Limit Gain
Esta funcionalidade é utilizada para ajustar o ganho da imagem. O valor vai dos 0 aos
100.
® Slow Shutter
Esta funcdo pode ser utilizada em condicdes de baixa exposicdo. Ela aumenta o
tempo do obturador para garantir uma exposicao completa. Slow Shutter Level pode
ser definido como Slow Shutter*2, *4, *6, *12, *16, *24 e *32.

Slow Shutter ON v

Slow Shutter Level Slow Shutter*12 w

Figura 6-35 Obturador lento

B Definigoes de focagem

® Focus Mode
O Focus Mode pode ser definido para Auto, Manual, Semi-auto.
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¢ Auto:
O sistema de posicionamento foca-se automaticamente em qualquer momento
consoante os objetos na cena.
¢ Semi-auto:
O sistema de posicionamento foca-se automaticamente uma Unica vez apos a
rotacdo horizontal, inclinacdo e zoom.
¢ Manual:
No modo Manual, deve utilizar ' =
manualmente.

® Min. Focus Distance

Esta funcdo serve para limitar a distancia de focagem minima.

S\:.Z
[NoTE|

O valor de focagem minimo varia de acordo com os modelos de sistema de
posicionamento.

5

no painel de controlo para focar

B Comutacgdo dia/noite

=
A funcdo de luz IV apresentada abaixo é suportada apenas por sistemas de
posicionamento IV.
® Day/Night Switch
O modo Day/Night Switch pode ser definido como Auto, Day, Night e Scheduled.
4 Auto:
No modo Auto, os modos diurno e noturno podem alternar automaticamente
de acordo com as condi¢Ges de luminosidade ambientes. A sensibilidade de
comutacdo pode ser definida como 1-3.

Day/Night Switch Auto =

Sensitivity 2 =

Figura 6-36 Sensibilidade do modo automatico
¢ Day:
No modo Day, o sistema de posicionamento apresenta a imagem a cores.
E utilizado para condi¢des normais de luminosidade.
€ Night:
No modo Night, a imagem é apresentada a preto e branco. O modo Night pode
aumentar a sensibilidade em condigdes de baixa luminosidade.
@ Schedule:
No modo Schedule, pode definir as horas para o modo diurno, como mostrado
na Figura 6-37. As horas restantes sao para o modo noturno.

Esta fungdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
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Day/Might Switch Schedule w
Start Time 07-00-00
End Time 18:00:00

Figura 6—37 Horario didrio e noturno

® SmartiR
Se a luz IV estiver ligada e houver sobreexposicdo da imagem, pode ativar esta
funcao.

® IR Light Mode

O modo de luz IV pode ser definido como Auto, devendo ajustar o limite de
luminosidade da luz infravermelha manualmente. O valor do Brightness Limit vai dos
0 aos 100.

%
NOTE
® As funcgdes relacionadas com infravermelhos sé sdo suportadas pelo sistema de
posicionamento IV.

® Para a configuracdo detalhada dos parametros da luz IV, poderd aceder ao menu
OSD ao solicitar o programa especial 95.

B Defini¢cdes retroiluminagao

® BLC

Se a luz de fundo for brilhante, o sujeito na frente da luz de fundo aparece
sombreado ou escuro. Ativar a funcdo BLC (Compensacdo de Retroalimentacdo),
podera corrigir a exposicdo do objeto. Porém, o ambiente da luz de fundo é
desbotado para branco.

® WDR (Intervalo dinamico largo)

A fungdo WDR (Ampla Variagdo Dinamica) ajuda a camara a apresentar imagens
nitidas, mesmo em condigdes de contra luz. Quando existem simultaneamente areas
muito claras e muito escuras no campo de visdo, o WDR equilibra o nivel de brilho de
toda a imagem e fornece imagens com detalhes.

Pode ativar ou desativar a fungao WDR.

=
Esta fungdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
® HLC
A HLC (Compensac¢do de Luz Elevada) faz com que a camara identifique e suprima
fontes de luz fortes, que geralmente encadeiam uma cena. Isto faz com que seja
possivel ver um detalhe da imagem que normalmente estaria escondido.
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B Balanco de brancos

O modo White Balance pode ser definido para Auto, MWB, Outdoor, Indoor,
Fluorescent Lamp, Sodium Lamp e Auto-Track.

¢ Auto:

No modo Auto, a camara retém automaticamente o balanco de cor, de acordo com a
temperatura cromatica atual.

¢ MWB:

No modo MWB (Balanco de brancos manual), pode ajustar manualmente a
temperatura cromatica para estar de acordo com a sua necessidade, como mostrado
na Figura 6—-38.

WE Gain Circuit R (& 1]

WEB Gain Circuit B [ 0

Figura 6—-38 Balan¢o de brancos manual

4 Outdoor

Pode selecionar este modo quando o sistema de posicionamento é instalado num
ambiente exterior.

4 Indoor

Pode selecionar este modo quando o sistema de posicionamento é instalado num
ambiente interior.

¢ Fluorescent Lamp

Pode selecionar este modo quando houver lampadas fluorescentes instaladas perto
do sistema de posicionamento.

4 Sodium Lamp

Pode selecionar este modo quando houver lampadas de sédio instaladas perto do
sistema de posicionamento.

€ Auto-Tracking

No modo Auto-Tracking, o balango de brancos é continuamente ajustado em tempo
real de acordo com a temperatura cromatica da luminosidade da cena.

Esta fungdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.

B Otimizagao de imagem

® Digital Noise Reduction

A fungdo de redugao de ruido digital processa o ruido no sinal de video.

Pode definir a fungao Digital Noise Reduction como Normal Mode e ajustar Noise
Reduction Level, conforme ilustrado na Figura 6—39. O nivel vai dos 0 aos 100.
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Digital Moise Reduction Marmal Mode |E|

Moise Reduction Level ) 50

Figura 6—39 Reducdo de ruido digital - Modo normal

Pode definir a funcdo Digital Noise Reduction como Normal Mode e ajustar Space
DNR Level e Time DNR Level, conforme ilustrado na Figura 6—40. O nivel vai dos
0 aos 100.

Digital Moise Reduction Expert Mode |E|
Space DNR Level ) 50
Time DMR Level ) 50

Figura 6—40 Reducdo de ruido digital - Modo expert

J NOTE

L

Esta funcdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
® Defog Mode
Quando a imagem se encontrar embaciada, pode ativar esta funcdo para obter uma
imagem clara.
® EIS
Normalmente, a imagem da visualizacdo em direto treme e enfraquece quando a
camara é abanada levemente em algumas condi¢cGes de monitorizacdo. A funcdo de
estabilizacdo eletrénica de imagem (EIS) é utilizada para ultrapassar este problema e
para assegurar uma imagem nitida e estavel.

B Ajuste de video

® Mirror
Se definir a fungdo Mirror para o centro, a imagem serd invertida. E como ver uma
imagem num espelho.

-
Esta fungao varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.

® Video Standard

Pode definir o Video Standard para 50 hz (PAL) ou 60 hz (NTSC) de acordo com

o sistema de video no seu pais.

.
[Note

Esta funcao varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
® Capture Mode:

Capture Mode pode ser selecionado para satisfazer as diferentes necessidades do
campo de visao e de resolugao.
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B Outros

® Lens Initialization

A lente opera os movimentos de inicializacgdo quando marca a caixa de verificagdo
Lens Initialization.

® Zoom Limit

Pode definir o valor do Limite de zoom para limitar o valor de zoom maximo. O valor
deve ser definido como 30, 60, 120, 240 e 480.

=
[ore

Esta funcdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
® Local Output

Pode ativar ou desativar a saida de video através da interface BNC, conforme
necessario.

Definir a camara do canal 2

Defina o Channel No. como Camera 2.

Channel Mo, Camera 2 |E|

~Image Adjustment

Brightness ) 50
Contrast S 50
FFC Schedule [~]
Interval 10min. E
Manual Background ... Correct

Manual Shutter Corre__. Carrect

AGC Mode Manual E

¥ Exposure Settings

¥ Image Enhancement
¥ Video Adjustment

¥ Other

Default

B Ajuste de imagem

® Brightness

Esta funcionalidade é utilizada para ajustar o brilho da imagem. O valor vai dos 0
aos 100.

® Contrast

Esta funcionalidade aumenta a diferenca da cor e da luminosidade entre as partes de
uma imagem. O valor vai dos 0 aos 100.
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® FFC

A FFC (Correcdo de Campo Plano) melhora a qualidade da imagem digital. E capaz de
remover artefatos de imagens 2-D causados por variacbes de sensibilidade
pixel-a-pixel do detetor ou por distor¢cdes no caminho ético. Schedule, Temperature
e OFF podem ser selecionados.

<> Schedule

Pode selecionar o intervalo de correcao como“10”, “20”, “30”, “40”, “50”, “60”,
“120”, “180” e “240” minutos.

<> Temperature

A camara ajusta a imagem de acordo com a temperatura.
® Manual Background Correction
Cubra totalmente a lente com um objeto (é recomendada uma tampa de lente) e
clique no botdo Manual Background Correction, em seguida, o sistema de
posicionamento ajusta a imagem de acordo com o ambiente atual.
® Manual Shutter Correction
Cligue no botdo Manual Shutter Correction e, em seguida, o sistema de
posicionamento ajusta a imagem de acordo com a temperatura da propria camara.
® AGC Mode
Esta funcionalidade pode ser definida como Normal, Highlight e Manual. Normal
aplica-se a maioria dos ambientes, embora possa exibir menos detalhes e fundos
guando o ambiente tiver areas escuras e areas claras 6bvias. Highlight é aplicavel ao
ambiente realgcado. Se Manual estiver selecionado no modo AGC, Brightness e
Contrast podem ser ajustados.

B Otimizagao de imagem

® Digital Noise Reduction:

A DNR reduz o ruido na transmissao de video. OFF, Normal Mode e Expert Mode
podem ser selecionados.

OFF: O DNR esta desativado.

Normal Mode: Defina o nivel de DNR de 0 a 100; o valor por defeito é 50.

Expert Mode: Defina o nivel DNR do espaco DNR nivel [0~100] e da hora DNR nivel
[0~100] em Expert Mode.

® Palettes

As paletas permitem-lhe selecionar as cores desejadas. White Hot, Black Hot, Fusion
1, Rainbow, Fusion 2, Ironbow 1, Ironbow?2, Sepia, Color 1, Color 2, Ice Fire, Rain, Red
Hot e Green Hot podem ser selecionados.

® DDE

O DDE (Digital Detail Enhancement) permite ajustar os detalhes da imagem. E pode
defini-lo como OFF ou Normal mode. E DDE Level pode ser ajustado de 1 a 100,
guando no modo normal.
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B Ajuste de video

® Mirror
Se ligar a funcdo Mirror, a imagem sera invertida. Pode definir a direcdo do espelho

para o centro ou desativa-la.

Q:C
INoTe]
Esta funcdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
® Video Standard
Video Standard é configuravel.

INoTe|

Esta funcdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.
® Capture Mode:
Pode definir Capture Mode como OFF e 384*288@25fps.

® Digital Zoom
O zoom digital esta disponivel para o sensor térmico, x2 e X4 podem ser selecionados.

==

Esta funcdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.

B Outros

® Local Output
Pode ativar ou desativar a saida de video através da interface BNC, conforme
necessario.

6.5.2 Configurar definicdes de OSD

Finalidade:

O sistema de posicionamento suporta os seguintes ecras:

Zoom: |dentifica a quantidade do aumento.

Diregao: Apresenta a diregcao da rotagao horizontal e de inclinagao, com o formato
PXXX TXXX. O P seguido de XXX indica os graus na direcdao de rotagdo horizontal,
enquanto o T seguido de XXX indica os graus de inclinagao.

Data e hora: Suporta a apresentacdo da data e hora.

Titulo do programa: Identifica o programa solicitado.

Nome da camara: Identifica o nome do sistema de posicionamento.

Pode personalizar a apresentac¢do da data e hora no ecra.
Passos:
1. Entre nainterface OSD Settings:
Configuration > Advanced Configuration > Image > OSD Settings
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[] Display Mame
Display Date
Display Week

Camera Name (IPdome |

Time Format [24-hour v|
Date Format [MM-DD-YYYY v
Display Mode |N0ttransparent& Mot flask v|
08D gize [ Auto v
Font Color | Black&Wwhite Self-adaptive v |

Figura 6—41 Definicdes OSD

2. Marque a caixa de verificacdo correspondente para selecionar a exibicdo do
nome do sistema, data ou semana, se necessario.

3. Edite o nome do sistema de posicionamento no campo de texto Camera Name.

4. Selecione da lista suspensa para definir o formato de hora, formato de data e
modo de exibicado.

5. Pode usar o rato para clicar e arrastar a moldura de texto
visualizacao em direto para ajustar a posi¢ao do OSD.

na janela da

Figura 6—42 Ajustar a localizacdo OSD

6. A cor da fonte também pode ser personalizada, selecione Custom na lista
suspensa e selecione a cor da fonte, conforme necessario.

7. Clique em i
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6.5.3 Configurar as definicoes de sobreposicao de texto

Finalidade:

Pode personalizar a sobreposi¢do de texto.

Passos:

1. Entre na interface de sobreposicao de texto:
Configuration > Advanced Configuration > Image > Text Overlay

2. Marque a caixa de verificacdo em frente a caixa de texto para ativar a
apresentagao no ecra.

3. Escreva os carateres na caixa de texto.

4. Use o rato para clicar e arrastar a moldura de texto vermelha na janela de

visualizacdo em direto para ajustar a posi¢cdo de sobreposicao de texto.

5. Clique em i

Pode configurar até 8 sobreposi¢des de texto.

Figura 6—43 Defini¢cdes da sobreposi¢do de texto

w\/'(r

@2

6.5.4 Configurar definicdes de DPC

A DPC (Corregao de Pixel Defeituoso) refere-se a fungdao da camara que pode corrigir
os pixels defeituosos no LCD que ndo funcionam conforme esperado.
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Figura 6—44 Correcao de pixel defeituoso

Passos:

Ld

1. Selecione o pixel defeituoso com o rato. E cligue em “+" para ajustar a posi¢ao.
2. Clique em © para iniciar a corregao.

3. (Opcional) Cliqgue em 9 para cancelar a corregao.

¢

‘ NOTE|

Esta funcdo varia de acordo com os modelos de sistema de posicionamento.

6.6 Configurar e Manusear Alarmes

Finalidade:

Esta seccdo explica como configurar o sistema de posicionamento de rede para
responder a eventos de alarme, incluindo dete¢ao de movimento, entrada de alarme
externa, perda de video, prova de adulteracdo e excecdo. Estes eventos podem
acionar ac¢Oes de alarme, tais como notificar o centro de vigilancia, enviar um e-mail,
acionar a saida de alarme, etc.

Por exemplo, quando um alarme externo é acionado, o sistema de posicionamento
de rede envia uma notificagdo para um enderego de e-mail.

6.6.1 Configurar a detecao de movimento

Finalidade:
A detecdo de movimento é uma funcionalidade que pode acionar a¢des de alarme
e acOes de gravacdo de video quando o movimento ocorrer na cena de vigilancia.
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Passos:

1. Entre nainterface das definicbes da dete¢do de movimento:
Configuration > Advanced Configuration > Basic Event > Motion Detection

2. A funcdo de detecdo de movimento é aplicavel ao canal ético e ao canal térmico;
deve selecionar Channel No. na lista suspensa para configurar.

3. Marque a caixa de verificacio de Enable Motion Detection para ativar esta
funcdo.
Pode marcar a caixa de verificacdo Enable Dynamic Analysis for Motion se quiser
gue o objeto detetado seja marcado com o retdngulo na visualizacdo em direto.

4. Selecione o modo de configuracdo como Normal ou Expert e defina os pardmetros
de dete¢cdao de movimentos correspondentes.

® Normal
Channel No. Camera 2 [~]
Enable Motion Detection  {/} Enable Dynamic Analysis for Motion
Configuration Normal |T|
SR
C -
> \k\"n £ T
i e -{?‘- = _1377 ==
= et __r:#*ﬂﬂ:. P
—— s
: J111385355
LTI
MIRRN;
LNAN
l Draw Area “ Clear All I Sensitivity [ Je— 0

Figura 6-45 Defini¢des de dete¢cdo de movimento-Normal

(1) Cliqgueem . Clique e arraste o rato na imagem do video em direto

para desenhar uma area de detecdo de movimento.

(2) Cliqgue em para terminar de desenhar.
T
[Nore

e Pode desenhar até 8 areas de detegao de movimento na mesma imagem.

e Pode clicarem para limpar todas as areas.

(3) Mova o cursor |Sensitivity (J=========| para definir a sensibilidade da
detecado.

Bl © Hikvision



Manual de Utilizagdo do Sistema de Posicionamento de Rede Termométrico Bi-espectro 86

® Profissional

Channel No. Camera 2 El
Enable Motion Detaction Enable Dynamic Analysis for Motion
Configuration Expert E|
Area 1 [=]
N Sensitivity ] J— 50
o
; s Proportion of ... s je— 27
=N W = = = e S
EENSs S Y i . e !
e L
= m——— [
= —_‘E‘¥ = i
2 ] 1 l'l "‘ A
_" T
s
AR
\WA
IS‘Lop Drawing][ Clear All ]

Figura 6—46 Defini¢des de detecdao de movimento-Especialista

(1) (Disponivel apenas para o canal ético) Defina 0 modo de comutacdo de
dia/noite; OFF, Auto-Switch e Scheduled-Switch podem ser selecionados.
Se o modo de mudanga Dia e Noite estiver ativo, pode configurar a regra de
detecdo para o dia e para a noite separadamente.

OFF: Desative a mudanca entre dia e noite.

Auto-Switch: Alterne automaticamente entre o modo diurno e noturno de
acordo com a luminosidade.

Scheduled-Switch: Mude para o modo dia as 06:00 e para o modo noturno
as 18:00.

(2) Selecione Area No. para configurar na lista pendente.

(3) Defina os valores de sensibilidade a de propor¢do de um objeto na area.
Sensitivity: Quanto maior o volume, mais facil serd de acionar o alarme.
Proportion of Object on Area: Quando a proporg¢do do tamanho de um
objeto em movimento exceder o valor predefinido, o alarme sera acionado.
Quanto menor o valor, mais facil sera de acionar o alarme.

5. Defina o calendario de agendamento para a detecao de movimento

(1) Clique em = na Figura 6-47.
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Arming Schedule

Edit

Maon

Tue

Wed

Thu

Fri

Sat

Figura 6—-47 Horario de acionamento

(2) Escolha o dia que deseja definir para o horario de acionamento, conforme
ilustrado na imagem Figura 6—48.

Edit Schedule Time

Mon || Tue | Wed Thu Fri Sat || Sun

Period Start Time End Time
00: 00 ik 24:00
00: 00 5 0000
00: 00 0000
00: 00 5 00:00
00: 00 0000
00: 00 : 0000

00: 00 : 0000

L B & B e 2 B

00: 00

sk 00: 00
Copy to Week[] Select Al

Mon []Tue [[]Wed []Thu [JFri []Sat []Sun

oK Cancel

Figura 6-48 Calendario de acionamento

(3) Clique em ¢t para definir o periodo de tempo do hordrio de acionamento.
(4) (Opcional) Depois de definir o hordrio de acionamento, podera clicar em

para copia-lo para outros dias.

(5) Clique em oK para guardar as defini¢Ges.

A hora de cada periodo nao pode ser sobreposta. Podem ser configurados
até 8 periodos para cada dia.
6. Defina as A¢Oes de alarme para a dete¢dao de movimento.
Pode especificar o método de ligagdo quando ocorrer um evento. Os conteldos
seguintes explicam como configurar os diferentes tipos de métodos de liga¢ao.
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Linkage Method

Mormal Linkage Other Linkage
Motify Surveillance Center Trigger Alarm Qutput Select All

Send Email A= A-=2
Upload to FTP PTZ Linking
Trigger Channel [ Select All Preset Mo. 1
D[] D2 Patrol Mo. 1
Pattern 1

Figura 6—-49 Método de ligacdo

Marque a caixa de verificagao para selecionar o método de ligagao. Notify
Surveillance Center, Send Email, Upload to FTP, Trigger Channel e Trigger
Alarm Output podem ser selecionados.

® Notify Surveillance Center

Envia uma excecdo ou um sinal de alarme para o software de gestdao remota
guando ocorrer um evento.

® Send Email

Envia um e-mail para um utilizador ou varios utilizadores com a informagao
do alarme quando ocorrer um evento.

'%_}
Para enviar o e-mail quando um evento ocorre, deve consultar a
Secgdo 6.3.11 Configurar defini¢oes de e-mail para definir os parametros
de e-mail.
® Uploadto FTP
Captura a imagem quando um alarme é acionado e carrega a imagem num
servidor FTP.

'%_}
Em primeiro lugar, precisa de um servidor FTP e de definir os
parametros FTP. Consulte a Secgdo 6.3.8 Configurar as definicoes FTP
para configurar os parametros de FTP.
® Trigger Channel
Acione uma camara para gravar um video quando ocorre um evento.

'%_}
Deve definir o agendamento de gravacdo para realizar esta funcao.
Consulte a Secg¢do 8.3 Configurar a agenda de gravagbes para as
definicdes do agendamento de gravacao.
® Trigger Alarm Output
Aciona um ou mais saidas de alarme externos quando acorrer um evento.
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NOTE
Para acionar uma saida de alarme quando ocorrer um evento, consulte

a Secgdo 6.6.4 Configurar a saida de alarme para definir os parametros
de saida de alarme.

leno!

6.6.2 Configurar o alarme de adulteragao de video

Finalidade:

Pode configurar o sistema de posicionamento para acionar o sistema de posicionamento
para acionar as a¢oes de alarme quando a lente é coberta.
Passos:
1. Entre nainterface das defini¢cdes da adultera¢do de video:
Configuration > Advanced Configuration > Basic Event > Video Tampering

Channel MNo. Camera 2 |Z|
[¥] Enable Video Tampering

Area Settings

[ Draw Area ” Clear All l Sensitivity  m—(—

Figura 6-50 Alarme anti adulteragdes

2. A fungdo de detegao de movimento é aplicavel ao canal ético e ao canal térmico;
deve selecionar Channel No. na lista suspensa para configurar.

3. Marque a caixa de verificacdo Enable Video Tampering para ativar a detecdo de
adulteracao.

4. Defina a drea de adulteragdo. Consulte o Passo 1 na Secgdo 6.6.1 Configurar a
dete¢do de movimento.
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5. Clique em =" para editar o horario de acionamento da adulteragdo.
A configuracdo do agendamento de armar é a mesma que a definicio do
agendamento de armar para a detecdo de movimentos. Consulte o Passo 2 na
Secgdo 6.6.1 Configurar a deteg¢do de movimento.

6. Marque a caixa de verificacdo para selecionar o método de vinculagdo tomado
para a adulteracao. Notificar o centro de vigilancia, enviar e-mail, acionar canal e
acionar saida de alarme podem ser selecionados. Consulte o Passo 3 na
Secgdo 6.6.1 Configurar a detegdo de movimento.

Save

7. Clique em para guardar as defini¢des.

&)

6.6.3 Configurar a entrada de alarme

Passos:

1. Entre nainterface de definicdes de entrada de alarme:
Configuration > Advanced Configuration > Events > Alarm Input

2. Escolha o n.? da entrada de alarme e o tipo de alarme. O tipo de alarme pode ser
NO (Normalmente Aberto) e NC (Normalmente Fechado).

3. Edite o nome em AlamMName para

definir um nome para a entrada de alarme (opcional).

Alarm Input No. [ A= ~|
Alarm Mame |a|arm1 |(cannot copy)
Alarm Type [nO ~|

Arming Schedule

Edit

0 2 4 ] 8 10 12 14 16 18 20 22 24

Maon

Tue

Wed

Fri

Sat

Sun

Figura 6-51 Defini¢des de entrada de alarme
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alarme. Consulte o Passo 2 na Secgdo 6.6.1 Configurar a detegdo de movimento.

5. Marque a caixa de verificacdo para selecionar o método de vinculagdo para a
entrada de alarme, Consulte o Passo 3 na Sec¢do 6.6.1 Configurar a detegdo de

Clique em

Edit

movimento.

6. Pode ainda escolher a ligagdo PTZ para a entrada de alarme. Margue a caixa de
verificacdo relativa e selecione o n.2 para ativar a Solicitacdo de programa,

Solicitacdo de patrulha ou Solicitacdo de padrao.

Pode copiar as suas defini¢cGes para outras entradas de alarme.

Cliqgue em

>~

[END!
v

Save

para guardar as definicoes.

Linkage Method

Normal Linkage
Motify Surveillance Center
Send Email
Uploadto FTP

Trigger Channel ] Select All
D1 D2

Copy to Alarm

Select All

Other Linkage

Trigger Alarm Output[] Select All
A1 [ A=2

PTZ Linking
Preset Mo. 1
Patrol Mo. 1
Pattern 1

=1 [Cla=-2 [Cla=-3 [Cla=-4 [Clas-5 [Clas-g [Clas-7

Figura 6-52 Método de ligacao

6.6.4 Configurar a saida de alarme

Passos:

1. Entre na interface das definicGes da saida de alarme:

Configuration > Advanced Configuration > Events > Alarm Output
2. Selecione um canal de saida de alarme na lista suspensa Alarm Output.

. Alarm Mame
3. Defina um nome em

para a saida de alarme (opcional).

4. O tempo de Atraso pode ser definido em 5s, 10s, 30s, 1min, 2min, 5min, 10min
ou Manual. O tempo de atraso refere-se a duragao em que a saida de alarme se

mantém em efeito apds ter ocorrido o alarme.
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5. Cliqgue em = para entrar na interface Editar Horario. A configuracao

do agendamento do tempo é a mesma que as definicdes do agendamento de
armar para a detegao de movimentos. Consulte o Passo 2 na Sec¢do 6.6.1
Configurar a detegdo de movimento.

Alarm Output A== w
Alarm Mame (cannot copy)
Delay A5 w

Arming Schedule

Edit

Mon

Tue

Figura 6-53 Defini¢cGes da saida de alarme

6. Pode copiar as definicdes para outras saidas de alarme.

Save

7. Clique em para guardar as defini¢des.

=k
f I

6.6.5 Manusear excecoes

O tipo de excecdo pode ser HDD cheio, erro de HDD, rede desligada, conflito de
enderecos IP e login ilegal para os sistemas de posicionamento.
Passos:
1. Entre nainterface de definicbes de excegdo:
Configuration > Advanced Configuration > Events > Exception
2. Marque a caixa de verificacdo para definir as acdes tomadas para o alarme de
excecdo. Consulte o Passo 3 na Secgdio 6.6.1 Configurar a detegéio de movimento.

Exception Type HDD Full E

Normal Linkage Other Linkage
Motify Surveillance Center Trigger Alarm Qutput|[ ] Select All
Send Email A=) A=2

Figura 6-54 Defini¢cOes de excecao

Save

3. Clique em para guardar as defini¢des.

™ /‘I‘]\
!
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6.6.6 Detetar a exce¢ao do audio

Finalidade:
Quando ativar esta funcdo e ocorrer a excecao de audio, as a¢des do alarme serdao

acionadas.
Passos:

1.

Entre na interface da detec¢do de exce¢do do video e do dudio:
Configuration > Advanced Configuration > Smart Event > Audio Exception
Detection

Exception Detection
[] Audio Loss Detection
[[]Sudden Increase of Sound Intensity Detection

i 50

Sensitivity

Sound Intensity Threshold ) 50

[7]Sudden Decrease of Sound Intensity Detection

Sensitivity ) 50

Real-time Volume

Figura 6-55 Detecdo de excec¢do do dudio

Marque a caixa de verificacdo da Audio Loss Detection para ativar a detecdo de

excecdo da entrada de audio.

Marque a caixa de verificacdo da Sudden Increase of Sound Intensity Detection

para ativar a detecdo de subida de intensidade repentina.

® Sensitivity: Intervalo [1-100], o valor mais baixo sendo a alteracdo de som
mais severa ira acionar a detecdo.

® Sound Intensity Threshold: Intervalo de [1-100], pode filtrar o som no
ambiente, quanto mais agudo for o som ambiente, mais elevado devera ser o
valor. Pode ajusta-lo de acordo com o ambiente real.

Marque a caixa de verificacdo da Sudden Decrease of Sound Intensity Detection

para ativar detecdo de queda de intensidade repentina.

Sensitivity: Intervalo [1-100], o valor mais baixo sendo a alteracdo de som mais

severa ird acionar a detecdo.

Cliqgue em St para editar o horario de acionamento. A configura¢do do

agendamento de armar é a mesma que a definicdo do agendamento de armar

para a dete¢do de movimentos. Consulte o Passo 2 na Secgdo 6.6.1 Configurar a

deteg¢do de movimento.
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7.

Marque a caixa de verificacdo para selecionar o método de vinculagdo tomado
para a excecdo de audio. Notificar o centro de vigilancia, enviar e-mail, acionar
saida de alarme, etc. podem ser selecionados. Consulte o Passo 3 na
Sec¢io 6.6.1 Configurar a deteg¢éo de movimento.

Cligue em save para guardar as definicdes.

™ /‘I‘]\
i !

6.6.7 Detetar fonte de incéndio dinamica

Finalidade:
Quando ativa esta funcdo e uma fonte de incéndio é detetada, as acbes do alarme

serdo acionadas.
Passos:

1.

Entre em Configuration > Advanced Configuration > System > VCA Resource Type
para selecionar Dynamic Fire Source Detection como VCA Resource Type.

Entre na interface de detecdo de fonte de incéndio dinamica:

Configuration > Advanced Configuration > Smart Event > Dynamic Fire Source
Detection

Dynamic Fire Source Detection
Enable Dynamic Fire Source Detecticn

| Display Fire Source Frame on Stream

o

Sensitivity )

o

Dwell Tima(s) =)

Linkage Method

Maormal Linkage COther Linkage
Motify Surveillance Center Trigger Alarm Qutput Select All
Send Email A= A=
Uploadto FTP

Trigger Channel Select All

1 D2

Figura 6-56 Detegdo de fonte de incéndio dinamica

Marque a caixa de verificacdo Enable Dynamic Fire Source Detection para ativar
a detecdo de fonte de incéndio dinamica.

b

A fungao de detegao de fonte de incéndio dinamica s6 pode ser ativada
para a camara 2.
® Sensitivity: Intervalo [1-10], quanto menor o valor, uma fonte de incéndio de
menor temperatura sera detetada.
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6.

® Dwell Time(s): Intervalo [0-120]. Pode definir o tempo de permanéncia do
sistema de posicionamento para ficar na posicdo onde deteta a fonte de
incéndio, quando realiza as acOes de pesquisa automatica, patrulha, padrao,
tarefa programada e estacionamento.

Marque a caixa de verificacdo Display Fire Source Frame on Stream para exibir

uma moldura vermelha a volta da fonte de incéndio na transmissdo, quando

ocorrer um incéndio (opcional).

Marque a caixa de verificagdo para selecionar o método de vinculagcdo para a

entrada de alarme, Consulte o Passo 3 na Sec¢do 6.6.1 Configurar a detegdo de

movimento. No campo Other Linkage, pode marcar a caixa de verificacdo para

ativar a saida de alarme (O numero de saida de alarme varia conforme a

capacidade do dispositivo).

Clique em EE para guardar as defini¢des.

T
|~

6.6.8 Detetar navio

Finalidade:
Quando ativa esta fungdo e um navio é detetado, as acGes de alarme sdo acionadas.
Passos:
1. Entre em Configuration > Advanced Configuration > System > VCA Resource
Type para selecionar Ship Detection como VCA Resource Type.
2. Entre nainterface de detecdo de navio:
Configuration > Advanced Configuration > Smart Event > Ship Detection
3. Marque a caixa de verificacdo Enable Ship Detection para ativar a funcdo de
detecdo de navio.
4. Marque a caixa de verificacdo Display Detection Frame on Video para exibir a
moldura e a linha de alarme na transmissdo (opcional).
vore]
A funcdo de detecdo de navio sé é suportada por alguns modelos.
5. Introduza a altura do dispositivo na caixa de texto como a altura do dispositivo
acima do nivel da agua.
6. Desenhe a drea de detecdo de navio e as linhas de alarme.

(1) Clique em Draw Area. Clique com o rato na imagem de video em direto
para desenhar uma area de detec¢do de navio e clique com o botdo
direito do rato para terminar de desenhar. O alarme serd carregado
guando a embarcacdo for detetada nesta area.

(2) Clique em Draw Alarm Line. Clique com o rato no video em direto para
desenhar uma linha de alarme e clique com o botdo direito do rato
para terminar de desenhar. O dispositivo dispara o alarma e conta o
numero de navios, quando sdo detetados navios na area, e a
informacdo do navio sera apresentada a direita.
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'g%‘._
(vore]
Assegure-se de que a linha de alarme é mais comprida do que a largura
da area de detecdo de navio.

7. Marque a caixa de verificacdo para selecionar o método de vinculacdo para a
entrada de alarme, Consulte o Passo 3 na Sec¢dio 6.6.1 Configurar a detegdo de
movimento. No campo Other Linkage, pode marcar a caixa de verificacdo para
ativar a saida de alarme (O numero da saida de alarme varia conforme a
capacidade do dispositivo).

8. Clique em save para guardar as definicdes.

™~
END!
S

6.7 Medi¢cao de temperatura

Finalidade:

Quando ativa esta funcdo, medird a temperatura atual do ponto que esta a ser
monitorizado. O alarme do dispositivo dispara quando a temperatura excede o valor
de temperatura limite.

Antes de comecgar:

Entre em Configuration > Advanced Configuration > System > VCA Resource Type para
selecionar Temperature Measurement + Behavior Analysis como VCA Resource Type.

6.7.1 Configuragcao de medi¢ao de temperatura

Passos:
1. Entre em Configuration > Advanced Configuration > Temperature Measurement
Configuration.

Temperature Measurement Configuration | Temperature Measurement and Alarm

Y| Enable Temperature Measurement
V| Display Temperature Info. on Stream
¥| Add Original Data on Capture

Add Original Data on Stream

Data Refresh Interval 3 T s
Unit Degree Celsius("C) -
Temperature Range -20.0~150.0 -

Save

Figura 6-57 Detecdo de fonte de incéndio dinamica
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3.

~ b

END!
N

i
|

Marque as caixas de verificacdo da interface para definir as configuracbes de
medicao de temperatura.

Enable Temperature Measurement: Marque a caixa de verificacdo para ativar
a funcdo de medicdo de temperatura.

Display Temperature Info. on Stream: Marque a caixa de verificacdo para
apresentar informacdo de temperatura na visualizagdo em direto.

Add Original Data on Capture: Marque a caixa de verificacdo para adicionar
dados originais a captura.

Add Original Data on Stream: Marque a caixa de verificacdo para adicionar
dados originais a transmissao.

Data Refresh Interval: Selecione o intervalo de atualizacdo de dados de 1s
para 5s.

Unit: Apresente a temperatura em graus Celsius (°C)/graus Fahrenheit
(°F)/graus Kelvin (K).

Temperature Range: Defina o intervalo de temperatura.

Cligue em Save para guardar as configuragoes.

6.7.2 Medicao de temperatura e alarme

Finalidade:
Esta funcdo é usada para medir a temperatura do ponto detetado e o dispositivo
compara a temperatura das regides selecionadas e os alarmes.

Passos:

1. Entre em Configuration > Advanced Configuration > Temperature Measurement
and Alarm.

2. Ajuste a imagem da cena para a medicao de temperatura com o painel de

controlo PTZ. Guarde a cena atual como uma predefinigdo determinada.

o

Pode definir a predefinicdo na interface de visualizacdo em direto antes
de chamar a predefini¢cdo na interface de medicdo de temperatura e
alarme.

Pode definir/chamar/apagar a predefinicdo na interface de medicdo de
temperatura.

Defina a regra de alarme: Selecione uma regra de medicao de temperatura da
lista e configure os parametros.

Name: Pode personalizar o nome da regra.

Type: Selecione um ponto, linha ou moldura como tipo de regra.

Emissivity: Defina a emissividade do seu alvo. Nota: A emissividade de cada
objeto é diferente.
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@® Distance (m): A distancia em linha reta entre o alvo e o dispositivo.

® Reflective Temperature: Se houver algum alvo com elevada emissividade na
cena, marque a caixa de verificagdo e defina a temperatura reflexiva para
corrigir a temperatura. Se ndo houver nenhum alvo assim, desmarque a caixa
de verificagao.

Temperature Measurement Configuration | Temperature Measurement and Alarm

2016 Fr A el + M-
4 O (=) 3
' Q

v | @ D@

Preset 1 -

[ set || cau |[ ciear |

Canera 02

[Region Te... | [Alarm Linka...

Enable 0 Name Type Emissivity  Distance(m) Reflective Temp... Alarm Rule
1 Point ~ 0.06 30 [ 20 Il
) 2 Line -~ 096 30 [ 20 @ ‘fJ
E| 3 Frame ~ 096 30 [ 20 [l
4 Point ~ 096 30 O 20
B 5 Point ~ 096 30 [ 20
] 6 Point v 096 30 0 20
0 7 Point - 096 30 [ 20 &
= - Fleint - nnc an = an = i

Save

Figura 658 Configuracdo de medicdo de temperatura

4. Cligueem na lista para mostrar a interface da regra de alarme.

® Alarm Rule: A regra de alarme varia de acordo com os diferentes tipos.
Aregra é para comparar a informacdo de temperatura das duas regides
selecionadas. Para os alvos definidos por molduras, as regras incluem:
Temperatura max. superior a, temperatura max. inferior a, temperatura
min. superior a, temperatura min. inferior a, temperatura média superior a,
temperatura média inferior a, diferenca de temperatura superior a e
diferenca de temperatura inferior a. Para os alvos definidos por linhas, as
regras incluem a temperatura max., a temperatura minima e a temperatura
média. Para os alvos definidos por pontos, as regras sdo distinguidas através
da temperatura média.
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® Pre-Alarm Temperature and Alarm Temperature: Defina a temperatura de
pré-alarme e a temperatura de alarme, o dispositivo envia um pré-alarme
guando a temperatura de regra excede a temperatura de pré-alarme e envia
um alarme quando a temperatura de regra excede a temperatura de alarme.
® Tolerance Temperature: Defina a temperatura de tolerancia e o dispositivo
avaliard se o alarme acionado ird parar até a temperatura do
dispositivo/diferenca de temperatura ser inferior a temperatura de regra pela
temperatura de tolerancia. Por exemplo, defina a temperatura de tolerdncia
como 3 °C, defina a temperatura de alarme como 55 °C, e defina a
temperatura de pré-alarme como 50 °C. O dispositivo envia um pré-alarme
guando a sua temperatura atinge 50 °C e dispara o alarme quando alcanga
55 °C e o alarme so6 sera cancelado quando a temperatura do dispositivo for
inferior a 52 °C.
5. Desenhe a regido alvo: Selecione a regra e desenhe a correspondente

]
¥

moldura/linha/ponto. Clique em © para desenhar o ponto. Clique em

para desenhar a linha. Cliqgue em B para desenhar a moldura.

6. Defina Temperature Difference Alarm: Clique em Temperature Difference Alarm
para entrar na interface de alarme de diferenca de temperatura; podem ser
definidos até quatro alarmes de diferenca de temperatura.

'_%‘._
NoTE]
O alarme de diferenca de temperatura s6 se aplica a alvos definidos por
molduras.
7. Defina Alarm Linkage: Cligue em Alarm Linkage para entrar na interface de

vinculacdo de alarme e defina os métodos de vinculacdo.
8. Clique em Save para guardar as definicGes.

[ v
| I

I © Hikvision



Manual de Utilizagdo do Sistema de Posicionamento de Rede Termométrico Bi-espectro 100

Capitulo 7 Configurac¢ao da VCA

Finalidade:
Pode fazer analise inteligente, tal como andlise de comportamento, com o sistema de
posicionamento. Podem ser configuradas varias regras para diferentes requisitos.

(e

A funcdo VCA s0 é suportada pelo canal térmico.

7.1 Configuragao do recurso VCA

Finalidade:
Antes de usar a funcdo VCA da camara, deve selecionar o tipo de recurso VCA. Para
usar a Medicdo de Temperatura e a Andlise de Comportamento, selecione
Temperature Measurement and Behavior Analysis. Para usar a funcdo de Detecdo de
Fonte de Incéndio Dinamica, selecione Dynamic Fire Source Detection. Para usar a
funcdo Detecao de Navio, selecione Ship Detection.
Passos:
1. Entre nainterface Tipo de Recurso VCA:

Configuration > Advanced Configuration > System > VCA Resource Type

VCA Resource Configuration
@ Temperature Measurement + Behavior Analysis
Ship Detection

Dynamic Fire Source Detection

Figura 7-1 Informagdo de VCA

2. Marque a caixa de verificacdo para ativar o tipo de recurso VCA.
3. Osistema é reiniciado e o recurso VCA selecionado serd ativado.

(s

Assim que selecionar qualquer um dos recursos, as outras regras de VCA ndo
poderdo ser ativadas.

7.2 Configurar informac¢ao de VCA

Passos:
1. Entre nainterface Configuracdo de Informacgdo de VCA:
Configuration > VCA Configuration > VCA Info.
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Intelligent Analysis

Behavior Analysis Version

Display Information

Display on Picture
| Display Target Info. on Alarm Picture
7| Display Rule Info. on Alarm Picture
Display on Stream

Display VCA Info. on Stream

Display Target Info. on Original Picture

Display Rule Info. on Original Picture

Snapshot Settings
| Upload JPEG Image to Center

Picture Quality High

Picture Resolution HOOHE KK

[=]
=]

Figura 7-2 Informacdo de VCA

2. Marque a caixa de verificagao para ativar a Analise Inteligente. E pode visualizar a
versao atual para a analise de comportamento.
3. Defina a informagao de visualizagdo:
® Se optar por exibir as informagdes do alvo e as informagdes da regra na
imagem do alarme forem suportadas, podera ativar as fungdes marcando a
caixa de verificacdo, conforme necessario.
® [ se marcar a caixa de verificagdo para mostrar a informagao do alvo e a regra
na transmissdo, a informagao sera adicionada a transmissdao de video e a
sobreposi¢ao sera exibida se obtiver a visualizagdo em direto ou reproduzir
através do leitor VS.
4. Defina o instantaneo:
® Pode configurar a funcdo Notify Surveillance Center, que é usada para
carregar a imagem para o centro de vigilancia quando um alarme de VCA
ocorre.
® Também pode definir a qualidade e a resolucao da imagem separadamente.

Save

5. Clique em para guardar as definicdes.
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7.3 Configuracao avanc¢ada

Todos os parametros da analise de comportamento e da captura facial sdo recolhidos
na pagina de configuracdo avancada. Pode configurar estes parametros para os
diferentes tipos de VCA, conforme necessario.
Passos:
1. Entre nainterface Configura¢dao Avancgada:

Configuration > VCA Configuration > Advanced Configuration

Parameters

Detection Parameters

Detection Sensitivity [0-4]

(3]
(%}

@]
[}

Background Update Rate_.

Minimum Target Size [0-4] i 1

]

Displacement Constraint...
7| Light Change Suppression

Tracking Parameters

Post-tracking [2-600s] L. 8
Force Tracking
Restore Defaults Restore

Restart VCA Restart

Figura 7-3 Configuragdo avangada

2. Ajuste os parametros de detecdo.
Detection Sensitivity: Intervalo [0-4], quanto maior a sensibilidade, mais
facilmente o alvo sera detetado.
Background Update Rate: Intervalo [0-4], se um alvo detetado permanecer na
cena monitorizada por um determinado periodo de tempo, o sistema contara o
alvo como fundo automaticamente. Quanto maior o valor, mais depressa o alvo
serd contado como fundo.
Minimum Target Size: Intervalo [0-4], o sistema filtrard um objeto mais pequeno
gue o tamanho de alvo minimo.
Displacement Constraint for Target Generation: Intervalo [0-4], quanto maior o
valor, mais lentamente o alvo sera gerado e maior sera a exatiddo da analise obtida.
Light Change Suppression: Marque a caixa de verificagdo para suprimir o
impacto causado pela alteragdo de iluminacdo.

3. Ajuste os parametros de rastreio.
Post-Tracking: Intervalo [2-600], pode configurar a duracdo de rastreio apds a
imobilizacao do alvo.
Force Tracking: Marque a caixa de verificagdo para ativar a fun¢do para impedir
que o objeto seja bloqueado. Depois de ativar a fungdo, o sistema de
posicionamento continuard a localizar e rastrear o alvo bloqueado.

Restore Default: Clique em Sasiai para restaurar os parametros
predefinido.

Restart VCA: Clique em | R&13 | para reiniciar a fungio VCA.
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7.4 Andlise comportamental

Finalidade:

O sistema de posicionamento suporta o rastreio de patrulha para multiplas cenas.

Podem ser configuradas no maximo 8 regras para uma Unica cena. Pode configurar as

regras para a cena conforme desejar.

Passos:

1. Configure a informacdo de VCA: Para mais detalhes, consulte 7.2.

2. Configure os parametros de Zooming Ratio: Defina a propor¢do de zoom de
rastreio apropriada com o painel de controlo de PTZ. Clique no botdo
para guardar as configuracoes.

A camara o6tica rastreara o alvo quando a regra de VCA, que é configurada camara
térmica, é acionada.

Zooming Ratio

Stop Live View

Figura 7-4 Propor¢ao de zoom

3. Configure a cena:
Va para VCA Configuration > Scene Configuration
Podem ser adicionadas no maximo 10 cenas. Podem ser configuradas diferentes
regras e propriedades para cada cena.
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1)
2)
3)

4)

Parameter

Scene Name [ Limited Tracking

Patrol Sequence 0 E| Top Set View
Duration [30-72... Bottomn Set View
[¥] Track Left Sat View

Tracking Durati... 300 Right Set View

Stop Live View

Figura 7-5 Parametros de cena

Crie uma cena:

Adicione uma nova cena: Clique em [
Controle a PTZ para obter a cena necessaria.

Defina os parametros da cena:

Scene Name: Introduza um nome de cena personalizado.

Patrol Sequence: Defina a sequéncia da cena durante o rastreio de patrulha.
Se a sequéncia for selecionada como 0, esta cena nao sera configurada para
o rastreio de patrulha.

Duration: Defina o tempo de permanéncia da cena durante o rastreio de
patrulha. A andlise inteligente serd ativada durante esse periodo. Se o alarme
for selecionado, o sistema de posicionamento comecara a rastrear
automaticamente.

Track: Marque a caixa de verificacdo para ativar a funcdo de rastreio
automatico para a cena. Assim que o canal térmico deteta o alvo, o canal
Gtico rastreia automaticamente o alvo.

Tracking Duration: Defina a duragdo do rastreio automatico. Se o valor for
definido como 0, a duracdo do rastreio ndo sera limitada.

Limited Tracking: Pode marcar a caixa de verificacdo para ativar/desativar a
funcdo. Se a funcdo estiver desativada, podera definir a posicao limitada para
O rastreio.

para criar uma nova cena.

Save

Cliqgue em para guardar as definicdes.
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1)
2)
3)

4)

5)

6)

7)

1)
2)

Configuracao de regra:

Podem ser configuradas no maximo 8 regras para uma Unica cena. Siga os
passos abaixo para configurar a regra para a cena.

Cligue no separador Rule para entrar na interface de definicao de regra.

Crie uma nova regra: Clique no botao para adicionar uma nova regra.
Selecione o tipo de regra: Cligue no menu suspenso para selecionar o tipo de
regra. Line Crossing, Intrusion, Region Entrance e Region Exiting podem ser
selecionados.

Rule List (Max. 8 Rules)

| Enable | Mo | Rule Name | Rule Type
1 RULE1 Intrusion F
. X Mone
Filter by Duration [1-1
Max. Size *
o . Region Entrance
Win. Size Region Exiting

Figura 7—-6 Lista de regras

Configure a area da regra: Clique no botdo Draw Line ou Draw Area na barra
de ferramentas do painel de visualizagdo em direto. Clique com o rato no
painel de visualizacdo em direto. Cliqgue com o botdo direito do rato para
terminar de desenhar. Para mais detalhes, consulte 7.5 Demonstracdo de
configuracdo de regra.

Configure o tamanho de filtragem: A funcdo de filtragem é suportada em
todas as regras. Pode definir o tamanho minimo e o tamanho maximo do
objeto que necessita de ser filtrado. O sistema sé detetara um objeto com o
tamanho entre o valor minimo e o valor maximo configurados. Para mais
detalhes, consulte 7.5 Demonstracdo de configuracao de regra.

Ative regras: Marque a caixa de verificacao Enable de cada regra na lista de
regras para ativar a regra.

Clique em Save

o

Crie multiplas regras: Pode criar mais regras, repetindo os passos acima.
Configure o horario de acionamento:
Clique no separador Arming Schedule.
Selecione uma regra da lista de regras.

para guardar as definicdes.
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3)

4)
°
1)
2)

Rule List

| Mo | Rule Name Rule Type
1 RULE1 Intrusion
3 MNone
4 MNone
5 MNone

Arming Schedule

Edit

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24

Mon

Tue

Wed

Thu

Fri

Sat

Sun

Figura 7-7 Horario de acionamento

Cligue no botdo Edit para editar o segmento de tempo de acionamento.

Edit Schedule Time

Mon | Tue || Wed || Thu || Fri || Sat | Sun

Period Start Time End Time
1 00: 00 ik 24:00
2 00: 00 ik 00: 00
3 00: 00 ik 00: 00
4 00: 00 ik 00: 00
5 00: 00 ik 00: 00
6 00: 00 ik 00: 00
7 00: 00 ik 00: 00
8 00: 00 ik 00: 00

Copyto Week[T] SelectAll
[7|Mon [] Tue []Wed [ Thu [7]Fri [7] Sat [[] Sun

0K

Cancel

L

Figura 7-8 Horario

NOTE

Pode selecionar para copiar as configuragdes para a semana inteira ou dias
especificos da semana. Podem ser configurados até 8 segmentos.

Save

Cliqgue em | | para guardar as definicOes.

Configure o horario de acionamento:
Clique no separador Alarm Linkage.
Selecione uma regra da lista de regras.
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4,

Rule List
| No. | Rule Mame Rule Type
1 RULE1 Intrusion it
2 Mone 3
3 Mone
4 Mone -
Linkage Method
Mormal Linkage Other Linkage
V| Motify Surveillance Center Trigger Alarm Qutput All
Send Email A-=1[T] A=2
Trigger Channel ] All
D1[C]D2

Figura 7-9 Vincula¢ao de alarme

3) Marque a caixa de verificagdo das a¢des de vinculagdo correspondentes para
ativa-las.

Configuracao avancada: Para mais detalhes, consulte a Secg¢do 7.3 Configuragdo

avangada. Clique em Save para guardar as defini¢des.

7.5 Demonstracao de configuracao de regra

Finalidade:
Esta seccdo oferece passos de configuracdo detalhados para cada regra.

7.5.1 Cruzamento de linha

Finalidade:

Esta funcdo pode ser usada para detetar pessoas, veiculos e objetos que cruzem um
plano virtual predefinido. O sentido do cruzamento pode ser definido como
bidirecional, da esquerda para a direita ou da direita para a esquerda. O alarme serd
acionado se a regra for violada.

Passos:
1. Crie uma nova regra: Clique no botao para adicionar uma nova regra.
2. Selecione o tipo de regra: Clique no menu suspenso e selecione Line Crossing

como tipo de regra.

Rule List {(Max. & Rules)
Rule Mame | Rule Type

| Enable | Mo

1 RULE1 Intrusion ¥ R
. X Mone
Filter by Duration [1-1 Tine Grasaing ™™
IMax. Size ® Intrusion
X . Region Entrance
Mintize : Region Exiting

Figura 7—10 Selecionar tipo de regra

(Opcional) Configure o filtro de tamanho, se quiser restringir o alvo de detecdo

para um intervalo desejado.

1) Marque a caixa de verificacdo Filter by e apenas filtrar por pixel estard
disponivel.
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2) Cliqgue no botdo e desenhe um retangulo na imagem de
visualizagao em direto como filtro de tamanho minimo.

3) Clique no botdo e desenhe um retangulo na imagem de
visualizagao em direto como filtro de tamanho maximo.

4. Configure a drea da regra:

Cligue em na barra de ferramentas do painel de visualizacdo em

direto. Especifique um ponto da linha, clicando com o botdo do rato na imagem

de visualizacdao em direto e, em seguida, especifique o outro.

Rule List F
| Enable | No. | Rule Name | Rule Type
] 1 RULE1 Intrusion [+] .
vl 2 Line Crossing (=] R
Filterby |Pixe Line Crossing Bidirectional E L
Max. Size i i
Min. Size g
3 None E
4 None E
5 Mana >

Draw Line \

[ stop Live View |

Figura 7-11 Desenhar uma linha

5. Clique no menu suspenso na lista de regras para selecionar a direcdo de
cruzamento.

6. Ative regras: Marque a caixa de verificagdo Enable de cada regra na lista de
regras para ativar a regra.

Save

7. Clique em para guardar as definicdes.

7.5.2 Intrusao

Finalidade:

Esta funcdo pode ser usada para detetar se existem pessoas, veiculos e objetos a
invadir a regido predefinida durante mais tempo que a duracdo definida. O alarme
serd acionado se a regra for violada.
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Passos:

1. Crie uma nova regra: Clique no botao + para adicionar uma nova regra.

2. Selecione o tipo de regra: Clique no menu suspenso e selecione Intrusion como
tipo de regra.

3. Configure o tamanho de filtragem: para mais detalhes, consulte o passo 3 na
Sec¢do 7.5.1 Cruzamento de linha.

4. Configure a 4rea da regra:

. Draw Al . . . ~
Cligue em na barra de ferramentas do painel de visualizagdo em

direto. Cligue com o rato na imagem de visualizagdo em direto para especificar
um canto da area. Apds especificar todos os cantos, clique com o botdo direito
do rato para ligar o primeiro canto ao ultimo canto, o que significa que uma area
poligonal é desenhada.

Rule List +
| Enable | No. | Rule Name | Rule Type
v 1 RULE1 Intrusion [=] R -
[F] Filter by Pixel Duration [1-100s] 1
Max. Size A
Min. Size 1
2 Line Crossing E|
3 None |Z|
4 None |Z|
5 None S

Draw Area

Stop Live View

Figura 7-12 Desenhar uma area

5. Defina a duragdo de 1 para 100.
6. Ative regras: Marque a caixa de verificacdo Enable de cada regra na lista de
regras para ativar a regra.

Save

7. Clique em para guardar as definicdes.
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7.5.3 Entrada de regiao

Finalidade:

Esta funcdo pode ser usada para detetar pessoas, veiculos e objetos que entrem na
regido predefinida. O alarme serd acionado se a regra for violada.

Passos:

1. Crie uma nova regra: Clique no botao para adicionar uma nova regra.

2. Selecione o tipo de regra: Clique no menu suspenso e selecione Region Entrance
como tipo de regra.

3. Configure a drea da regra:
Cligue em na barra de ferramentas do painel de visualizacdo em
direto. Clique com o rato no painel de visualizacdo em direto. Clique com o
botdo direito do rato para terminar de desenhar.

4. Configure o tamanho de filtragem: para mais detalhes, consulte o passo 3 na
Sec¢do 7.5.1 Cruzamento de linha.

5. Ative regras: Marque a caixa de verificacio Enable de cada regra na lista de
regras para ativar a regra.

Save

6. Clique em para guardar as defini¢des.

7.5.4 Saida de regiao

Finalidade:

Esta funcdo pode ser usada para detetar pessoas, veiculos e objetos que saem da
regido predefinida. O alarme serda acionado se a regra for violada.

Passos:

1. Crie uma nova regra: Clique no botao para adicionar uma nova regra.

2. Selecione o tipo de regra: Clique no menu suspenso e selecione Region Exiting
como tipo de regra.

3. Configure a area da regra:
Cligue em na barra de ferramentas do painel de visualizacdo em
direto. Clique com o rato no painel de visualizacdo em direto. Clique com o
botdo direito do rato para terminar de desenhar.
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Rule List +
| Enable | No. | Rule Name | Rule Type
[v] 1 RULE1 Region Exiting [~] R -

[¥] Filterby | Pixel

Wax. Size =

Min, Size 3
3 None E
4 MNone E
5 None E
[ None -

Min. Size
Max. Size

Draw Area

Stop Live View

Figura 7-13 Desenhar uma area

4. Configure o tamanho de filtragem: para mais detalhes, consulte o passo 3 na
Sec¢do 7.5.1 Cruzamento de linha.

5. Ative regras: Marque a caixa de verificagdo Enable de cada regra na lista de
regras para ativar a regra.

Save

6. Cligue em para guardar as definicGes.
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Capitulo 8 Defini¢oes de gravacao

Antes de comecgar:

Para configurar definicGes de armazenamento, certifique-se de que tem um dispositivo
de armazenamento de rede dentro da rede ou que o cartdo de armazenamento se
encontra inserido na ranhura correspondente. Consulte o guia de instalacdo para
localizar a ranhura do cartao de armazenamento.

8.1 Configurar definigcoes de NAS

Antes de comecgar:

O disco de rede devera estar disponivel na rede e configurado corretamente para

armazenar os ficheiros gravados, ficheiros de registo, etc.

Passos:

1. Entre na interface das definicGes NAS (Armazenamento anexado a rede):
Configuration > Advanced Configuration > Storage > NAS

2. Selecione o tipo de NAS como NFS ou SMB/CIFS. Se selecionar SMB/CIFS,
deve introduzir o nome de utilizador e a palavra-passe.

HDOD Ma. Type Server Address File Path

Mounting Type | NFS v User Name Password
NFS

5 1A SMBICIFS

Figura 8—1 Selecione o tipo de NAS

3. Introduza o endereco IP do disco de rede. O formato de armazenamento do
caminho do ficheiro é /dvr/test, conforme ilustrado na Figura 8-2. E o formato de
armazenamento SMB/CIFS predefinido do caminho do ficheiro é /test.

HDD Mo. Type Server Address File Path
1 NAS | 10.99.105.249 fdvritest |
2 NAS

3 NAS

4 NAS

Figura 8-2 Adicionar disco de rede

4. Clique em save

Podem ser ligados até 8 discos NAS ao sistema de posicionamento.

para adicionar o disco de rede.
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8.2 Inicializar e configurar o armazenamento

Passos:
1. Inicialize o disco local ou o disco de rede adicionado.
(1) Entre na interface Definicdes de HDD (Advanced Configuration > Storage >
Storage Management), onde poderd ver a capacidade, o espaco livre,
o estado e as propriedades do disco.
(2) Se o estado do disco for Uninitialized, conforme ilustrado na Figura 8-3,
marque a caixa de verificagdo correspondente para selecionar o disco e
clique em para comecgar a inicializar o disco.

HDD Device List Format

[} HDD No.  Capacity Free space Status Type Property Progress

7l g 0.96GB 0.00GB NAS RIW

Figura 8-3 Inicializar disco

HDD Device List

HDD No.  Capacity Free space Status Type Property Progress
9 39 06GB 0.00GB Uninitialized ~ NAS R

Figura 8-4 A inicializar

Quando a inicializacdo termina, o estado do disco sera Normal, conforme
ilustrado na Figura 8-5.

HDD Device List Format

HDD Neo.  Capacity Free space Status Type Property Progress

9 39.06GEB 38.75GB NAS RIW

Figura 8-5 Ver o estado do disco

2. Configure a quota para guardar o video e a imagem.
Introduza a percentagem para a imagem e para a gravagao no campo de texto e a
percentagem total deve ser 100%.

Quota

Max Picture Capacity

Free Size for Picture

Max. Record Capacity

Free Size for Record
Percentage of Picture 25

FPercentage of Record 75

Figura 8—6 Definir quota

[ v
f I
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8.3 Configurar a agenda de gravagoes

Antes de comecgar:
Assegure-se de que um cartdo de armazenamento local esta inserido no sistema de
posicionamento ou que o armazenamento de rede esta adicionado no sistema de
posicionamento.
Finalidade:
Existem dois tipos de gravacao para os sistemas de posicionamento: grava¢gdao manual
e gravacao programada. Para a gravacao manual, consulte a Secg¢do 4.4 Gravagdo e
captura de imagens manual. Nesta sec¢do, pode seguir as instrugdes para configurar a
gravacao agendada. Por predefinicdo, os ficheiros de gravacdo das gravacdes
agendadas sdo guardados no cartdo SD (se suportado) ou no disco de rede.
Passos:
1. Entre na interface de definicdes da agenda de gravacgdes:

Configuration > Advanced Configuration > Storage > Record Schedule

Pre-record | 5s v |
Post-record |55 v
Overwrite |‘r’es v|
Recording Stream |I'v1ain Stream V|

[JEnable Record Schedule

W Continuous
o 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
W Motion Detection
Mon ITHHEHHEEHHHEE s
B A A B A I I A I L A B R B Alarm
Tue IHHHEEHHEHEEHEEHE
il I N I I I A I R N I I N R m Motion | Alarm
Wed (L pr afa e e
IR AR AR R R A R N R RN B R RN N Motion & Alarm
Thy AR
NI RE R REERENENEEEE N R N NE RE NN EE RN NN EE N W Other
Fri IHHEHHEHHEEHHHE s
AR RN AR R A AR R R RERE R R E
il BN I B B A A A A A B B B A AT A B A AT T A A
Sat IHHHEHEHHEHEEHEH s
il I I I I A I AR N I I I R i
sun AR
IR A A A A A A R RN R R R NN

Figura 87 Interface de agendamento da gravacao

2. Marque a caixa de verificacdo Enable Record Schedule para ativar a gravacao
programada.
3. Defina os parametros de gravacao do sistema de posicionamento.

Pre-record | 55 b |
Postrecord |55 v|
Overwrite |Yes b |
Recording Stream |Main Stream v|

Figura 8-8 Parametros de gravagao
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Pre-record: O tempo que define para comegar a gravar antes do tempo
agendado ou do evento. Por exemplo, se um alarme acionar a gravacao
as 10:00 e o tempo de pré-gravacdo estiver definido como 5 segundos,
o sistema de posicionamento comecara a gravar as 9:59:55.

O tempo de pré-gravacao pode ser configurado para No Pre-record, 5s, 10s,
15s, 20s, 25s, 30s ou not limited.

%‘Q
Inore]

O tempo de pré-gravacao muda de acordo com a taxa de bits do video.
Post-record: O tempo que define para parar de gravar depois do tempo
agendado ou do evento. Por exemplo, se uma gravacdo acionada por um
alarme terminar as 11:00 e o tempo de pds-gravacao estiver definido como
5 segundos, o sistema de posicionamento gravard até as 11:00:05.

O tempo de pds-gravacao pode ser configurado para 5s, 10s, 30s, 1min, 2min,
5min ou 10min.

4. Clique em

Os parametros de pré-gravacdo ou pos-gravacao variam de acordo com o
modelo de sistema de posicionamento.
Overwrite: Se ativar esta funcdo e o HDD estiver cheio, os novos ficheiros de
gravacdo substituem automaticamente os ficheiros mais antigos.
Recording Stream: Selecione o tipo de transmissdo para a gravacao; Main
Stream e Sub Stream podem ser selecionados. Se selecionar a transmissdo
secundaria, podera gravar durante mais tempo com a mesma capacidade de
armazenamento.

=t para editar o horario de gravagdo.

Edit Schedule

Mon || Tue | Wed || Thu | Fri | Sat | Sun

{Zian Day

®customnize

Period  Start Time End Tirme Record Type

1 00:00 ik 00:00 :5 | Continuous hd

2 00:00 ik 00:00 :k | Continuous hd

3 00:00 ik 00:00 ik | Continuous i

4 00: 00 :k| 00: 00 -k | Continuous ~

5 00: 00 ik 00: 00 i [Continuous hd

6 00:00 :k 00:00 :5 | Continuous hd

7 00:00 ik 00:00 :k | Continuous hd

8 00:00 ik 00:00 ik | Continuous i
[] Select Al

Mon []Tue []Wed []Thu []Fri []Sat []Sun

OK Cancel

Figura 8-9 Agendamento de gravacao
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5. Escolha o dia para definir o horario de gravacao.
(1) Defina a gravacdo de dia inteiro ou a gravacdo de segmento:
€ Se quiser configurar a gravagao de dia inteiro, marque a caixa de verificacao
All Day.
€ Se quiser gravar em periodos de tempo diferentes, marque a caixa de
verificacdo Customize. Defina o Start Time e o End Time.

=
[NoTE

A hora de cada segmento ndo pode ser sobreposta. Podem ser
configurados até 8 segmentos por dia.

(2) Selecione um Tipo de gravagao. O tipo de gravacdo pode ser continuo,
detecdo de movimento, alarme, movimento | alarme, movimento e alarme,
detecdo facial, detecdo de intrusos, detecdo de cruzamento de linha, detecdo
de excecdo de dudio e todos os eventos.

4 Continuous

Se selecionar Continuous, o video serd gravado automaticamente de acordo
com o tempo de programacao.
€ Gravagdo acionada por dete¢dao de movimento
Se selecionar Motion Detection, o video gravara quando é detetado movimento.
Para além de configurar o calendario da gravacdo tera de definir a area de
detecdo de movimento e assinalar a caixa de verificacdo de Trigger Channel
no Linkage Method da interface de DefinicOes da detecdo de movimento.
Para informacdes detalhadas, consulte o Passo 1 na Secgéio 6.6.1 Configurar
a deteg¢do de movimento.

€ Gravagao acionada por alarme
Se selecionar Alarm, o video serd gravado quando um alarme é acionado
através de canais de entrada de alarme externos.
Para além de configurar o calendario da gravacao tera de definir o Alarm
Type e assinalar a caixa de verificacdo Trigger Channel no Linkage Method
da interface de Definigdes da entrada de alarme. Para informacoes
detalhadas, consulte a Secgdo 6.6.3 Configurar a entrada de alarme.
€ Gravagao acionada por Movimento e alarme
Se selecionar a op¢do Motion & Alarm, o video serd gravado quando o
movimento e alarme forem acionados ao mesmo tempo.
Para além de configurar a agenda de gravacao, tera que configurar as definicoes
nas interfaces de dete¢do de movimento e Definigoes da Entrada de alarme.
Consulte a Secgdo 6.6.1 e a Secgdo 6.6.3 para obter informacado detalhada.

€ Gravagdo acionada por Movimento | alarme
Se selecionar a opg¢do Motion | Alarm, o video serd gravado quando o
alarme externo for acionado ou o movimento for detetado.
Para além de configurar a agenda de gravacdo, terd que configurar as
definicOes nas interfaces de dete¢ao de movimento e Definig6es da Entrada
de alarme. Consulte a Sec¢do 6.6.1 e a Secgdo 6.6.3 para obter informacdo
detalhada.
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€ Gravacgdo acionada por gravacao de VCA

Se selecionar VCA Recording, o video sera gravado quando a detecdo de
VCA é acionada.

Além de configurar o horario de gravacdo, deve configurar as definicdes na
interface Configuracdao de VCA. Consulte o Capitulo 7 para informacao
detalhada.

Gravacdo acionada por detegdo de excegdo de audio

Se selecionar Audio Exception Detection, o video serd gravado quando a
excecdo do audio for detetada.

Para além de configurar a agenda de gravacdo, tera que configurar as
definicdes na interface da Dete¢do de excecao do audio. Consulte a
Secgdio 6.6.6 para informacdes detalhadas.

Gravagao acionada por todos os eventos

Se selecionar All Events, o video sera gravado assim que qualquer evento for
detetado.

(3) Marque a caixa de verificagdo LI Selectall e clique em Coer | para copiar

as definicdes deste dia para a semana inteira. Também pode marcar
gualquer uma das caixas antes da data e clicar em Copy

(4) Cligue em o para guardar as configuragdes e sair da interface Editar

6. Clique em

>k

'END!
-~

Horario de Gravagao.

Save para guardar as definicées.

8.4 Configurar definicoes de instantaneo

Finalidade:
Pode configurar o instantdneo agendado e o instantdaneo acionado por eventos.
Pode carregar as imagens capturadas para um servidor FTP.
® DefinigOes basicas
Passos:

1.

Entre na interface de Defini¢Ges de instantdaneo:
Configuration > Advanced Configuration > Storage > Snapshot
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Timing

Enable Timing Snapshot

Format [JPEG ]

Resolution |1920*1080 v|

Quality [Hign ]

Interval o ||mi||isecond 4

Edit
0 2 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24

Mon [l
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L

Tue (ol ]
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

Wed b o np e e |
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

Thu
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |

Fri THHHHHEHHEHHHEHE
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L

Sat IHHEHBEHBEHEHHEHEHE
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

sun e e
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

Event-Triggered

{¥! Enable Event-Triggered Snapshot

Format [JPEG ]

Resolution |1920*1080 v|

Quality [Hign ]

Interval o ||mi||isecond 4

Capture Number |4 |

Figura 8-10 Defini¢Ges de instantaneo

2. Marque a caixa de verificagdo Enable Timing Snapshot para ativar o
instantdneo continuo e configure a agenda para temporizar instantaneo.
Marque a caixa de verificacdo Enable Event-triggered Snapshot para ativar o

instantaneo ativado por eventos.

3. Selecione a qualidade do instantaneo.
4. Defina o intervalo de tempo entre dois instantaneos.

Cligue em

Jewo!

® Carregar no FTP

NOTE

Save

para guardar as defini¢Oes.

Certifique-se de que o servidor FTP se encontra online.
Pode seguir as instrucdes de configuracdo abaixo para carregar os instantaneos no

FTP.
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€ Carregar instantaneos continuos no FTP

Passos:

1) Marque a caixa de verificacdo Enable Timing Snapshot.

2) Configure as definicbes de FTP e marque a caixa de verificacdo

Upload Picture  ng interface Definicbes de FTP. Consulte a Sec¢do 6.3.8
Configurar as definicoes FTP para obter mais detalhes para configurar os
parametros de FTP.

™~
|

I~

€ Carregar instantaneos acionados por eventos no FTP

Passos:

1) Marque a caixa de verificacdo Enable Event-triggered Snapshot.

2) Configure as definicbes de FTP e marque a caixa de verificacdo

Upload Picture  na interface Definicdes de FTP. Consulte a Secg¢do 6.3.8
Configurar as definicbes FTP para obter mais detalhes para configurar os
parametros de FTP.

3) Marque a caixa de verificagdo Uploadta FTP  na interface Definigdes de
Detecdo de Movimento ou Entrada de Alarme. Consulte o Passo 3 na
Sec¢do 6.6.1 Configurar a dete¢do de movimento.

ST
|~
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Capitulo 9 Reproducao

Finalidade:
Esta seccdo explica como visualizar os ficheiros de video gravados remotamente nos

discos de rede.

Tarefa 1: Para reproduzir os ficheiros de video

Passos:

Playback

1. Clique em na barra do menu para entrar na interface de reproducao.

Live View Playback Log Configuration & admin | ¥ Logout

H 4 Aug 2012 (3
Sun Mon Tue Med Thu Fri Sat

1 3 4
s|e|lr]sflalw|n
12 ] 13 |14 |15 |16 [ 17 | 18
1920 21 22 #2425
26 27 #8289 a0 3l

Q. Search

Set playback time

00 00 00 =

ECommand H&chedule EAlarm OManual

Figura 9—1 Interface de reproducao

2. Selecione a data e clique em = @ 8sarh

“4 Apr 2012 > »
Sun Mon Tue Wed Thu Fri  3at
1 2|3 4 5 6 7
§ 9 10 11 12 13 14
1516 17 18 19 20 21
2 M 25 26 20 28
29 30

Q. Search
Figura 9-2 Procurar video

3. Clique em " para reproduzir os ficheiros de video encontrados nesta data.

.
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A barra de ferramentas no fundo da interface de reproducdo pode ser utilizada para
controlar o processo de reproducdo.

T R R T Sy ———— By B W

Figura 9-3 Barra de ferramentas da reproducgao

Tabela 9-1 Descricdo dos botdes

Botao Operagao Botao Operagao
b/ Reproduzir/Pausar = Parar
« Diminuir velocidade » Aumentar velocidade
) 0 ——
Reproduzir . Ly .
/ Ligar dudio e ajustar
» fotograma a
volume/Sem som
fotograma o
= Capturar uma W Iniciar/parar reco’rte
imagem dos ficheiros de video
Transferir ficheiros Transferir imagens
i ) L3
de video capturadas
Mostrar estado da
‘
reproducao

(s

Pode selecionar os caminhos de ficheiro localmente para ficheiros de video e
imagens para reproducgdo descarregados na interface da configuragao local.
Consulte a Secg¢do 6.1 Configurar os Pardmetros locais para detalhes.

Arraste a barra do progresso. com o rato para localizar o ponto de reproducdo exato.

Pode também inserir o tempo e clicarem ' ™  para localizar o ponto de

reproducdo no campo Set playback time. Pode ainda clicar em EM@ para aumentar
ou diminuir o zoom na barra do progresso.

Set playback time

00 00 00 =

Figura 9—4 Definir o tempo de reproducdo

2012-04-2[3 09:57:54

B Command M Schedule M Alarm [ Manual

Figura 9-5 Barra do progresso
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As diferentes cores do video na barra do progresso significam os diferentes tipos de
video, como mostrado na Figura 9-6.
B Command ESchedule EAlarm O Manual

Figura 9-6 Tipos de video

Tarefa 2: Para transferir os ficheiros de video

Passos:

1. Cliqgue em ¥ na interface de reproducdo. O menu suspenso é mostrado na
Figura 9-7.

2. Defina o tempo de inicio e de fim. Clique em Search. Os ficheiros de video
correspondentes encontram-se listados a esquerda.

O Mo File Name File Date File Size Progress

All Type v
Start Time

2013-08-15 00:00:00

End Time

2013-08-15 23:59.59

Q. Search

¥4 Download

Total 23 ltems First Page PrevPage 1/1 Mext Page LastPage

Figura 9-7 Interface de descarregamento de video

3. Marque a caixa de verificacdo a frente dos ficheiros de video que precisa
descarregar.
4. Clique em Dot narg descarregar os ficheiros de video.

T
lEND'

G

=

NOT!

m

Progress
® O ricio de progresso B exibe o ricio de transferéncia do ficheiro de

video.

® Pode clicar em para parar de transferir.

® O nlmero total Tofal32Items ., 0centa a quantidade de ficheiros de video.

Tarefa 3: Para transferir as imagens capturadas
Passos:

1. Cligue em ™ na interface de reproducdo. O menu suspenso é mostrado na

Figura 9-8.
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2. Defina o tipo de vinculacdo da captura de imagens como temporizador, alarme,
movimento, etc.

3. Defina o tempo de inicio e de fim. Cliqgue em Search. Os ficheiros de imagem
correspondentes sdo listados a esquerda.

4., Marque a caixa de verificacdo a frente dos ficheiros de imagem que precisa
descarregar.

5. Clique em [®Pevnlad narg descarregar os ficheiros.

O Ma. File Mame File Date File Size Progress

Timing v
Start Time

2013-07-8 00:00:00

End Time

2013-07-8 23:.59:59
Q. Search
[ Download

Figura 9-8 Interface de transferéncia de imagem

=k
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Capitulo 10 Pesquisar o registo

Finalidade:

A operacdo, o alarme, a excecdo e a informacdo do sistema de posicionamento
podem ser armazenados em ficheiros de registo. Também pode exportar os ficheiros
de registo conforme o necessario.

Antes de comecgar:

Configure o armazenamento de rede para o sistema de posicionamento ou introduza
um cartdo SD no sistema de posicionamento.

Passos:

1. Clique em b

de registo.

na barra do menu para entrar na interface de pesquisa

Live View Playback Log Configuration & admin | ¥ Logout

Time Major Type Minor Type Channel No Local/Remote User| Remote Host [P Search Log
Major Type
All Types El
Minor Type
All Types [~]
Start Time
2012-06-26 00:00:00
End Time
2012-06-26 23:59:59

Q. Search

I Save Log

Figura 10-1 Interface Pesquisa de registo

2. Defina os critérios de pesquisa de registo para especificar a pesquisa, incluindo o
tipo principal, o tipo secundario, a hora de inicio e a hora de fim, conforme
ilustrado na Figura 10-2.

3. Clique em O Search  nara pesquisar os ficheiros de registo. Os ficheiros que
correspondam a pesquisa serao apresentados na interface Log.
Search Log
Major Type
All Types E|
Minor Type
All Types E|
Start Time
2012-06-26 00:00:00
End Time

2012-06-26 23:59:59

Q.. Search

Figura 10-2 Pesquisa de registo

4. Para exportar os ficheiros de registo, clique em H%= para guardar os ficheiros
de registo.

=k
f I
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Capitulo 11 Outras acoes

11.1 Gerir contas de utilizador

Aceda a interface da gestao do utilizador:

Configuration >Basic Configuration > Security > User

Ou Configuration > Advanced Configuration > Security > User

O utilizador admin tem permissao para criar, editar ou eliminar outras contas. Podem
ser criadas até 32 contas de utilizador.

[ aAdd |

Mo. User Name Level

1 admin Administrator

Figura 11-1 Informacgodes do utilizador
® Adicionar um utilizador

Passos:
1. Cliqueem | A® | para adicionar um utilizador.
2. Introduza o novo User Name, selecione o Level e introduza a Password.
b
INoTE
O nivel indica as permissdes que sao dadas ao utilizador. Pode definir o
utilizador como Operator ou User.

3. Nos campos de Basic Permission e Camera Configuration, pode marcar ou
desmarcar as permissées do novo utilizador.

H OK . .~ ape
4. Cliqgue em para terminar a adi¢do de utilizadores.
Add user
User Name useri
Level Operator [=]
Passwaord sessseee (V]
Strong
Confirm ssssssss
Basic Permission Camera Configuration
Remote: Parameters Settings V| Remote: Live View
¥| Remote: Log Search / Interrogate Working Status V| Remote: PTZ Control
Remote: Upgrade / Format /| Remote: Manual Record
¥| Remote: Twao-way Audio V| Remate: Playback

Remote: Shutdown / Reboot
Remote: Notify Surveillance Center/ Trigger Alarm Qutput
Remote: Video Output Control

Remote: Serial Port Control
OK Cancel

Figura 11-2 Adicionar um utilizador

T

I~
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® Modificar um utilizador

Passos:

1. Clique para selecionar o utilizador na lista e clique em [ Modiry |,

2. Modifique o User Name, Level ou Password.

3. Nos campos de Basic Permission e Camera Configuration, pode marcar ou
desmarcar as permissoes.

. OK . e ~ ™
4. Clique em para terminar a modificacdo do utilizador.
Modify user
User Name test]
Level Operatar IZ‘
Password ssssas
Confirm ssssas
Basic Permission Camera Configuration
Remaote: Parameters Settings /| Remote: Live View
V| Remote: Log Search ! Interrogate Working Status V| Remaote: PTZ Control
Remote: Upgrade / Format V| Remaote: Manual Record
¥] Remote: Two-way Audio ¥| Remote: Playback

Remaote: Shutdown / Reboot
Remote: Motify Surveillance Center/ Trigger Alarm Qutput
Remote: Video Cutput Contraol

Remaote: Serial Port Contral

Ok Cancel

Figura 11-3 Modificar um utilizador

=k
i I

® Eliminar um utilizador

Passos:

1. Cligue no nome do utilizador que deseja eliminar e clique em | Deete |,

2. Cligue em OK na caixa de confirmacdao suspensa para eliminar o
utilizador.

=
U

11.1.1 Eliminar um utilizador

Passos:

1. Clique no nome do utilizador que deseja eliminar e clique em | Deete |,

2. Cligue em S na caixa de confirmacdo suspensa para eliminar o
utilizador.

™ /‘I‘n
I |
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11.2 Configurar a autentica¢ao RTSP

Finalidade:
Pode proteger especificamente os dados transmitidos da visualizagdao em direto.
Passos:
1. Entre nainterface de autenticacdao de RTSP:
Configuration > Advanced Configuration > Security > Authentication

RTSP Authentication basic -

WEB Authentication digest -

Figura 11-4 Autenticagdo de RTSP

2. Defina o modo de autenticacdo para cada tipo de autenticacao.
® RTSP Authentication: Selecione o modo de autenticacdo como bdsico ou
desative-o na lista suspensa para ativar ou desativar a autenticacdo RTSP.
® WEB Authentication: Selecione o modo de autenticacdo como Basic ou
Digest.

3. Clique em Save

“1‘\ '

A

para guardar as definicdes.

11.3 Configurar uma visita anonima

Quando ativa esta funcdo, pode fazer o login na cdmara sem um nome de utilizador e
uma palavra-passe.

Na interface de login, marque a caixa de verificagdo Anonymous e cligue em Login
para entrar na camara, conforme ilustrado em Figura 11-6.

Anonymous Visit Enable |E|

Figura 11-5 Login anénimo

User Name

Password

Login

wiAnonymous

Figura 11-6 Interface de login
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11.4 Configurar o filtro de enderecos IP

Com esta fungdo ativada, a cdmara permite que certos enderecos IP iniciem ou ndo a
sessao.

Tipo de filtro Descrigao

Proiba os enderecos IP adicionados na interface
Filtrar Endereco IP de fazer login.

Permita que apenas os enderegos IP adicionados
na interface Filtrar Endereco IP fagam login.

Proibido

Permitido

Enable IP Address Filter

IP Address Filter Type Forbidden ~

IP Address Filter

Add

MNo. IP
1 172.6.21.119

Figura 11-7 Filtro de endereco IP

11.5 Configurar definicoes do servico de segurancga

Passos:
1. Aceda ainterface do servigco de seguranca:
Configuration > Advanced Configuration > Security > Security Service

[JEnable Telnet

[#]Enable 35H

Figura 11-8 Servico de seguranca

2. Marque a caixa de verificacdo para ativar a funcdo correspondente.
Enable Telnet: Telnet é um protocolo de rede usado na Internet ou nas redes de
area locais para proporcionar uma facilidade de comunicacdo interativa e
bidirecional baseada em texto, utilizando uma ligagao terminal virtual.
Enable SSH: Ao ativar a funcdo SSH (Secure Shell) estd a encriptar e a comprimir
os dados para reduzir o tempo de transmissao.

11.6 Visualizar informacgao do dispositivo

Entre na interface Informagao do Dispositivo:
Configuration > Basic Configuration > System > Device Information
Ou Configuration > Advanced Configuration > System > Device Information
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Na interface Informag¢do do Dispositivo, pode editar o nome do dispositivo e o
numero do dispositivo.

Outras informacgGes do sistema de posicionamento de rede, tais como modelo, n.2 de
série, versdo de firmware, versdo de codificacdo, nimeros de canais, nimero de
discos rigidos, nimero de entrada de alarme e numero de saida de alarme sdo
apresentadas. A informacdo neste menu n3o pode ser alterada. E a referéncia para
manutengdes ou modificages futuras.

Basic Information

Device Mame THERMAL CAMERA
Device Mo. 88

Model EEELES S LS C e
Serial Mo. = M N = N DN N MM
Firmware Version Wacax build xoooo
Encoding Version Vo x build xxooo
Mumber of Channels 2

Mumber of HDDs 0

Mumber of Alarm Input 7

Mumber of Alarm Output 2

Figura 11-9 Informagdes do dispositivo
11.7 Manutenc¢ao

11.7.1Reiniciar o sistema de posicionamento

Passos:
1. Aceda a interface da Manutencao:
Configuration > Basic Configuration > System > Maintenance
Ou Configuration > Advanced Configuration > System > Maintenance

2. Cliqueem | Reboot | para reiniciar o sistema de posicionamento.

Reboot

Reboot Reboot the device.

Figura 11-10 Reiniciar o dispositivo

=k
| ‘
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11.7.2 Repor defini¢coes predefinidas

Passos:
1. Aceda ainterface da Manutencao:

Configuration > Basic Configuration > System > Maintenance

Ou Configuration > Advanced Configuration > System > Maintenance
2. Clique em _Resore | oy [ Defaut | narg restaurar as definicdes iniciais.

5
NOTE
Clicar em | Defaut | 5 restaurar todos os parametros para as predefini¢des

incluindo o endereco IP e as informagdes do utilizador. Utilize este botao
com cuidado.

Default

Restore Reset all the parameters, except the |P parameters and user information, to the default settings.

Default Restore all parameters to default settings.

Figura 11-11 Restaurar as predefinicdes

™~k
If

11.7.3 Importar/exportar ficheiro de configuragao

Passos:
1. Aceda a interface da Manutencao:
Configuration > Basic Configuration > System > Maintenance
Ou Configuration > Advanced Configuration > System > Maintenance

2. Cliqgue em | Browse | para selecionar o ficheiro de configuragao local e, de
seguida, clique em | Import | para comecar a importar o ficheiro de configuracao.

-

[ore]
Deve reiniciar o sistema de posicionamento depois de importar o ficheiro de
configuracdo.

3. Clique em | Export | e defina o caminho de armazenamento para guardar o
ficheiro de configuragao no armazenamento local.

Import Config. File

Canfig File Browse || Import

Status

Export Config. File
Export

Figura 11-12 Importar/exportar ficheiro de configuracdo

™A ‘I‘;w
| !
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11.7.4 Fazer o upgrade do sistema

Passos:
1. Aceda ainterface da Manutencao:
Configuration > Basic Configuration > System > Maintenance
Ou Configuration > Advanced Configuration > System > Maintenance
2. Selecione firmware ou diretério de firmware.
® Firmware: quando seleciona Firmware, deve encontrar o firmware no seu
computador para fazer o upgrade do dispositivo.
® Firmware Directory: Deve encontrar o diretério onde estd localizado o
firmware. O dispositivo pode encontrar automaticamente o firmware no
diretério.
3. Clique em | Browse | para selecionar o ficheiro de upgrade local e, de seguida,
cligue em | Upgrade | para comegar o upgrade remoto.

=
INoTE
O processo de upgrade ird demorar entre 1 a 10 minutos. Ndo desligue a

alimentacdo do sistema de posicionamento durante o processo. O sistema
de posicionamento reinicia automaticamente apds atualizar.

Remote Upgrade

Firmware E | Browse || Upgrade
Status

Note : The upgrading process will be 1 to 10 minutes, please don't disconnect power to the device during

the process. The device reboots automatically after upgrading.

Figura 11-13 Upgrade remoto

=
]

11.8 Configurar o RS-485

Finalidade:
A porta de série RS-485 é utilizada para controlar o PTZ da camara. A configuracdo
dos parametros PTZ deve ser feita antes de controlar a unidade PTZ.
Passos:
1. Entre na interface de definicdes da porta RS-485:
Configuration > Advanced Configuration > System > RS485
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Baud Rate 9600 bps [+]
Data Bit 8 [+
Stop Bit 1 [+]
Parity Mone E
Flow Ctrl MNane |T
PTZ Pratocol PELCO P [+]
PTZ Address 1

Figura 11-14 Defini¢Oes RS-485

2. Defina os parametros RS-485 e clique em save para guardar as definicOes.

b
[Nore
Os parametros de taxa de baud, protocolo de PTZ e endereco de PTZ do

sistema de posicionamento devem ser exatamente os mesmos do dispositivo
de controlo.

=k
| ‘

11.9 Configurar luz suplementar

Esta fungdo sé ¢é aplicavel a determinados modelos de sistemas de
posicionamento.

Passos:

1. Entre na interface Definicdo de Luz Suplementar:
Configuration > Advanced Configuration > System > Service

2. Marque a caixa de verificacdo para ativar a luz suplementar, quando a iluminacao
ndo é suficiente para a monitorizacao de video.

Hardware

V| Enable Supplement Light

Figura 11-15 Definir a luz suplementar

3. Clique no botdo Save para ativar as definicGes.
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Apéndice

Apéndice 1 Introduc¢ao ao software SADP

® Descrigcao do SADP

O SADP (Protocolo de pesquisa de dispositivos ativos) € um tipo de ferramenta de
pesquisa de dispositivos online facil de utilizar e que ndo precisa ser instalado. Este
procura os dispositivos online dentro da sua sub-rede e apresenta a informacdo dos
dispositivos. Pode também modificar a informacdo bésica dos dispositivos com este
software.

® Pesquisar dispositivos ativos online

¢ Pesquisar dispositivos online automaticamente
Apds iniciar o software SADP, o mesmo pesquisa automaticamente os
dispositivos online, a cada 15 segundos, na sub-rede onde se encontra o seu
computador. Ird apresentar o numeros total e a informacdo dos dispositivos
pesquisados na interface de dispositivos online. Serdo apresentadas as
informac¢des do dispositivo incluindo o tipo de dispositivo, endereco IP e
numero da porta, etc.

. Online Devices

. »
€ Total number of online devices: & & Refresh Modity Network Parameters

1P Address: |
Port ]
Subnet Mask |
PusGateway. [
1PvB Address: ]
PveGateway [
e Premlengt: |
Serial No [ ]

[Passwora  ||gmsSave

¢p Note:Enter the admin password of he device
before you save the network parameters.

D Device Type IPvd Address  Port Software Version  IPvd Gateway  Serial No.

001  HDDomeSeries 172621157 8000  V4.0.20uild 120807

Restore Default Password

Confirm

Note: Serial code is a series of characters
&9 combined by the start time and the serial
numBer of the device:

[T Tl

Figura A.1.1 Pesquisar dispositivos online

!,1;
- Um dispositivo pode ser pesquisado e apresentado na lista 15 segundo

apos ter entrado online, sendo removido da mesma lista 45 segundos apos ficar
offline.
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4 Pesquisar dispositivos online manualmente

Pode também clicar em ®Refesh nara atualizar manualmente a lista de

dispositivos online. Os dispositivos pesquisados recentemente serao

adicionados a lista.
. (A

[Nore Pode clicar em ou em em cada titulo da coluna para ordenar

. ~ . » . . .
a informacdo; pode clicar em para expandir a tabela do dispositivo e

. n . . «
ocultar o painel de parametros de rede no lado direito ou clicar em

para mostrar o painel de parametros de rede.

® Modificar parametros de rede

Passos:
Selecione o dispositivo a ser modificado na lista de dispositivos e os parametros
de rede do dispositivo serdo apresentados no painel Modify Network Parameters
no lado direito.

Edite os parametros de rede modificaveis, p.ex., o enderego IP e 0 niUmero da porta.
Introduza a palavra-passe da conta de administrador do dispositivo no campo da
Password e clique em Save para guardar as alteragoes.

A\

1.

I "‘JI
i |

Para sua privacidade e para melhor proteger o seu sistema contra riscos de
seguranga, recomendamos vivamente a utilizagéo de palavras-passe para
todas as fungdes e dispositivos de rede. A palavra-passe deve ser escolhida
por si (utilizando no minimo 8 caracteres, incluindo pelo menos trés das
seguintes categorias: letras maiusculas, letras mindsculas, nimeros e
caracteres especiais) a fim de aumentar a seguranga do seu produto.

A configurag@o adequada de todas as palavras-passe e outras defini¢bes de
seguranga é da responsabilidade do instalador e/ou utilizador final.

Modify Metwork Parameters

IP Address: |192.168.1.64
Port 8000
SubnetMask  |255.255.255.0
IPv4 Gateway: | 192.168.1.1
IPvE Address: [3333::

IPvG Gateway: [3333::

IPVG Prefix Length: |52

Serial Mo.: I JOX-3OOOOCK 00K - X0

Passwaord Save

Mote:Enter the admin password of the device
before you sawve the network parameters.

Figura A.1.2 Modificar os parametros de rede
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Apéndice 2 Mapeamento de portas

As definicOes seguintes sdo para o router TP-LINK (TL-R410). As definicGes variam de
acordo com os diferentes modelos de routers.

Passos:
1. Selecione WAN Connection Type, conforme ilustrado abaixo:

108M
Wireless Router \YWAN

Model No.:
TL-WRE41G [ TL-WRE42G

VAN Connection Type: PPPoE w

Dynamic IP
. i Static IP
B User Name: PPPoE

802.1% + Dynamic IP
Password: 802 1X + Static IP

BigPond Cable

L2TP

Figura A.2.1 Selecione o tipo de ligagdo WAN

2. Defina os parametros da rede LAN do router conforme indicado na figura
seguinte, incluindo o endereco IP e as definicdes da mascara de sub-rede.

108M
Wireless Router LAN

Modeal Mo.:
TL-WRE41 G [ TL-WREG42G

. MAC Address: 00-14-78-64A-DB-0C
. IP Address: 192 168101
—— Basic Settings —

Subnet Mask: DR 9EL FEE [ W

+ LAN

* Save

Figura A.2.2 Definicdo dos parametros da rede LAN

3. Defina o mapeamento de portas nos servidores virtuais de Forwarding. Deve
encaminhar as portas 80, 8000, 8200 a 8210 e 554 para um sistema de
posicionamento.

>
'EN D

® Pode alterar o valor das portas 80, 8000 e 554 no sistema de posicionamento
com um navegador web ou o software cliente.

® No sistema de posicionamento, as portas 82008210 mudam para a porta
8000, com um valor constante de 200. Por exemplo, a porta 8000 ¢é alterada
para a porta 8005, em seguida, as portas 8200~8210 devem ser alteradas

para 8205~8215.
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Exemplo:

Quando os sistemas de posicionamento estdo ligados ao mesmo router,
podera encaminhar as portas de um sistema de posicionamento como 80,
8000, 8200 a 8210 e 554 com o enderego IP 192.168.1.23 e as portas de outro
sistema de posicionamento como 81, 8001, 8201 a 8211 e 555 com o IP
192.168.1.24. Consulte os passos abaixo:

Passos:

1. Tal como as definicGes mencionadas acima, encaminhe as portas 80, 8000, 8200
a 8210 e 554 para o sistema de posicionamento de rede no IP 192.168.1.23

2. Encaminhe as portas 81, 8001, 8201 a 8211 e 555 para o sistema de
posicionamento de rede no IP 192.168.1.24.

3. Ative os protocolos ALL ou TCP.

4. Marque a caixa de verificacdo Ativar e clique em [save ]

108M
Wireless Router Virtual Servers

Model No.:
TL-WRE41G [ TL-WRE42G

ID Service Port IP Address Protocol Enable
1 &0 192.168.10) 23 ALL v
--- Basic Settings -
2 8000 1982 168.10) 23 ALL v
3 192.168.10, 23 ALL hd
— Advanced Settings — == =
4 F200 192.168.10) 23 ALL ~
5 192.1638.10. A
» Virtual Servers Bl e ALL &
B 8001 192.168.10 24 ALL “
7 555 192.168.10, 24 ALL v
8 8201 192 168.10/ 24 ALL v
— Maintenance — Common Service Port: DNS(53) w Copyto |ID |1 v
[ Next |[ ClearAl |[_Save |

Figura A.2.3 Mapeamento de portas

™ I‘UI

&)

!;.:.
[Note
A porta do sistema de posicionamento de rede ndo pode estar em conflito

com outras portas. Por exemplo, alguma porta de gestdo Web do router é 80.
Mude a porta do sistema de posicionamento, se for igual a porta de gestdo.
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Apéndice 3 Ligacao de barramento RS485

® Propriedade geral do barramento RS485

De acordo com as normas da industria de barramento RS485, o RS485 é um
barramento de comunica¢do de meio-duplex que tem 120Q de impedancia
carateristica, a capacidade de carregamento maxima é de 32 cargas Uteis (incluindo o
dispositivo controlador e o dispositivo controlado).

® Distancia de transmissdo do barramento RS485

Quando utilizado um fio entrancado de 0,56 mm (24 AWG), de acordo com
diferentes velocidades de transmissdo em baud, a tabela de teoria da distancia de
transmissdao mdaxima é mostrada como em baixo:

Distancia max. da transmissdo de RS485
Velocidade de
transmissdao em baud Distancia maxima

2.400 BPS 1.800 m
4.800 BPS 1.200 m
9.600 BPS 800 m

A distancia de transmissao sera encurtada se for utilizado um cabo mais fino ou se o
produto for utilizado em situagdes de interferéncia eletromagnética elevada, ou
ainda se existirem muitos dispositivos adicionados ao barramento. Se for feito o
contrario, a distancia de transmissao serd aumentada.
® Métodos de ligacao
As normas da industria do barramento RS485 exigem o método de ligacdo em
cadeia entre quaisquer dispositivos, ambos os lados devem ser ligados a uma
resisténcia terminal de 120Q (mostrado no diagrama 1), o método de ligagdo
simplificado é mostrado no diagrama 2, mas a distancia do “D” nao deve ser
muito longa.

NN Y ™
L=

1200 1200
14 2# 34 324

Figura A-7 Ligagao 1 do RS485

A+
D B- A+ [B-
Controlador 14 2# 314

Figura A-8 Ligacdo 2 do RS485
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® Problemas na aplicacdo pratica

Normalmente, os utilizadores adotam o método de ligacdo em forma de estrela na
instalacdo. Nesta situacdo, os resistores do terminal devem ser ligados entre os dois
dispositivos mais distantes (conforme a Figura A-9, 1# e 15#), mas este método de
ligacdo ndo satisfaz os requisitos do padrao da industria RS485, o que criara alguns
problemas, tais como reflexdo de sinal e capacidade anti-interferéncia quando os
dispositivos estdo distantes. Desta vez, o sistema de posicionamento ndo sera
controlavel ou estara em execucdo automatica, etc.

=

1#

o#
Controlador

32#

Figura A-9 Ligacdo em forma de estrela

Nestes casos, o melhor sera adicionar um distribuidor RS485. Este produto pode
alterar com eficacia o método de ligacdo em forma de estrela que vai ao encontro
dos requisitos das normas da industria RS485, de modo a evitar estes problemas e
melhorar a fiabilidade da comunicagdo. Consulte a seguinte figura.

Distribuidor RS485

A+

T il
o]

1209[

Figura A-10 Distribuidor RS485

1#

2#

16#

- B
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® Resolucdo de problemas da comunicacdo RS485

Problema

Motivos possiveis

Para resolver o problema

O sistema de
posicionamento
faz o auto-teste,
mas nao pode
ser controlado
remotamente.

1. O enderecgo ou a taxa de

baud do sistema de
posicionamento nao
coincide com o do
dispositivo de controlo
remoto.

Ajuste o endereco e a taxa
de baud do dispositivo de
controlo remo para coincidir
com os do sistema de
posicionamento.

O fio RS485+ liga a interface
RS485- e o fio RS485- liga a
interface RS485+.

Ligue o fio RS485+ a
interface RS485+ e o fio
RS485- a interface RS485-.

O fio RS485 esta desligado.

Volte a ligar firmemente
o fio RS485.

O fio RS485 esta partido.

Mude um fio RS485.

O sistema de
posicionamento
pode ser
controlado,
mas nao sem
problemas.

A ligacdo esta solta.

Volte a ligar firmemente
o fio RS485.

O fio RS485+ ou RS485- esta
partido.

Mude um fio RS485.

O sistema de
posicionamento estd
demasiado afastado do
dispositivo de controlo
remoto.

Adicione uma resisténcia
terminal.

Demasiados sistemas de
posicionamento ligados.

Adicione um distribuidor
RS485.
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Apéndice 4 Bitola dos cabos de 24 V CA e Distancia de

transmissao

A tabela seguinte descreve a distdncia maxima recomendada adotada para o calibre
de fio certo quando a taxa de perda de tensdo de 24V CA é inferior a 10%. Para o
dispositivo acionado por CA, a taxa de perda de tensdo permitida é de 10%. Por
exemplo, para um dispositivo com a classificacdo de poténcia de 80 VA que é
instalado a uma distancia de 35 pés (10 m) do transformador, o calibre de fio minimo

necessario € 0,8000 mm.

Distancia Calibre

e wm | 0,8000 1,000 1,250 2,000

Poténcia (va)
10 283(86) 451(137) 716(218) 1811(551)
20 141(42) 225(68) 358(109) 905(275)
30 94(28) 150(45) 238(72) 603(183)
40 70(21) 112(34) 179(54) 452(137)
50 56(17) 90(27) 143(43) 362(110)
60 47(14) 75(22) 119(36) 301(91)
70 40(12) 64(19) 102(31) 258(78)
80 35(10) 56(17) 89(27) 226(68)
90 31(9) 50(15) 79(24) 201(61)
100 28(8) 45(13) 71(21) 181(55)
110 25(7) 41(12) 65(19) 164(49)
120 23(7) 37(11) 59(17) 150(45)
130 21(6) 34(10) 55(16) 139(42)
140 20(6) 32(9) 51(15) 129(39)
150 18(5) 30(9) 47(14) 120(36)
160 17(5) 28(8) 44(13) 113(34)
170 16(4) 26(7) 42(12) 106(32)
180 15(4) 25(7) 39(11) 100(30)
190 14(4) 23(7) 37(11) 95(28)
200 14(4) 22(6) 35(10) 90(27)
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Bare Wire American Wire British Wire Area da seccdo
Gauge Gauge AWG Gauge SWG transversal do
(Bitola do cabo (escala (escala cabo
desencapado) americana britanica desencapado
(mm) normalizada) normalizada) (mm?)
0,750 21 0,4417
0,800 20 21 0,5027
0,900 19 20 0,6362
1,000 18 19 0,7854
1,250 16 18 1,2266
1,500 15 17 1,7663
2,000 12 14 3,1420
2,500 4,9080
3,000 7,0683
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Apéndice 6 Ligacoes de entrada/saida de alarme

o
Esta seccdo é apenas para os sistemas de posicionamento com funcdes de
entrada/saida de alarme.

O sistema de posicionamento pode ser ligado a entradas de alarme (0 a 5V CC) e

saidas de alarme. Consulte os seguintes diagramas para a saida de alarme:

Tnacio oo JQC-3FG
Carregar CC égteira SAIDA Relé
30VCC (10A 250V CA)
1A ~220V CA
’* LW ‘N

| ks

Diagrama (esquerda) Diagrama (direita)

Figura A-11 LigacGes de saida de alarme

O alarme fornece a saida de relé (sem voltagem) e é necessaria a alimentacdo

externa quando é ligado ao dispositivo de alarme.

® Para uma alimentacdo CC (diagrama esquerdo), a voltagem de entrada ndo deve
ser superiora 30V CC, 1 A.

® Para uma fonte de alimentacdo CA, o relé externo deve usado (diagrama direito)
para evitar danos ao sistema de posicionamento e riscos de choques elétricos.
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